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Die bewahrte Rotork IQ-Stellantriebsreihe
umfasst jetzt auch absolute Positionsmessung,
ein groBes informationsreiches Display,
verbesserte Datenaufzeichnung, Status und Asset
Management sowie zusatzliche Steuerungs- und
Anzeigefunktionen und -Optionen. Stellantriebe
der IQ-Baureihe sind in sich geschlossene, non-
intrusive Einheiten fir den elektrischen Orts- und
Fernbetrieb von Armaturen.
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1Q-Drehantrieb:
e |Q - Drehstromversorgung
e |IQS - Einphasenstromversorgung

e |QD - Gleichstromversorgung

1QT-Schwenkantrieb:

e Intelligenter, nicht-intrusiver Schwenkantrieb mit allen
Vorzligen der Steuerungs- und Anzeigefunktionen der
IQ-Standardbaureihe.

e Geeignet fur die Drehstrom-, Einphasen- oder
24-V-Gleichstromversorgung.

e Variable Stellgeschwindigkeit.

Die Stellantriebe der 1Q-Baureihe bestehen aus Elektromotor,
Reduktionsgetriebe, Umkehrstarter, Positions- und
Drehmomentbegrenzung mit Ortsbedienung und -anzeige,
Fernsteuerungseingdangen und Anzeigeausgangen. Der
Stellantrieb hat ein doppelt abgedichtetes Gehaduse nach IP66
und IP68 (7 Meter — 72 Stunden), NEMA 4 und 6. AuBerdem
stehen Gehduse fur Ex-Bereiche zur Verfligung.

Die folgende Spezifikation beschreibt standardméaBige

und optionale Steuerungs- und Uberwachungsfunktionen.
Gewlnschte Optionen missen bei der Bestellung angegeben
werden.
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IQ - Volle Kontrolle

IQ - Der erste Armaturenstellantrieb, der ohne
Entfernen von elektrischen Abdeckungen in
Betrieb genommen und abgefragt werden kann.
Die Rotork Bluetooth® Fernbedienung PRO und
das PC-Tool Insight2 sorgen fir eine einfache,
schnelle und praktische Inbetriebnahme und
Auswertung der 1Q-Stellantriebe.

Rotork Bluetooth® Fernbedienung PRO

Mit dem Werkzeug kénnen die Datenaufzeichner- und
Asset-Informationen aus dem Geréat ausgelesen und am
Display des Stellantriebs angezeigt werden. AuBerdem
kénnen Konfigurations- und Datenaufzeichnerdateien zur
Ubertragung auf einen PC im Biiro, auf dem die Software
Insight2 installiert ist, mithilfe des Einstellgerats Rotork
Bluetooth® Setting Tool Pro aus dem Stellantrieb vor Ort
ausgelesen werden. Die Fernbedienung ist wasserdicht

und eigensicher und kann somit in Nass- und/oder
Gefahrenbereichen verwendet werden. Das Hoch- bzw.
Herunterladen von Daten erfolgt non-intrusiv Gber Bluetooth.
Das Tool kann bis zu 10 Datenaufzeichnerdateien, einschl. der
Geratekonfigurationsdatei, speichern.

Weitere Informationen finden Sie in der Druckschrift PUB095-
001 unter www.rotork.com

Spezifikation Fernbedienung
Wasserdicht IP67, gepruft EEx ia IIC T4 (eigensicher).

Stromversorgung 4 x AAA 1,5 V Batterien (mitgeliefert und
eingesetzt).

Betriebsbereich 10 m vom Anzeigefenster des Stellantriebs.

Fernbedienung(en) im Lieferumfang enthalten. Die
Fernbedienungen sind fur die Verwendung mit allen
Stellantrieben der Baureihen IQ und IQT geeignet.

Weitere Informationen zur Fernbedienung und
Inbetriebnahme sind in der Druckschrift PUB002-039
enthalten, die auf www.rotork.com zur Verfligung steht.

Insight2 — PC-Tool fiir die Konfiguration und
Auswertung der Stellantriebe.

Mit der Insight2 PC-Software kénnen alle Konfigurations-
und Datenaufzeichner-Daten tberprift, ausgewertet und
neu konfiguriert werden. Die visuell interaktive Anwendung
lauft als eigenstandiges Programm unter den Betriebssystem
Microsoft Windows™. Mit intuitiven und klar gegliederten
MenuUs konnen Daten aus einem 1Q einfach und schnell
ausgewertet werden.

Datenaufzeichnung & Konfiguration

Jeder 1Q verfuigt Gber einen eingebauten Datenspeicher.

Der Datenspeicher erfasst und speichert Betriebs- und
Zustandsdaten von Armaturen, Stellantrieben und

Steuersignalen. Diese Daten kénnen auf dem Display des
Stellantriebs oder auf einem PC mit Insight2 angezeigt

werden. Die aufgezeichneten Daten enthalten einen Zeit- und o
Datumsstempel und kénnen auf ereignisbasierter Wiedergabe
ausgewertet werden.

Zuséatzlich kénnen die Konfigurationseinstellungen des
Stellantriebs fur die umfassende Verwaltung der Stellantriebe
oder spateres Hochladen/Replizieren fur andere Einheiten
mithilfe von Insight2 ausgelesen und gespeichert werden.
Funktionen:

e Konfiguration des Stellantriebs

e Drehmomentprofil Armatur — momentanes und
durchschnittliches Drehmoment offen/geschlossen
dargestellt gegentber der Armaturenposition

e Typenschilddaten
e Anzahl der Betriebsvorgdnge
e Steuerungsoption Kartenkonfiguration

e Aufzeichnung der Anlaufpositionen fir Armatur und
Stellantrieb

e Aufzeichnung der Betriebssignale
e Aufzeichnung des Steuerungszustands des Stellantriebs

e Betriebsstatistik

e Service-Alarme
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Elektrische Spezifikation Stellantriebe

Energieversorgung

Die Art der Stromversorgung und die Nennbetriebsspannung
missen zum Zeitpunkt der Bestellung angegeben werden. Die
Drehmomentleistung des Stellantriebs wird innerhalb einer
Spannungstoleranz von +/- 10% und einer Frequenztoleranz von +/-
5% garantiert. Die Stellantriebe kénnen bei einem Spannungsabfall
von maximal 15% anlaufen und Betriebsgeschwindigkeit erreichen.

Nicht standardmaBige Toleranzen

Wenn Spannungs- und/oder Frequenzschwankungen auBerhalb
des unten angegebenen Bereichs vorliegen bzw. wenn ein
Betrieb unter Bedingungen mit starken Spannungsabfallen
erforderlich ist, wenden Sie sich bitte an Rotork.

Nicht standardméaBige Spannungen

Stellantriebe konnen fur den Betrieb mit Stromversorgungsspannungen
geliefert werden, die von den oben genannten Werten abweichen.

Bitte wenden Sie sich an Rotork.

Unterbrechungsfreie Stromversorgung

Standard-Stellantriebe kénnen an unterbrechungsfreien
Stromversorgungssystemen betrieben werden, sofern die
oben genannten Toleranzen nicht Uberschritten werden und
Wellenformen, Oberwellen, Spannungsspitzen usw. den
anerkannten Versorgungsspannungsnormen wie z. B. EN
50160 entsprechen.

IQ-Stromversorgungen der 3. Generation

1Q - Drehstromversorgung

IQ-Stellantriebe sind fur den Betrieb in folgenden standardmaBigen
nominalen Dreileiter-Drehstromnetzen erhaltlich:

50 Hz
220, 240, 380, 400, 415, 440, 460, 500, 550,
660 und 690 Volt

60 Hz
208, 220, 230, 240, 380, 440, 460, 480, 575 und 600 Volt

1Q-Leistungstbersicht, siehe Druckschrift PUB002-038; Nennwerte
zur 1Q-Drehstromversorgung, siehe Druckschrift PUB002-046.

1QS - Einphasenstromversorgung

IQS12, 1QS20, IQS25 und 1QS35 sind fur Standard-
Nennspannungen erhaltlich:

50 Hz
110, 220, 240

60 Hz
110, 220, 230

1QS-Leistungsubersicht, siehe Druckschrift PUB002-001;
Nennwerte zur IQ-Einphasenstromversorgung, siehe
Druckschrift PUB002-021.

1QD - Gleichstromversorgung

IQD10, IQD12, IQD20 und IQD25 sind fur Standard-
Nennspannungen erhéltlich:

24 V*, 48 V*, 110 V DC

A\\\VW
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IQD-Leistungstbersicht, siehe Druckschrift PUB002-038;

Nennwerte zur IQ-Gleichstromversorgung, siehe Druckschrift
PUB002-021.

* beschrénkt durch die GréBe des Stellantriebs — siehe
PUB002-021, IQD-Leistungstbersicht.

1Q-Baureihe

Es stehen drei Kabeleinfihrungen mit Innengewinde

zur Verfiigung, GewindegroBe: 1 x M40 und 2 x M25.
Wenn entsprechend spezifiziert, wird der Stellantrieb mit
Adaptern ausgeliefert: 1 x 112" und 2 x 1" nach BS3643,
explosionsgeschtzt oder alternativ 1 x PG29 und 2 x PG16.

Optionen

Wenn in der Bestellung angegeben, kann eine vierte
Leitungseinfihrung zur Verfigung gestellt werden, mit
Gewindebohrung M25 oder mit Adapter auf 1" ASA
NPT oder alternativ PG16. Es sind auBerdem Adapter von
Standard-Leitungseinfihrungen erhéltlich. Zusatzliche
Leitungseinfihrungen kénnen vorgesehen werden.

Bitte wenden Sie sich an Rotork.

IQT-Stromversorgungen der 3. Generation

Die IQT-Baureihe der Stellantriebe ist fir die folgenden
Netzteile ohne Leistungseinschréankungen erhaltlich.

1QS-Leistungstbersicht, siehe die Druckschrift PUB0O2-
038, Nennwerte zur 1Q-Einphasenstromversorgung, siehe
Druckschrift PUB002-022 IQT.

IQT - Drehstromversorgungen

Stellantriebe eignen sich fir den Betrieb mit den
folgenden standardmaBigen nominalen Dreileiter-
Drehstromversorgungen:

50 Hz
200, 220, 240, 380, 400, 415, 440, 480, 500, 550, 660 und
690 Volt

60 Hz
200, 208, 220, 230, 240, 380, 400, 440, 460, 480, 575, 590,
600, 660 und 690 Volt

IQT - Einphasen-/Zweiphasenstromversorgungen

50 Hz
110, 115, 120, 220, 230, 240 Volt

60 Hz
100, 110, 115, 120, 208, 220, 230, 240 Volt

IQT -Gleichstromversorgungen

24 VDC*
24 VDC 'Solar'*

* |QT - 24 VDC: Drehmoment kann lastabhangig sein.
IQT-Stellantriebe

Es stehen zwei Leitungseinfihrungen mit Innengewinde M25

zur Verfligung. Wenn bei Auftragserteilung angegeben, wird ein
Adapter auf 1" NPT oder alternativ PG16 mitgeliefert. Zusatzliche
Leitungseinfihrungen kénnen nach Bedarf mitgeliefert werden.
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Elektrische Spezifikation Stellantriebe

Kabeleinfiihrungen

Stellantriebe der 1Q/IQT-Baureihe verfiigen tber ein
separat abgedichtetes Klemmenfach, das eine abgetrennte
Klemmenleiste und Kabeleinfihrungen enthalt.

Der Installateur ist daftr verantwortlich, dass die korrekten
Kabelverschraubungen, Stopfbuchsen und Blindstopfen
eingebaut werden, um den Zertifizierungsanforderungen fur
Gefahrenbereiche sowie den Gehduseschutzarten gerecht
zu werden. Zertifizierte Adapter und Blindstopfen sind als
optionales Zubehor erhaltlich.

Anschlussklemmen

Die Stellantriebe der 1Q/IQT-Baureihen verftigen Uber

einen Klemmenraum, der abgetrennte metrische
Schraubklemmeneinsatze enthalt. Fir Leistungsanschlisse
werden M5 Flachkopfklemmschrauben geliefert und fur
Steuerung und Anzeige M4 Flachkopfklemmschrauben.
Auf der Klemmenkastenabdeckung befindet sich eine Karte
mit den Codes zur Identifizierung der Klemmen. Jeder
Stellantrieb wird mit einer Bedienungsanleitung und einem
Verdrahtungsplan ausgeliefert.

Verdrahtung

Die internen Bauteile werden durch schablonengefertigte
Kabelstrange aus einzeln nummerierten Drahtlitzen,

mit tropenfester PVC-Isolierung, mit der abgedichteten
Klemmenleiste verbunden. Alle internen SteueranschlUsse an
die Leiterplatten sind mit Steckern und Buchsen ausgefuhrt.
Die Verdrahtung zu abgehenden Klemmen ist fur den
maximal anwendbaren Strom ausgefihrt.

Motor
1Q — Drehstrom

Integriert konstruierter Kafigmotor Iso-Klasse F, spezielle
Bauweise mit kleinem Tréagheitsmoment und hohem
Drehmoment. Ausgelegt fir eine Laufzeit von 15 Minuten
mit 25 % ED bei 33 % Nenndrehmoment des Stellantriebs,
flr einen Bemessungstemperaturanstieg, der bei Standard-
Nennspannung den Grenzwert fur der ISO-Klasse B nicht
Ubersteigt. Nennwert mit bis zu 60 Anldufen pro Stunde bei
max. 600 Anlaufen pro Stunde. Uberlastungsschutz durch
eingebaute Thermostate, mit Umgehungsmaoglichkeit bei
Notabschaltung. Wo erforderlich, entsprechen die Motoren
IEC60034, NEMA MG1 und EN15714-2.

QS - Einphasenbetrieb

Integriert konstruierter, einphasiger PSC-Ké&fig-
Induktionsmotor. Iso-Klasse F, spezielle Bauweise mit kleinem
Tragheitsmoment und hohem Drehmoment. Nennwerte,
Schutzklassen und Konformitat entsprechend der oben
stehenden Drehstrom-Spezifikation.

1QD - Gleichstrom

Permanentmagnetischer Gleichstrommotor, Iso-Klasse F.
Nennwerte, Schutzklassen und Konformitat entsprechend der
obenstehenden Drehstrom-Spezifikation.

QT

Der IQT verwendet einen permanentmagnetischen
24V-Gleichstrommotor, ausgelegt ftr 15 Minuten Laufzeit mit
25% ED bei 75% Nennmoment des Stellantriebs. Nennwert
bis zu 60 Anlaufe pro Stunde bei max. 600 Anldufen pro
Stunde. Kopplung des Thermostatschutzes an den Motor
ermoglicht einen umfassenden Motorwarmeschutz.

Hinweis: Bei Wechselstromversorgung wird der
24-V-Gleichstrom ftir den Motor intern durch eine
Gleichrichterwandlerbaugruppe erzeugt.

Optionen Motoren
1Q-Baureihe

Fur bestimmte Anwendungen sind Motoren mit 30 Minuten
Nenneinschaltzeit und Iso-Klasse H erhaltlich. Bitte wenden
Sie sich an Rotork.

Regelbetrieb

Informationen zu Anwendungen mit mehr als 60 Anldufen/
Stunde finden Sie in der IQM-Druckschrift PUB002-032 unter
www.rotork.com

Absolute Stellungserfassung

Eine zuverldssige Meldung der Armaturenstellung ist sehr
wichtig. Der patentierte Rotork 1Q-Absolutencoder verwendet
die neueste Technik und wurde Uber mehrere Jahre getestet.
Er ist kontaktlos, hat nur vier aktive Teile, kann bis zu 8000
Abtriebswellendrehungen mit einer Auflésung von 7,5°
messen und bietet Redundanz und Selbstuberprifung.

Im Gegensatz zu bisherigen Ausfihrungen erhéht der
Absolutencoder als technologische Neuheit die Zuverlassigkeit
bei der Abfrage der Armaturenstellung und bietet gleichzeitig
eine stromlose Stellungsmessung.

Schutzfunktionen

Die |Q-Baureihe verflgt tber die folgenden Schutzfunktionen:

Drehmomentschutz

Wenn das beim Fahren der Armatur durch Offnen oder
SchlieBen entstehende Drehmoment den fir den aktiven
Drehmomentschalter gesetzten Wert erreicht, wird der Motor
stromlos geschaltet. Die Drehmomentschalter sind im Bereich
von 40 - 100% des Nennmoments individuell konfigurierbar.
Orts- und Fernanzeige der Drehmomentausldsung ist im
Lieferumfang enthalten.

Motoriiberlastschutz

Bei der IQ-Baureihe befinden sich im Motorstander zwei
Thermostate. Die Thermostate I6sen aus und schalten

den Motor stromlos, wenn die Temperatur den Nennwert
Ubersteigt. Orts- und Fernanzeige fur Temperaturauslésung
ist erhaltlich. Das Thermostat kann bei einer Notabschaltung
Ubersteuert werden.

Automatische Korrektur der Phasendrehung

Der Stellantrieb lduft unabhangig von der Abfolge des Anschlusses
an die Stromversorgung immer in die korrekte Richtung.
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Elektrische Spezifikation
Stellantriebe
Elektrisches Steuerungsmodul - ECM

Enthalt jetzt eine festverdrahtete Logiksteuerung

mit einem einzelnen, integrierten Schaltkreis fur den
Stellantrieb in Kombination mit einer HMI-Schnittstelle.

Ein eingebauter Datenspeicher zeichnet Betriebsdaten,
Profile zu Armaturendrehmoment/-position und statistische
Informationen auf, jeweils mit Zeit- und Datumsstempel.

Drehmoment- und Wegabschalter

Position und Drehmoment kénnen wie folgt eingestellt werden:

1Q3-Bereich
1Q 1QT

Positionseinstellbereich:
Die elektrischen Grenzwerte
kénnen auf einen Wert
zwischen 30° und 90°
festgelegt werden.

Positionseinstellbereich:
2,5 bis 8000 Umdrehungen,
mit einer Winkelauflésung von
mindestens 7,5° am Abtrieb.

Einstellung
Drehmomentschalter:
40 % bis 100 %

Einstellung
Drehmomentschalter:
40 % bis 100 %

Drehmoment:
25% to 100%

Bei der IQ-Baureihe wird das Abtriebsdrehmoment durch
Messen des Versatzes der Schneckenwelle unter Last
erhalten. Es ist unabhangig von Spannungs-, Frequenz- und
Temperaturschwankungen.

,Drehmoment aus” wahrend des Losens oder beim , Drehmoment
aus” kann wahrend des Losens oder beim Anfahren/Umkehren

in der Mitte des Stellwegs gegen groBe Tragheitslasten gesperrt
werden. Ein Schutzkreis fur , klemmende Armaturen” schaltet

den Motor stromlos, wenn nach Eingang eines Offnen- oder
SchlieBen-Signals keine Bewegung erfolgt.

Die IQ-Baureihe enthalt eine Batterie, die sowohl eingebaute LCD-
als auch externe ,S”-Kontaktmeldungen fir den Stellantrieb-/
Armaturenstatus puffert, wenn die Stromversorgung zum
Stellantrieb unterbrochen wird. Wenn die Armatur wahrend

einer Stromversorgungsunterbrechung per Hand betrieben

wird, werden sowohl Orts- als auch Fernanzeigen aktualisiert.

Im Gegensatz zu Stellantrieben anderer Hersteller ist fr die
Aktualisierung von Orts- und Fernanzeigen der Armaturenstellung
keine sekundare Niedervolt-Stromversorgung erforderlich.

Es kann von einer Batterielebensdauer von 5 Jahren fur die Baureihe
IQ und von 3 Jahren fir die Baureihe IQT ausgegangen werden.
Dies hangt jedoch vom Einsatz und der Betriebsumgebung
ab. Der Batteriestand wird im Display des Stellantriebs
angezeigt. Der Stellantriebkontakt ,,S” ermdglicht die externe
Anzeige des Batteriestands.

Alle Konfigurationseinstellungen des Stellantriebs

werden im nullspannungsgesicherten EEPROM (elektrisch
|6schbarer programmierbarer Nur-Lese-Speicher)
gespeichert. Der EEPROM benétigt zur Speicherung der
Konfigurationseinstellungen keine Stromversorgung und ist
damit von der Batterie ganzlich unabhangig.

2
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Ortssteuerstelle (Option)

An der Abdeckung der elektrischen Stellantriebssteuerung
befinden sich non-intrusive Wahlschalter, der eine fur die
Auswahl Lokal/Stopp/Fern, in jeder Stellung mit einem Schloss
sicherbar, und der andere zur Steuerung Offnen/SchlieBen.
Die Ortssteuerstelle kann auf Dauer- oder Positionierbetrieb
eingestellt werden.

Die Steuerelemente kdnnen entsprechend der Orientierung
des Stellantriebs gedreht werden.

Die Ortssteuerstelle kann wahlweise mit der mitgelieferten
Rotork Bluetooth®Fernbedienung PRO bedient werden. Die
Fernbedienung verfiigt tber die Tasten Offnen, Stopp und

SchlieBen und kann in einem Bereich von bis zu 10 m vom

Anzeigefenster betrieben werden.

Option fiir vandalismusresistente Ortssteuerstelle

Entfernung aller Bedienelemente, Anzeigefenster mit oder
ohne abnehmbarer Abdeckung; mit der Rotork Bluetooth®
Fernbedienung PRO erfolgt die Einstellung fur die Auswahl
Lokal/Stopp/Fern sowie die Ortssteuerung fiir Offnen und
SchlieBen.

Fernbedienung

Es gibt sechs Steuereingange fur die Fernsteuerung:

o Offnen, SchlieBen, Stopp/Halten/Freigabe Antrieb

e Notabschaltung (ESD)

e Verriegelung 6ffnen und Verriegelung schlieBen

Die Steuerung kann fur Dauer- oder Positionierbetrieb/

Tastbetrieb angeschlossen werden. Schaltpldne Steuerkreise
siehe Seite 19.

Fernsteuerungseingange sind als Optokoppler-Schnittstellen
mit einer Zerstorfestigkeit von 2 kV ausgefuhrt.
Standardsteuerung ist eine Plusschaltung (Minusschaltung auf
Wunsch verfugbar).

Der standardmaBige 1Q-Stellantrieb kann durch die wie folgt
definierten Fernsteuerungssignale gesteuert werden:

Kundenseitig gespeiste Steuerkreisversorgung
Innerhalb der Bereiche 16-60 V DC, 60-120 V AC.

Vom Stellantrieb gespeiste Steuerkreisversorgung
24V DC (120 V AC auf Wunsch verftgbar).

Von den einzelnen Steuerungseingangen entnommener Strom:
8 mA bei 24 V DC, 12 mA bei 120 V AC

Mindestspannung ,EIN": 16 V

Hoéchstspannung ,, AUS™: 8 V

Mindestsignaldauer: 300 ms

Maximale Kabelkapazitat Fernsteuerung: 2 uF Ader zu Ader
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Spezifikation Steuerung

IQD- und IQT - DC-Stellantrieb-Fernbedienung

Fernsteuerung nur fur die Baureihen 16-60 V DC, 60-120 V
AC erhaltlich. Hinweis: Fur IQD mit Stromversorgung 110 V
DC betragt die maximale Fernsteuerungs-Eingangsspannung
60V DC.

Bei Anwendungen, bei denen der Stellantrieb von einer
Stromversorgung mit beschrankter Leistung, wie z. B.
Solarenergie oder einer Direktstrom-USV, betrieben wird,

ist Leistungseinsparung von besonderer Bedeutung. Der

IQD* verfugt Uber eine ,Solar”-Funktion* zur Minimierung
des Stromverbrauchs, wenn das Gerat nicht in Betrieb ist. Sie
reduziert den von der Stellantriebssteuerung verbrauchten
Strom auf 10 mA (maximal). Auf Senden eines ferngesteuerten
Signals ,,Offnen”, ,SchlieBen” oder ,Notabschaltung” bzw.
eines diskreten , Aufwach”-Signals fahrt der Stellantrieb seine
Steuerkreise hoch und reagiert mit einer Verzégerung von

10 Sekunden auf das Fernsteuerungssignal. 3 bis 6 Sekunden
nach Entfernen des Fernsteuerungssignals kehrt der Stellantrieb
wieder in den Schwachstrom-Zustand ,Solar” zurtck.

Im Zuge dieses Vorgangs wird die vom Stellantrieb gespeiste

24V DC Fernsteuerungsversorgung im Solarbetrieb deaktiviert,

um Strom zu sparen, d. h. die vom Stellantrieb gespeiste

24V DC Fernsteuerungsversorgung ist nicht verftigbar, um
bei Bedarf ein Anlaufsignal an die Stellantriebsteuerung zu
senden. Es mUssen daher ein diskretes, von auBen gespeistes
Aufwachsignal oder extern gespeiste Steuersignale verwendet
werden.

* |QTDC Solar ist ein optionales Zubehor.

Es sind drei Steuerungsarten verftgbar:

e Standard - Schlaffunktion deaktiviert, 24 V DC
Fernsteuerungsversorgung standig verfugbar

e ,Solar”-Schlaffunktion aktiviert, 24 V DC
Fernsteuerungsversorgung im Ruhezustand deaktiviert.

e Solar”-Schlaffunktion aktiviert, 24 V DC
Fernsteuerungsversorgung im Ruhezustand aktiviert.

Soweit nicht anderweitig gewlnscht, wird der Stellantrieb mit
der Voreinstellung ,Solar” ausgeliefert. Fernsteuerungssignale
mussen daher eine Mindestdauer von 10 Sekunden haben. Die
Zweidraht-Ausfiihrung der Fernsteuerung ist nicht erhéltlich
(siehe Seite 17). Fur Feldbus-Systeme wenden Sie sich bitte an
Rotork.

Bei Ortssteuerung im Wachzustand entnimmt der Stellantrieb
ca. 100 mA (bei 24 VV DC Stromversorgung) von der
Stromversorgung im Ruhezustand.

Optionen Fernsteuerung

Fur kundenseitig gespeiste Fernsteuerung im Bereich von 60-
125 V DC ist ein Alternativsteuerkreis verfligbar (Hinweis: IQD
ist auf 20-60 V DC und 40-120 V AC beschrankt).

Notabschaltung - (Emergency Shut Down) ESD

Ein aktives Notabschaltsignal Ubersteuert alle Orts-

oder Fernsteuerungssignale. Der Notabschalteingang

wird von einem anderen Nullleiter betrieben als die
Fernsteuerungssignale ,Offnen”, ,SchlieBen” und ,Stopp".
Notabschalt-Steuerkreisoptionen, siehe Seite 15.

Die folgenden Notabschaltoptionen kénnen
konfiguriert werden:

¢ Notabschaltungssignal
Aktiv hoch (Einschalter — NO) Aktiv niedrig
(Ausschalter — NC)

* Notabschaltungsaktion
SchlieBen, Offnen, Verharren

e Notabschaltungs-Ubersteuerung
Motorthermostat*, lokaler Stopp, aktive Verriegelungen,
Option Interrupt Timer

Soweit bei Bestellung nicht anderweitig angegeben, wird der
Stellantrieb mit den folgenden Einstellungen ausgeliefert:

Signal aktiv hoch (Einschalter — NO), Verharren.
Notabschaltung Gbersteuert nicht Motorthermostat, lokalen
Stopp, aktive Verriegelung oder Interrupt Timer.

*  Werkseinstellung. Uberbriicken des Motorthermostats fiihrt zum
Verlust der Zulassung fur Gefahrenbereiche.

Verriegelungen

Festverdrahtete externe Verriegelungen zum Offnen,
SchlieBen oder fur beide Funktionen kénnen so

konfiguriert werden, dass die orts- und ferngesteuerte
Bedienung bis zur Herstellung der externen Kontakte
verhindert wird. Verriegelungsschaltkreise konnen allen
Fernsteuerungsschaltkreisen hinzugefugt werden. Die
Verriegelungseingange werden Uber einen separaten
Nullleiter betrieben, um das Sicherheitssystem vom
Betriebssteuerungssystem zu isolieren. Standardoptionen fur
Verriegelungsschaltkreise siehe Seite 15.

Bedingte Steuerung

Fur Anwendungen, bei denen ein hoher Grad an
Steuerungsintegritat benoétigt wird, kann der 1Q als , bedingte
Steuerung” konfiguriert werden. In dieser Betriebsart ist
der Betrieb von der Anwendung zweier diskreter Signale
abhangig. Am Beispiel des Befehls ,, Armatur schlieBen”
betrachtet, bewirkt ein gleichzeitig an den ,Eingang
ferngesteuertes SchlieBen” und den , Eingang Verriegelung
schlieBen” angelegtes Signal, dass der Stellantrieb anlauft
und die Armatur schlieBt. Wenn nur ein Signal angelegt
wird oder ein Signal verloren geht, schaltet der Stellantrieb
in ausfallsicheren Betrieb, indem er stehen bleibt.

Wenn bedingte Fernsteuerung konfiguriert ist, sind die
Verriegelungseingange fur den Ortsbetrieb nicht aktiv.

Freigabe Antrieb

Der Eingang Stopp/Halten kann als Eingang fur die
Motorfreigabe konfiguriert werden. Die elektrische
Fernbedienung wird verhindert, solange kein spezielles Signal
.Freigabe Motor” angelegt wird. Die Wahrscheinlichkeit eines
Fehlbetriebs durch Storsignale bzw. ein Stellantriebsfehler
kann minimiert und so die Integritat erhoht werden.

Es stehen zwei Stufen erhodhter Integritat zur

Verfligung. Stufe 1 ist vom Benutzer tber die Standard-
Konfigurationsmens einstellbar. Stufe 2 ist werksaktiviert
und agiert direkt in der Mechanik. Sie verhindert einen
Betrieb und muss deshalb bei der Bestellung spezifiziert
werden. Die Antriebsfreigabe wirkt auf ahnliche Weise wie
Verriegelungen und bedingte Steuerungen. Es wird jedoch
nur ein einziger Eingang zur Steuerung des Betriebs sowohl in
Offnungs- als auch in SchlieBrichtung verwendet.
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Spezifikation Steuerung

Analoge Steuerungsoption

Mithilfe des 1Q-P-Reglers kann eine Armatur proportional zu
einem analogen Signal positioniert werden. Die Positionierung
kann Uber den gesamten Stellweg oder tber einen definierten
Teil des Stellwegs erfolgen. Wenn ein manueller Eingriff
erforderlich ist, kann die proportionale Steuerung mit dem
Eingang ,manuell/auto” Ubersteuert werden. Schaltplane
Analogsteuerkreise, siehe Seite 18.

Die Armaturenposition, die von dem beriihrungsfreien
Positionssensor im Stellantrieb abgeleitet wird, wird mit dem
Signaleingang fir Positionsanforderung verglichen. Der
Unterschied (Regelabweichung) veranlasst den Stellantrieb, die
Armatur in die Richtung zu fahren, welche die Regelabweichung
korrigiert. Der Durchfluss, Druck, Fillstand oder die Temperatur
usw., welcher bzw. welche die Armaturenposition bestimmt
wird, wird automatisch proportional zum analogen
Anforderungssignal angepasst. Der Regelkreis kann mit dem
Totband und Hysterese der Steuerung sowie den Steuerungen
des Motion Inhibit Timer (MIT) feinjustiert werden.

Anwendung

Motorbetriebene Stellantriebe eignen sich fir die
proportionale Steuerung in automatischen Steuerschleifen,

in denen die Anderungsgeschwindigkeit des Systems

relativ niedrig ist und kontinuierliche Prazisions-Modulation
nicht ausschlaggebend ist; typische Anwendungen sind
Niveauregler in Wasseraufbereitungsanlagen. Motorbetriebene
Regulierarmaturen und Schleusentore werden von Schrauben-
oder Schneckengetrieben angetrieben, die selbsthemmend
sein mussen und daher mechanisch ineffizient sind. Diese
Bauteile nutzen sich durch haufigen Betrieb schnell ab. Das
Steuerungsschema muss die Grenzen des mechanischen
Systems erkennen und entsprechend feineingestellt werden.

Anwendungen fiir Regulierarmaturen

IQ-Stellantriebe mit Wendeschitzschaltung und
Hammerschlageffekt eignen sich fiir bis zu 60 Schaltspiele/
Stunde, wobei das durchschnittliche Drehmoment 33% des
Nenndrehmoments nicht Gberschreiten darf. IQT-Stellantriebe
verwenden eine Solid State-DC-Motorsteuerung, die fir 60
Anfahrten/Stunde geeignet ist.

Anwendungen fiir Regelarmaturen

IQM- und IQML-Stellantriebe mit kontaktloser Motorsteuerung,
konfigurierbarer DC-Gegenstrombremse und Direktantrieb
eignen sich fir bis zu 1200 Schaltspiele/Stunde. Weitere
Informationen finden Sie in der Druckschrift PUB002-038.

Genauigkeit

Beruhend auf einer Drehzahl bis max. 29 U/min und
Abtriebsumdrehungen >10 kann eine Geschwindigkeit von
< 1% erreicht werden. Die maximale Signalanderung zum
Bewirken einer Reaktion in die gleiche Richtung (d. h. nicht
durch die tote Zone) betragt 1%. Die Gesamtgenauigkeit

ist von der Armatur, der Kupplung und der Tragheit und
dem Spiel des Stellantriebs abhangig. Deshalb sollten die
Abriebsdrehzahlen so gering wie praktisch méglich gehalten
werden. Rotork empfiehlt keine analogen Steuerungen mit
Abriebsdrehzahlen tber 29 U/min.

Konfiguration

Analogsignalarten und -bereiche:

mA: 0-5, 0-10 und 0-20 (4-20); Eingangsimpedanz 220 Q Volt:
0-5, 0-10 und 0-20; Eingangsimpedanz 5,7 kQ

Die Steuerung kann so konfiguriert werden, dass sie schlieBt,
offnet oder zur eingestellten Position fur einen niedrigen oder
hohen Signaleingang bewegt.

Aktion bei Signalverlust.
Verharren, Bewegung zu hoher oder niedriger Signalposition.

Bei spannungfiihrenden Nullstrom-Regelschleifen, z. B. 4-20
mA, bei 50% des eingestellten Niedrigsignals (2 mA), 6st die
Steuerung eine Einstellaktion aus.

HINWEIS: Wahrend das Signal abfallt, kann eine
Bewegung zur eingestellten Niedrigsignalposition
stattfinden, bis das Signal als ,verloren” betrachtet wird.

Abstimmung
¢ Totband
Totbandbereich 0% - 25,5%

Verwendet zur Berticksichtigung eines Uberfahrens oder einer
Oszillation des Bedarfssignals. Damit wird ein ,,Pendeln” oder
werden unnotige Bewegungen (Bewegungen, die nicht die
erforderliche Steuerungsadnderung bewirken) verhindert.

Beispielsweise wirde ein 5%-Totband bewirken, dass der
Motor stromlos geschaltet wird, sobald die Istposition
innerhalb von 5% der Sollposition ist. Die noch vorhandene
Tragheit bewirkt, dass die Endposition naher zur
Sollposition ist.

e Hysterese

Der Hysteresebereich ist 0% — 25,5%, muss aber immer < der
Totbandeinstellung sein.

Die Hysterese bewirkt eine noch weitere Anndherung zur
Erhdhung der Genauigkeit der Positionssteuerung.

Die Steuerung bewegt den Stellantrieb auf die Sollposition

zu, bis die Totbandposition erreicht ist, und bewegt ihn

dann um den Wert der Hystereseeinstellung weiter. Der
Stellantrieb startet nicht wieder, solange er nicht Gberschwingt
und auBerhalb des Totbands lauft oder eine Anderung die
Sollposition auBerhalb des Totbands platziert.

e MIT
MIT-Bereich 0 — 255 Sekunden.

Der Motion Inhibit Timer (MIT) kann so eingestellt werden,
dass sich der Stellantrieb nicht zu weit oder unnétig

bewegt. Oszillierende Signale bzw. Reaktionen auf kleine
Signalanderungen kénnen wirksam herausgefiltert werden. Es
wird eine Verzégerung (in Sekunden) als Inaktivitdtsperiode
nach einer Reaktion auf Signaldnderungen eingestellt. Der
Stellantrieb bewegt sich erst, wenn die MIT-Zeit abgelaufen
ist und sich das Bedarfssignal stark genug andert, um den
Stellantrieb aus dem Totbandbereich herauszubewegen.

Option Interrupt Timer - Schutz vor
Geschwindigkeitsabfall, Hydraulikschock und
Uberspannung

Wenn die Betriebszeit der Armatur zur Verhinderung eines
Hydraulikschocks oder Wasserschlags bzw. zur Verhinderung von
Uberdruck verlangert werden muss, kann die Option Interrupt
Timer gewahlt werden. Es kann Impulsbetrieb mit unabhangig
einstellbaren ,An”- und , Aus”-Zeiten im Bereich von 2-100
Sekunden gewahlt werden, damit sich die Armatur Uber einen
beliebigen Anteil des Offnungs- und/oder SchlieBwegs bewegen
kann. Der Interrupt Timer ist sowohl fir Orts- als auch fur
Fernsteuerung aktiv. Bei Bedarf kann er so konfiguriert werden,

dass er bei Notabschaltbetrieb Gbersteuert wird.
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Anzeige und Uberwachung und Datenaufzeichnung

Ortsanzeige fiir Position und Uberwachung

Ein hintergrundbeleuchtetes, zweigeteiltes Display bietet

die digitale Anzeige von vollstandig geoffnet bis vollstandig
geschlossen in 0,1%-Schritten. AuBerdem sind vier LEDs in Rot,
Grin und Gelb zur Anzeige der Positionen Offen, Geschlossen
bzw. Zwischenposition vorhanden. Das Display verfigt Gber
eine Punktmatrixanzeige zur Anzeige von Zustands- und
Fehlermeldungen.

Mit der Rotork Bluetooth® Fernbedienung PRO kann

auBerdem das Drehmoment des Stellantriebs angezeigt
werden. So kann das Armaturendrehmoment gegen Position
in Echtzeit Uberwacht werden. Fir die Zustandstberwachung
von Armatur, Stellantrieb und Steuerung ist eine Diagnose
verfligbar. Das Ortsdisplay kann entsprechend der Orientierung
des Stellantriebs gedreht werden. Die LED-Farben sind
umkehrbar. Bitte bei Bestellung angeben.

Fernanzeige fiir Stellung und Uberwachung

Es sind vier potenzialfreie, einzelpolige Relaiskontakte S1, S2,
S3 und 5S4 vorhanden. Alle sind individuell mit der Rotork
Bluetooth® Fernbedienung PRO fiir die Anzeige der folgenden
Zustande konfigurierbar:

e Armaturenposition
Vollstandig gedffnet, vollstandig geschlossen oder
beliebige Zwischenpositionen (0-99 % offen)

e Zustand
Offnen, SchlieBen, Bewegen (kontinuierliches Signal oder
Impulssignal) der Armatur, lokaler Stopp gewahlt, lokal
gewahlt, ferngesteuert gewahlt, Verriegelung 6ffnen oder
schlieBen aktiv, Notabschaltung aktiv.

e Armaturenwarnungen
Motor durch Drehmoment zwischen den Endlagen
ausgeldst, Motor durch Drenmoment beim Offnen/
SchlieBen ausgelost, Armatur klemmt, Stellantrieb wird mit
Handrad betrieben.

e Stellantriebswarnungen
Fehlende Phase, kundenseitige Stromversorgung 24 V DC
(120 V AQ) verloren, niedriger Batteriestand, interner Fehler
gefunden, Thermostat ausgelost.

e Service-Warnungen
Hohes Drehmoment, zu hohes Drehmoment, max. Anz.
Anlaufe pro Stunde, Gesamtanlaufe, Gesamtdrehungen,
Service-Intervalle.

Alle Kontakte kénnen als SchlieBer oder Offner
konfiguriert werden.

Kontaktbelastung

Kontakte haben einen Nennwert von 5 mA bis 5 A, 120 V
AC, 30 V DC. Allerdings kénnen die folgenden maximalen
Nennwerte erreicht werden, solange der Schaltkreisstrom
innerhalb des festgelegten Grenzwerts von 60 W (induktiv)
oder 150 W (ohmsch) bleibt:

Maximale Schaltspannung — 120 V AC oder DC

Maximale Schaltstromstarke — 5 A*

So wird z. B. fir den Betrieb eines 48 V DC externen Relais
(induktiv) die maximal mégliche Spannung, die durch die

Kontakte S1 — S8 geschaltet werden kann, mithilfe der
Gleichung I=P/U, d. h. 60 (W) / 48V = 1,25 A, errechnet.

Soweit nicht anderweitig angegeben, werden die ,S"-
Kontakte wie folgt konfiguriert:

e ST - Kontakt schlieBt bei Endstellung ,, ZU"

e S2 —Kontakt schliet bei Endstellung ,, AUF”

e S3 —Kontakt 6ffnet bei Endstellung ,,ZU"

e S4 - Kontakt 6ffnet bei Endstellung ,, AUF”"
*HINWEIS: Die maximale kombinierte Gesamtstromstarke
Uber alle vier Relais darf 8 A nicht Uberschreiten.
Monitor-Relais

Ein unabhdngiges Relais mit einem potenzialfreien

Wechslerkontakt zur Uberwachung der elektrischen

Verfugbarkeit des Stellantriebs ist enthalten. Kontakte haben > |
einen Nennwert von 5 mA bis 8 A, 120 V AC, 30 V DC.

Solange der Schaltstrom aber im vorgegebenen Bereich von

170 W (induktiv) oder 240 W (ohmsch) bleibt, konnen die

folgenden maximalen Nennwerte erreicht werden:

Maximale Schaltspannung — 120 V AC oder DC

Maximale Schaltstromstarke — 8 A

Das Relais schaltet unter jeder einzelnen Bedingung oder einer
Kombination der folgenden Bedingungen ab:

e Verlust einer oder mehrerer Stromversorgungsphasen
e Verlust der Steuerschaltkreisversorgung

e Ortssteuerstelle gewahlt*

e Lokaler Stopp gewahlt*

e Motorthermostat ausgeldst

* Das Monitorrelais kann nur auf Fehler konfiguriert werden,
es ignoriert den lokalen Steuerungsstatus.

Datenspeicher

Der eingebaute Datenspeicher ermoglicht den Download
historischer Daten zu Antrieb-/Armatur-Performance auf
einen PC oder PDA Uber Bluetooth. Fur Gefahrenbereiche

ist die eigensichere Rotork Bluetooth® Fernbedienung

PRO erhaéltlich. Mit der Rotork PC-Software Insight2

kénnen vom Datenspeicher gespeicherte Informationen

zu Betriebsvorgangen und Statistiken — alle mit Zeit- und
Datumsstempel — sowie Profile von Armaturendrehmoment/-
kennlinien analysiert werden. Siehe Seite 3. a
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Anzeigeoptionen

Anzeigeoptionen
Analoge Stellungsriickmeldung Armatur - CPT

Der Current Position Transmitter (CPT) liefert ein
berthrungsloses, intern gespeistes, analoges 4-20 mA
Signal proportional zur Armaturenposition. Zuordnung
des Minimalsignals zu den Endlagen AUF oder ZU frei
wahlbar, Nullpunktabgleich und Bereichsweiteneinstellung
erfolgt automatisch. Die maximale externe Impedanz,

die an das Signal angeschlossen werden kann, betragt
500 Ohm bei Nennspannung. Die Wiederholgenauigkeit
liegt innerhalb + 1%, die Linearitat innerhalb = 1% des
gesamten Stellwegs.

CPT extern gespeist (nicht fiir IQD)

Dieser CPT halt die analoge Stellungsanzeige, auch wenn die
Hauptstromversorgung abgeschaltet wird. Eine externe 24 V
DC-Spannung ist permanent mit dem Stellantrieb verbunden
und wird automatisch zugeschaltet, um den CPT bei
Stromausfall mit Strom zu versorgen. Bei Wiedereinschalten
der Hauptstromversorgung wird der Hilfsstrom automatisch
abgeschaltet.

Hinweis: Bei Stromausfall wird ein Stromstof3 von bis zu 1 A
bendtigt, um die externe Speisung zuzuschalten. Die Nenn-
Ruhelast im abgeschalteten Zustand betrdgt 180 mA, ist aber
abhangig von den eingebauten Optionen. Es wird empfohlen,
die 24 V externe Speisung dauerhaft am Stellantrieb

anliegen zu lassen, um SpannungsstoBe beim Umschalten zu
begrenzen.

B — -

s

Analoge Drehmomentriickmeldung Armatur - CTT

Der CTT fur das aktuelle Drehmoment (Current Torque
Transmitter — CTT) liefert ein berthrungsfreies, intern
gespeistes, analoges Signal mit 4-20 mA proportional
zum Ausgangsdrehmoment der Armatur (0-120% des
Nennmoments). Bei Stillstand zeigt der CTT-Ausgang
weiterhin das aktuelle Drehmoment an.

Zusatzliche Anzeigekontakte

Die Option fur zusatzliche Anzeigekontakte bietet bis zu
acht weitere Umschaltkontakte, S5-S8 und S9-512. Jeder
Kontakt ist ein spannungsfreier Kontakt mit Nennwert 5 mA
bis 5 A, 120 V AC, 30 V DC. Die Funktionen des zusatzlichen
Anzeigekontakts kénnen genau wie die Standardkontakte
mit der Rotork Bluetooth® Fernbedienung PRO individuell
konfiguriert werden. Die Funktionen des zusatzlichen
Anzeigekontakts konnen wie S1-S4 individuell konfiguriert
werden. Siehe Seite 9.
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Feldbus-Systeme

Pakscan™

Rotork-eigenes Zweidrahtsystem zur Steuerung und
Datenlbertragung zu und von den Stellantrieben.

Eine interne Pakscan Feldeinheit verbindet den Stellantrieb
mit dem Feldnetzwerk. Durch Anordnung des Feldkabels

in einer Schleife bietet das System automatisch einen
fehlertoleranten, redundanten Pfad fur die Datensignale.
Die Kommunikationsentfernung kann bis zu 20 km ohne
Verstarker betragen, bis zu 240 Stellantriebe kénnen an die
Schleife angeschlossen werden, und das System wird von
einer Masterstation Uberwacht. Die Kommunikation von der
Masterstation zum Leitrechner erfolgt mit Modbus-Protokoll
Uber RS-232 und RS-485. Die Systemeinstellungen fur den
Stellantrieb kénnen Uber die Bluetooth Datenverbindung
programmiert werden.

Siehe Druckschrift PUB059-030.

Modbus®

Einfache oder duale Modbus-Module kénnen in den
Stellantrieb integriert werden, um externe serielle
Kommunikation mit den Steuerungsfunktionen sowie
Ruckmeldung tber Zustandsdaten zu erhalten. Das
Feldnetzwerk verwendet eine RS-485-Datenvielfachleitung

mit 2 oder 4 Adern und kann verdoppelt werden, wenn
Redundanz erforderlich ist. Die Kommunikation ist

halbduplex, und das verwendete Protokoll ist Modbus RTU mit
Datenlbertragungsgeschwindigkeiten bis zu 38 KBaud. Die fur
das Einrichten des Systems erforderlichen Stellantriebsvariablen
kénnen Uber die Bluetooth Datenverbindung

programmiert werden.

Siehe Druckschrift PUB091-003.

Profibus®

Ein Profibus-DP-Anschluss ist durch den Einbau der Profibus-
DP-Schnittstelleneinheit in den Stellantrieb méglich. Dadurch
kann der Stellantrieb in ein Standard-Profibus-Netzwerk
integriert werden. Volle Kompatibilitat mit dem Feldbus-
Standard EN 50170 ist moglich, und die Einheit ist hinsichtlich
Interoperabilitat Profibus-zertifiziert. Das Netzwerk ermoglicht
die vollstandige Steuerung des Stellantriebs sowie die
Ruckmeldung von Zustandsdaten an den Host. Das Rotork
Profibus-Modul verflgt Gber zwei Kommunikationsanschlisse
zur einfacheren redundanten Feldbus-Verdrahtung, wenn
Zuverlassigkeit ausschlaggebend ist. DatenUbertragungsraten
bis zu 1,5 MBaud werden unterstitzt.

Siehe Druckschrift PUB088-001.

Foundation Fieldbus®

Die Stellantriebe konnen durch Einbindung des Rotork-
Moduls FF-01 an ein Foundation-Fieldbus-Netzwerk

(H1) angeschlossen werden. Das Gerat entspricht dem
Feldbus-Standard IEC 61158-2, verwendet eine elektrische
Zweidrahtverbindung an den Ubertragungsweg und ist
hinsichtlich Interoperabilitat zertifiziert. Der Foundation-
Ubertragungsweg tauscht Daten und Steuerbefehle zwischen
Geraten aus, volle Stellantriebsfunktionalitat ist verfugbar.
Jeder Stellantrieb besitzt vollstandige Link-Scheduler-
Leistungsfahigkeit, einschlieBlich Funktionsblocks fur analoge
und digitale Ein-/Ausgange, zusatzlich zu den Standard-
Wandlerblocks. Foundation-Fieldbus-Netzwerke kénnen
ohne Hostsystem als Uberwacher arbeiten. Die Feldgerate
kommunizieren dann direkt untereinander.

Siehe Druckschrift PUB060-007.

HART®

HART (Highway Addressable Remote Transducer) ist ein
Kommunikationsprotokoll fir die Prozesssteuerung. Das
Signal besteht aus zwei Teilen, der analogen 4 bis 20 mA
Stromschleife und einem Gberlagerten digitalen Signal.
Normalerweise wird die 4-20-mA-Schleife zur Steuerung und
das Uberlagerte digitale Signal fir Feedback und Konfiguration
genutzt. Konfiguration und Feedback, die das HART-
Digitalsignal nutzen, werden erstellt, indem der mit dem CVA
verbundene Host zur Auswahl der Parameter verwendet wird.
Der GroBteil der CVA-Benutzereinstellungen kann tber das
HART-Kommunikationsprotokoll durchgefuhrt werden.

Siehe Druckschrift PUB092-001.

Zusatzliche Eingédnge und Ausgénge

Bei Verwendung in Verbindung mit einem Feldbus-
Netzwerk kann der Stellantrieb auBerdem zusatzliche
Ruckmeldungen von anderen Geraten im Feld sammeln, z.

B. von Niveauschaltern oder Naherungssensoren. Fur einige
Systeme konnen zusétzliche Ausgangssteuerfunktionen fur
den Betrieb von Ferngeraten wie z. B. Pumpenanlassern
ermoglicht werden. Um diese Funktionen anbieten zu kénnen,
bendétigt der Stellantrieb die Option Feldbus-Remote I/0,

die Uber 4 digitale Eingdnge fur Ruckkopplungsdaten und 4
Trockenkontakt-Relaisausgange fir die Steuerung verfugt.

Weitere Informationen und Verweise zu weiteren
Bussystemen sind in der Druckschrift PUB0O58-001 Rotork
Netzwerk-Kompatibilitdt enthalten.
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Schaltplan Stellantrieb — Grundlage

Grundlegender Schaltplan fiir IQ-Stellantriebe vom Typ 100 B 0000, dargestellt in Zwischenstellung,
ausgeschaltet. Fiir den grundlegenden Schaltplan fiir IQT-Stellantriebe siehe 300 B 000

Leistungsstell-

®
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&

glied
Thermostat
’7 FS1
——F—
Steuerung |—|
Position & —_—
Drehmoment/ — Pl
Endlage wc _@_
+

Ortsanzeige
Siehe Seite 9

Ruckmeldungen

AV
JOLI
v

Armatur Zu, SchlieBer 4
Armatur Auf, SchlieBer 4

| e e |
Orts-und Armatur Zu, Offner {
Fernstellungsanzeige

9V | Notstromversorgung .
(Hauptschalter aus ) Armatur Auf, Offner q::

Ortssteuerstellen Fernansteuerung
Siehe Seite 7 SchlieBen
Stopp/Halten
Offnen
b4

Null minus 20-120 V AC/V DC

Notabschaltung

SchlieBen - Offnen  Stopp Verriegelung &ffnen

Lokal - Fern Verriegelung schlieBen

Null minus 20-120 V AC/V DC

Datenspeicher/Bluetooth’ (Seite 3)

Zustands-
Uberwachung

Konfiguration des

Armaturendaten X
Stellantriebs

Optionale Steuerungs-
und Anzeigeeinheiten

Mit der Bluetooth® Fernbedienung
konnen Optionen konfiguriert werden

Stromversorgung Stellantrieb
Siehe Seite 4

(Unterschiedliche Stromanschliisse je
nach Art des Stellantriebs. Dargestellte
Anschlisse nur fir IQ Drehstrom).

Isoliert, Nennwert 24V DC, 5 W
Energieversorgung (120 V AC 15 VA Option)
Erhaltlich fir vom Stellantrieb gespeiste Fernsteuert
Siehe Seite 6.

Uberwachungsrelais {iberwacht
Verfligbarkeit des Stellantriebs (dargestellt ist
stromlos - nicht verfligbar). Siehe Seite 9.

Anzeigekontakte
Als Standardkonfiguration dargestellt.

Die Konfiguration kann mit der Bluetooth®
Fernbedienung so verdndert werden, dass
alle Einstellungen fiir Armaturenposition,
Zustand und Alarm angezeigt werden.
Siehe Seite 9.

Fernansteuerungseingange

Siehe Steuerkreisarten auf
Seite 15 und 16.

Bluetooth® Schnittstelle

(((.))) IrDA™-Schnittstelle

Entsprechender Schaltplan
Siehe Matrix auf Seite 14.

HINWEIS: Anderungen der Klemmennummern vorbehalten. Siehe gelieferte Schaltplane.
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Schaltplan Stellantrieb — Optionen

Optionale Steuerungs- und Anzeigeeinheiten
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Pakscan 2-Draht-Stromschleife

Es muss sichergestellt werden, dass die an Klemme 4
oder 5 angeschlossenen Schaltkreise weder direkt
noch indirekt an die Erde angeschlossen sind.

< (26) — — 2 Draht'A' (Ein)
- @ — 2 Draht 'B' (Aus)
(28) — — 2 Draht 'C' (Null)

— Schirm

Modbus 2-Draht/4-Draht
RS485 Vielfachleitung

@ — — Feldverbindung '1A'
h @ — Feldverbindung 1B
—-1— = — — Feldverbindung '2A'
- —— — — Feldverbindung 2B’
— — Null
(1 @

_rk—. — Schirm

Zusatzliche Anzeigekontakte

Als Standardkonfiguration dargestellt.

Die Konfiguration kann mit der Rotork
Bluetooth® Fernbedienung PRO so verdandert
werden, dass verschiedene Einstellungen fur
Armaturen- und Stellantriebsposition,
Zustand und Alarm angezeigt werden.
Kontakte nicht im wahren Zustand
dargestellt.

Siehe Seite 10

Armaturenstellung — CPT
Nennwert 24 V

Profibus
RS485 Vielfachleitung

N gy B @ — Schirm
[>+— (24) — — Profibus 1-B
> Q7) _— — Profibus 2-B
— Profibus 2-A

— — Schirm

Foundation Fieldbus
IEC61158-2 Vielfachleitung

S

)

N/

> 1 @ — Feldverbindung '+'
‘-I @ — — Feldverbindung '

— Schirm

\E

/\

HINWEIS: Anderungen der Klemmennummern vorbehalten. Siehe gelieferte Schaltplane.
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Schaltplane Stellantriebe - Nummerncodes EQ\s

Standardoptionen fiir Steuerung und Anzeige

Grundlegender Schaltplan fur 1Q-Stellantriebe vom Typ 100 B 0000 (fur die IQT-Baureihe 300 B 000) einschlieBlich
Ortssteuerstelle fir Steuerung und Rickmeldungen, extern Offnen/Stopp/SchlieBen Notabschalt- und Verriegelungssteuerung
und 4 konfigurierbare Anzeigekontakte.

1 0 0 B 0 0 0 0

Typ / ED

11Q Standard

2 1QM Regelbetrieb

3 1QT Standard

4 1QTM Regelbetrieb

5 1Q Standard Japan

6 1QM Regelbetrieb Japan

Energieversorgung

0 1Q Drehstrom/IQT mit 24 V DC kundenseitige Versorgung

1 1Q Drehstrom/IQT mit 120 V AC kundenseitige Versorgung

2 1Q Einphasig mit 24 V DC kundenseitige Versorgung

3 1Q Einphasig mit 120 V AC kundenseitige Versorgung

4 1Q Gleichstrom mit 24 VV DC kundenseitige Versorgung

5 1Q/IQT Gleichstrom Solar mit 24 VV DC kundenseitige Versorgung
8 1QT Notstrom (EXTERNE VERSORGUNG)

9 1QT Notstrom (INTERNE BATTERIE)

Analog 4-20 mA

1 Stellungsanzeige (CPT)

2 Drehmomentanzeige (CTT)/Stellungsanzeige (CPT)

3 Positionssteuerung/Stellungsanzeige (Folomatic/CPT)

4 Analoge Uberwachung (nur Netzwerk)

5 Stellungsanzeige (CPT) loop-powered

6 Drehmomentanzeige (CTT) loop-powered

7 Positionssteuerung/Stellungsanzeige (Folomatic/CPT) mit loop-powered CPT

Netzwerk

B Basic keine Netzwerksteuerung (nur festverdrahtet)
K Pakscan 2-Draht-Digitalsteuerung

P Profibus 2-Draht-Digitalsteuerung

M Modbus 2-Draht-Digitalsteuerung

F Foundation Fieldbus 2-Draht-Digitalsteuerung

H HART 2-Draht-Analogsteuerung/Digitalriickmeldung
W Pakscan Wireless

R Pakscan drahtgebunden und Wireless

Netzwerkoptionen

1 Hilfsversorgung (kein Netzwerk installiert)
2 Einzelkanal

3 Doppelkanal

4 Repeater (nur Modbus)

5 Einzelkanal (mit Hilfsversorgung)

6 Doppelkanal (mit Hilfsversorgung)

7 Repeater (nur Modbus/mit Hilfsversorgung)

Optionen Fernsteuerung

1 Fernansteuerungen mit negativer Schaltregelung (pos. Null)
2 BBC-Fernansteuerungen (isolierte Null)
3 125 VDC Fernansteuerungen

Anzeigeoptionen

1 Zusatzliche Relaiskontakte S5-S8 (4 zusatzliche Kontakte)
2 Zusatzliche Relaiskontakte S5-S12 (8 zusatzliche Kontakte)

Steckverbinder

1 Interrupt Timer (2 Speed Timer)

2 frei

3 frei

4 Trennschalter-Modul (nur Profibus)

5 Interrupt Timer & Trennschalter-Modul (nur Profibus)
6 Fernzugriffstation

7 Fernzugriffstation und Unterbrecher-Timer

HINWEIS: Anderungen vorbehalten - Bitte Rotork anfragen.
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Schaltplane Stellantriebe - Nummerncodes

Notabschalt- und Verriegelungssteuerkreise
konnen zu allen auf S. 16-18 gezeigten Fern-
oder Analogschaltkreisen hinzugefiigt werden.

Das Notabschaltsignal (ESD) Ubersteuert alle bestehenden
Orts- oder Fernsignale. Der Stellantrieb kann so konfiguriert
werden, dass er als Reaktion auf ein Notabschaltsignal 6ffnet,
schlieBt oder verharrt. Notabschaltsignale mussen von einem
Sperrkontakt abgeleitet werden. Der Stellantrieb kann so
konfiguriert werden, dass er auf das SchlieBen oder Offnen
eines Kontakts reagiert.

Bei Bedarf kann der Notabschaltvorgang zum Ubersteuern
von Motorthermostat, lokalem Stopp, aktiven Verriegelungen
oder Interrupt Timer konfiguriert werden. Uberbriicken des
Motorthermostats wahrend einer Notabschaltung ftihrt zum
Verlust der Zulassung fur Gefahrenbereiche.

Soweit bei Bestellung nicht anderweitig angegeben, wird
der Stellantrieb mit den folgenden Einstellungen ausgeliefert:
Aktives Signal hoch (Kontakt schlieBen), Verharren bei
Notabschaltung. Notabschaltung Ubersteuert nicht
Motorthermostat, lokalen Stopp, aktive Verriegelung oder
Interrupt Timer.

Anderungen an der Notabschaltkonfiguration werden mit
der mitgelieferten Rotork Bluetooth® Fernbedienung PRO
vorgenommen.

Steuerung Verriegelungsschaltkreise

Die Standardeinstellung fur die Verriegelungsfunktion ist
AUS. Wenn Verriegelungsfunktionen benétigt werden,
konnen die Verriegelungen mit der Rotork Bluetooth®
Fernbedienung PRO auf EIN konfiguriert werden.

Verriegelungen sind sowohl fur Orts- als auch fur
Fernsteuerung aktiv. Wenn nur eine Verriegelung benotigt
wird, muss die andere wie gezeigt ausgeklinkt werden.

Herkémmliche festverdrahtete Verriegelungssysteme
zwischen Stellantrieben, wie z. B. ,,Haupt und Umgehung” in
Dampfanlagen, kénnen ganz einfach realisiert werden, indem
das Zustimmungs-Steuersignal von den ,S”-Kontakten des 1Q
abgeleitet wird.

Schlussel

24V DCminus/ 120V ACN

Notabschaltung/Verriegelung Null 20-60 V DC & 60-120 V AC.
Verriegelung 6ffnen

Verriegelung schlieBen

24V DCplus/ 120V AC

©OOOG

HINWEIS: Anderungen der Klemmennummern
vorbehalten. Siehe gelieferte Schaltplane.

Notabschaltung-
Steuerkreise

Form 1F

Kundenseitige
Verbindung

ORORS

Notabschaltung
(Verharren)

A
Notabschaltung - intern gespeist

Form 2F

Notabschaltung

(Verharren)

@
®

Leitung/plus

R T = T

Null
20-60V DC,
60-120 V AC

A A
Notabschaltung - extern gespeist

Verriegelungs-Steuer-
kreise

Kundenseitige

cxe

Verbindung
Freigabe Offnen
Freigabe
SchlieBen

A Offnen/SchlieBen A
Verriegelung
aktiv - interne Versorgung

Kundenseitige
Verbindung

Q9

A Yo

Freigabe
SchlieBen

ONONONS

Offnen/SchlieBen
Verriegelung
aktiv - interne Versorgung

A A

@-A\o—
rgigabe

Offnen

SchlieBen

©

Leitung/plus"
Null
20-60VDC, ¥
60-120 V AC

A Offnen/SchlieRen A
Verriegelung
aktiv - interne Versorgung

Keeping the World Flowing
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Fernsteuerkreise

Fernsteuerungs-Schaltbild fiir 1Q-/
IQT-Standardbaureihe nebenstehend
abgebildet.

Standardstellantriebe werden ohne
Klemmenverbinder geliefert.

Ein Inbetriebnahmebeutel im Klemmenraum
enthalt Klemmenschrauben, Abdeck-O-Ring,
Stellantriebsschaltplan und die Installations- und
Wartungsanleitung, Druckschrift PUB002-039. Der
Stellantrieb inkl. Rotork Bluetooth® Fernbedienung
PRO sind durch einen gelben Aufkleber auf dem
Deckel des Klemmenkastens gekennzeichnet.

Fernsteuerungseingange sind als Optokoppler-
Schnittstellen mit einer Zerstorfestigkeit von

2 kV ausgefuhrt. Standardsteuerung ist eine
Plusschaltung (Minusschaltung auf Wunsch
verfligbar).

Der standardmaBige 1Q-Stellantrieb kann durch
die wie folgt definierten Fernsteuerungssignale
gesteuert werden:

Kundenseitige Steuerkreisversorgung: innerhalb
der Bereiche, 20-60 V DC oder 60-120 V AC

Vom Stellantrieb gespeiste Steuerkreisversorgung:
24V DC, Nennwert 5 W. (120 V AC, 15 VA auf
Anfrage verfugbar)

Von den einzelnen Steuerungseingangen
entnommener Strom:

8 mA bei 24 V DC, 12 mA bei 120 V AC
Mindestspannung "EIN": 16 V
Hochstspannung |, AUS": 8 V
Mindestsignaldauer: 300 ms

Maximale Kabelkapazitat Fernsteuerung: 2 pF
Ader zu Ader

Interne Versorgung minus (Null)

Null fir Fernansteuerungen
an 20V bis 60 V DC oder 60
bis 120 V AC

SchlieBen

Stopp/Halten

Offnen

Interne Versorgung 24 V DC
plus (oder intern 120 V AC)

Interne Versorgung minus (Null)

Null fir Fernansteuerungen
an 20V bis 60 V DC oder 60
bis 120 V AC

Schlie3en

Stopp/Halten

Offnen

Interne Versorgung 24 V DC
plus (oder intern 120 V AC)

Offnen/SchlieBen
Steuerung Tippbetrieb

Form 1A

@

Go)

rmi

o

SchlieBen

rm

&=

Offnen

®_

Form 2A

rmi

: Sch;e\l}:n_

rmi

B

Offnen

v
Leitung/plus

Null/minus

rotori
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Fernsteuerkreise

Zweidrahtsteuerung;
Spannung zum Offnen,
stromlos zum Schlief3en.
(Offnungsprioritat konfigu-
rie-ren). Kunde verbindet 5 —

Offnen/SchlieBen halten
Steuerung mit Zwischen-
stellungsreserve

Offnen/Stopp/SchlieBen
halten Steuerung

Form 1B Form 1C - Form 1D
@ @ @
(39 (9 (9
rmi mi
SchlieBen SchlieBen ®\
@ G—1 @
I_rl I_rl SchlieBen
A () AN N
@ Offnen Offnen ®_ Offnen
m
® Do

Stopp
Form 2B Form 2C Form 2D
Null/minus
@ --------- ; @ --------- : :L
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
m 1 mi 1
1 1 1 1
1 1
- - 2N
SchlieBen : SchlieRen :
1 1
1 1
1 1
1 1
@— G——
1 1
1 1
mi 1 mi 1
1 ! 1 ! SchlieBen
1 1
&Ny o &
Offnen : Offnen : Offnen
1 1
1 1
1 1
1 1
A 1 @StoppE = 1 @/
Leitung/plus : :
1 1
1 . 1
v Leitung/plus v ; |,
Null/minus Null/minus Leitmetfeilis Null/minus

Max. 60 V AC oder DC (fiir héhere
Spannungen wenden Sie sich bitte
an Rotork)

Zweidrahtsteuerung;

Spannung zum SchlieBen,

stromlos zum Offnen.

(SchlieBprioritat konfigu-
rie-ren). Kunde verbindet 5 -

— Form 1E
@
(9
Offnen
\o—
SchlieBen
Form 2E

>

@ Null/minus

Offnen

o

SchlieBen

®

v
Leitung/plus

v
Null/minus

Max. 60 V AC oder DC (fiir h6here
Spannungen wenden Sie sich bitte

an Rotork)

Keeping the World Flowing
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Analoge Steuerkreise EQ\s

Nur analoge Folomatic-Steuerung Analoge Folomatic-Steuerung mit extern
gespeister ferngesteuerter Ubersteuerung

plus

< @ < (o)
Ij ~ Analoges Kunden- N4 Analoges Kunden-
Ausgangssignal Ausgangssignal
G?) 67
A minus &) *
Manuell
*
Auto
@ Kundenseitige
Sch | ussel Verbindungen

Folomatic plus @
@) Folomatic minus mn

@ A\c Kontakt schlieBen
@ 24V DC plus m

@ A\c Kontakt 6ffnen
(@)  24vDCminus = E

s : ' Stopp/HaIten
Steuerung Null 20-60 V DC, 60-120 V AC 134 A2 (optional)
Folomatic Null 20-60 VDC

Folomatic Null 60-120 V AC Analoge Folomatic-Steuerung mit intern

gespeister ferngesteuerter Ubersteuerung
Folomatic manuell/auto

® 66

6p)
Fernansteuerung manuell schlieBen <} I-J;l &) :3?;‘;?];555‘;2‘;?"'
Fernansteuerung manuell 6ffnen @
::E_i_zf) Fernansteuerung manuell stopp/halten ~—GAN _____

Zur Steuerung im Bereich 20-60 V DC
Null an 36 und 41 anschlieen

.I Zur Steuerung im Bereich 60-120 V AC
Null an 36 und 45 anschlieen
*
Auto
39
O m w2 Ko— Leitung/plus
1 Manuell L
@ A\c Kontakt schlieBen
rmi
1
@ /\\c Kontakt 6ffnen
rm ]
! H
[V . T SRR ' Stopp/Halten

(optional)

* Wenn manuell/automatisch Ubersteuern erforderlich ist, muss dies
in den Konfigurationsmenus aktiviert werden.

HINWEIS: Anderungen der Klemmennummern vorbehalten. Siehe gelieferte Schaltplane.
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Funktion Partial Stroke Test EQ\3

Der Stellantrieb kann so eingestellt werden,
dass ein partieller Stellwegtest ausgefiihrt
wird, wenn ein giiltiges Signal an die offene
Verriegelung angelegt wird. Dadurch kann die
Armaturenbewegung des Systems regelmaBig
ohne Betriebsunterbrechung iliberpriift werden.

® ®

Die Funktion fur partiellen Stellweg wird durch Auswahlen
von ,Partial Stroke Test” im Verriegelungsmend aktiviert.
Weitere Funktionen zum partiellen Stellweg wie z. B.
Partieller Stellweg — Endlage, Position und Timelimit Pl Sl
kénnen dann an die Anwendung angepasst werden.

Da die Funktion Verriegelung 6ffnen verwendet, kann

die Verriegelungsfunktion nicht mit partiellem Stellweg

verwendet werden.

Flr zusatzliche Diagnosemdglichkeiten gibt es zwei neue
Relaiskonfigurationen, die verwendet werden kénnen —
Partieller Stellweg aktiv und Partieller Stellweg Fehler, die im
Relaiseinstellungsment zu finden sind. Weitere Details, siehe
Druckschrift PUB002-040.

Schlussel

24V DC minus

Notabschaltung/Verriegelung Null 20-60 V AC
Verriegelung 6ffnen

Verriegelung schlieflen

24V DC plus

©OOO®

HINWEIS: Anderungen der Klemmennummern vorbehalten. Siehe gelieferte Schaltpline.
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Eine ausfihrliche Ubersicht unseres weltweiten
Vertriebs- und Servicenetzes finden Sie auf unserer Website.

Rotork plc
Brassmill Lane, Bath, UK

tel +44 (0)1225 733200
fax +44 (0)1225 333467
email mail@rotork.com
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Im Zuge der standigen Weiterentwicklung unserer Produkte behalt sich Rotork Verbesserungen und
technische Verdnderungen jederzeit vor. Veréffentlichte Informationen kénnen geéndert werden. Die
neueste Version finden Sie auf unserer Website www.rotork.com

Der Name Rotork ist ein eingetragenes Warenzeichen. Rotork erkennt alle eingetragenen Warenzeichen
an. Die Wortmarke Bluetooth® und die Logos sind eingetragene Marken von Bluetooth SIG, Inc. und
werden von Rotork unter Lizenz verwendet. Veroffentlicht und hergestellt im Vereinigten Kénigreich von
GroBbritannien und Nordirland von Rotork Controls Limited. POWDG0516



