rotoric

Controls

Seria CVL

Skrécona instrukcja uruchomienia

Liniowe napedy zaworéw sterujacych

Lider w Technologii Sterowania Zaworami



rotoric

Wstep Controls

Niniejsza instrukcja obejmuje serie liniowych napedéw CVL.

Modele CVL 500 & CVL 1500
Petna specyfikacja - PUB042-001-00.

Bazujac na historycznych sukcesach Rotork w
dziedzinie innowacyjnych technologii, napedy

serii CVA oferuja precyzyjna i szybka metode
automatyzacji napedéw dla zaworéw sterujacych bez
skomplikowanych i drogich instalacji pneumatyki.
Rosnacy stale nacisk na wydajnos¢ i redukcje kosztow
sprawia, ze precyzyjna kontrola przeptywu w
rurociggach jest kwestig o fundamentalnym znaczeniu.

Rozdzielczos¢ lepsza niz 0,1% i zdolno$¢ do wyeliminowania
przesterowania sprawia, ze seria napedéw Rotork CVA pomaga
maksymalizowac jakos¢ produktu i wydajnos¢ instalacji.

Napedy serii CVL s zaprojektowane i wykonane dla zdalnej ciggtej
regulacji zawordw sterujacych.
Urzadzenie zawiera:

bezszczotkowy silnik DC.

przektadnie z wyjsciem liniowym.

sterownik silnika kontrolujacy predkos¢, przesuniecie oraz site.

certyfikat spetniajace miedzynarodowe normy dotyczace stref
niebezpiecznych.

Wszelkie ustawienia sity i pozycji jak i konfiguracja napedu odbywa sie
bezinwazyjnie (np. laptop z Bluetooth®).

Program PDA Enlight jest do $ciagniecia za darmo ze strony www.rotork.com.

Control Valve
Actuator

©) rotori

Controls



Instrukcja Instalacji i Ustawien

Uruchomienie

Ustaw przefacznik do pozycji,STOP".

Podtaczenie Zasilania Elektrycznego

Po zakonczeniu prawidtowego montazu i spetnieniu procedur
zwigzanych z potaczeniami elektrycznymi, zasilanie elektryczne
moze by¢ podtgczone do napedu.

UWAGA: Jezeli urzadzenie jest wyposazone w kondensatory, zielona
lub czerwona dioda LED (w zaleznosci od wybranego trybu) bedzie
migac dopoki kondensatory beda w petni natadowane.

Posuw napedu nie jest mozliwy podczas migania diody LED.

NAWIAZYWANIE KOMUNIKACJI Bluetooth®

Upewnij sie, ze Bluetooth® jest wigczone na komputerze i kliknij na
ikonie Enlight, aby uruchomic program.

Maksymalny zasieg urzadzenia Bluetooth® wynosi 10 metrow.

Strona startowa umozliwia potaczenie z napedem lub otworzenie
zapisanych plikdw.

WORK OFF LINE (Praca Bez Potaczenia)

Jesli na komputerze sa zapisane pliki z ustawieniami mozna je odczytac.

RECONNECT AN ACTUATOR (Ponowne Potaczenie z Napedem)

Jedli pofaczenie z napedem zostato juz nawigzane pojawi sie lista, a
ponowne wyszukiwanie urzagdzen nie nastapi.

DISCOVER A NEW ACTUATOR (Wyszukiwanie nowych Urzadzer)

Komputer/PDA w promieniu 10 metrow bedzie wyszukiwato napedéw CVA.

QUIT (Wyjécie)

Wyjscie z menu.

Rys. 3.1

+& | Programs E:, i Yx oz X
HP nternel Messenger |
Shortcuts Sharing —

—
Motes Pictures & Pocket
Yideos Enlight

v @ QL

Remote Screen Search
Deskt... Capture
& [ @
SUN Java Tasks Yoice
Commander

A ]

G,

Rys. 3.2

's |Pocket Enlight  E &F T = [X

(A rotore

WORK OFFLINE l

RECOMMECT AN ACTUATOR l

DISCOWER & MEW ACTUATOR l

QuUIT l

File Setup Control Diagnostic Help

Rys. 3.3

Lider w Technologii Sterowania Zaworami




Instrukcja Instalacji i Ustawien

Ponowne potaczenie lub wyszukiwanie napedéw ' PocketEnlight  Hp ¢ Ty 4 |X
Wyszukiwanie Napedéw 6‘/\ Select CYA

Teraz komputer/PDA wyszuka w zasiegu Bluetooth®
wszystkie napedy CVA. Jesli wystapi wiecej niz jeden naped
zostanie wygenerowana lista tych napedow.

25 16&703 18 sales support

Zaznacz, a nastepnie wybierz naped z listy.

Naped zgtosi swojg tozsamos¢ za pomocg numeru
seryjnego (Umieszczonego na tabliczce znamionowej). Moze
to by¢ zmodyfikowane dodajac odniesienie MOV lub Tag.

Jesli w zasiegu znajduje sie wiele urzadzen Bluetooth®,

proces wyszukiwania moze zajac wiecej czasu, w niektérych | sesran acam |
przypadkach bedzie musiat by¢ powtdrzony. S — e L |

File Setup Control Diagnostic Help

Rys. 4.1

Procedura Logowania

Po wybraniu napedu z listy i nacisnieciu “SELECT" nalezy sie zalogowac. 7 | Pocket Enlight abe &
Istnieja trzy poziomy logowania zabezpieczone hastem. ( \A‘ rntoru_
View (Podglad) User Level

Pozwala na odczyt ustawiert napedu. Nie mozna dokona¢ User h
zadnych zmian. Password

Hasto: view i

Ok

[i

User (Uzytkownik)

1231]2[3[4[5]6[7[8[0[0]-[=[«
Pozwala na odczyt i zmiane ustawier napedu. Pozwala na Tabja[wle[r[t]y[uliJo[p[[[]
zaprogramowanie dziatania napedu i sterowac lokalnie napedem. CaPla[s[d[f]g[h[ilk[I]:]"]

shiftfz[x[c[v[b[n[m], |,"|d—'
Hasto domysine: sulis cufai] - J\] AR

|
File Setup Control Diagnostic Help

To hasto moze by¢ zmienione za pomoca menu‘Setup’w
celu zapewnienia dodatkowego bezpieczenistwa urzadzenia. Rys. 4.2

NIE ZGUB HASLA. "s | Pocket Enlight

Rotork Engineer (Inzynier Rotork)

Wytacznie dla uzytku serwisu Rotork.
Incorrect password

' entered, please
Logowanie try again.
Wybierz 'user’ na poziomie menu rozwijanego.Zauwaz, ze Error Code:

uzytkownik jest domysiny i pojawi sie w oknie. 17334613455B1540

Za pomocg klawiatury na dole ekranu, wpisasz hasto
a nastepnie kliknij “OK", aby rozpocza¢ procedure.Jedli
komunikacja zakonczy sie sukcesem zostaniesz poproszony

0 poczekanie az rejestrator sciggnie ustawienia napedu. Tramsferting data, please wat......

Jesli hasto zostanie Zle wpisane odpowiedni komunikat
pojawi sie na wyswietlaczu. Hasto nie moze by¢ zresetowane. File Setup Control Diagnostic Help File Setup Control Diagnostic Help
Kod btedu zostanie wygenerowany, zapisz go i przeslij do
najblizszej delegatury Rotork. Aktualne hasto moze by¢ wtedy
zweryfikowane i potwierdzone.

Rys. 4.3 Rys. 4.4
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Instrukcja Instalacji i Ustawien

Stroke Setup Menu (Menu Ustawiania Skoku)

S trzy opcje do wyboru.

Align Coupling (Wyréwnywanie Sprzegiet)

Jesli naped nie jest w petni potaczony z zaworem ta procedura musi
by¢ przeprowadzona w celu umozliwienia prawidtowego montazu
oraz wyréwnaniasprzegta napedu wzgledem trzpienia zaworu.

Quick Setup Wizard (Kreator Instalacji)

Uzyj tego menu do automatycznego ustawienia wytgcznikow krancowych.

Przejdz do strony 10.

Manual Setup (Ustawienie Reczne)

Uzyj tego menu do recznego ustawienia wytgcznikdw kraricowych.

Wiecej informacji w publikacji PUB 042-003.

Mozliwe jest wybranie Brytyjskich (Imperial) oraz Metrycznych
(Metric) jednostek miar. Numer seryjny, aktualny skok i pozycja jest
wyswietlana na monitorze.

/\ OSTRZEZENIE

Minimalna sita oraz wysuniety na zamknij sg domysinymi
ustawieniami nowych napedéw. Jesli naped byt juz uruchamiany
jestistotne, aby przed podtgczeniem sprzegfa i podtgczeniem
zasilania sprawdzi¢ domyslne ustawienia.

/\ OSTRZEZENIE
Po wybraniu trybu RUN sitownik bedzie odpowiadat na aktywne
polecenia zdalnego sterowania.

Wybierz przetacznikiem tryb STOP aby zapobiec niechcianemu ruchowi.

Podtaczenie Napedu do Zaworu.
Wybierz funkcje “ALIGN COUPLING".

Wybierz jednostki miar.

7y | Pocket Enlight Eg P Yx 4z X

| ALIGN COUPLING [ |
| QUICK SETUP wizaro
| MANUAL SETLP [ |
Urits Irmpetial -

YWalve Stroke in
Position [ 082  |in

C\‘A 75166870318 | Stroke Setup

File Setup Control Diagnostic Help

Rys. 5.1

%y | Pocket Enlight - g A R

| ALIGN COUPLING [ |
| QUICK SETUP wizarn
| MANUAL SETLP [ |
Urits Imperial -

Walve Stroke in
Position [ 062  |in

(WN\[z516870318 | Stroke Setup

File Setup Control Diagnostic Help

Rys. 5.3

Lider w Technologii Sterowania Zaworami




Instrukcja Instalacji i Ustawien

7% PocketEnlight B ¢f Y ¢ X 1. Set Thrust Limit (Nastawy wielkosci sity)
1. St thrust imits Zwiekszenie wielkosci sity w kierunkach otwdrz/zamknij nastepuje
rI:J;':elrj_'lrhrust IbF - po przesunieciu suwaka z lewej do prawej strony.
Close Thrust [bF
— 1| 200 2. Set Basic Actuator Parameters (Nastawy Podstawowych
2. Sef basic actuator parameters Parametréw)
MOV Tag
[sales support | MOV Tag
Shaft Action Mozna nadac¢ kazdemu napedowi nazwe utatwiajaca identyfikacje
|Extend To Close v| na obiekcie.
Close Stop Open Stop X
[Gimit ] [t <] Shaft Action
Wybierz otworz lub zamknij aby wysunac trzpien.
3. Proceed To Algn Counling?
| sterT | | cemcer | Close/Open Stop (Zamknij/Otwérz Stop)
File Setup Control Diagnostic Help Thrust - Zatwierdz wielkos¢ sity podanej do trzpienia zaworu

w pozydji krancowej gdzie wymagana jest najwieksza sita do
Rys. 6.1 skutecznego zamkniecia.

Limit — Zatrzymaj naped w pozycji krancowej gdy nie jest
wymagane szczelne odciecie.

75 | PocketEnlight % < (X Wybierz START aby zapisa¢ zmiany i przejsc do wyréwnywania sprzegiet.
1. Set thrust limits Ustaw podstawowe parametry wedle uznania.

3. Kontynuuj aby Ustawi¢ Sprzegta
=3 - e Kliknij start aby rozpocza¢ montaz napedu.

M] Advanced 1 ]

s Advanced2 LT /N OSTRZEZENIE
sh i:::';:!::l'"" - Po wybraniu trybu RUN sitownik bedzie odpowiadat na
C'T[D RIRO OU';NS !WZI aktywne polecenia zdalnego sterowania.

Lif ;:h ~ ) & - Jezeli nastapi przerwa w sygnale analogowym naped wykona
L—| “hange 7 e funkcje pozycjonowania awaryjnego. W razie potrzeby w Fail
&1 - — Modes Menu wybra¢ funkcje ,stay put” pozostart w aktualnym

Engineer 1 "
|: E:::::::Z e | potozeniu i przeslij ustawienia do napedu.
File Semp|l:onl:rol Diagnostic Help

Rys. 6.2

Power Failure Mode 1. Set thrust limits

Power Failure Go To Pos. (%) E

Power Failure Delay (secs)
Power Action Fail Speed (% Rated)

Enable ]
Loss Of Signal Position |Stayput -

Loss Of Signal Go To Position (%) E

Please confirm that the @_
settings on this screen are
correct before procesding.

Do you want to continue?

]
=
]

Closd—rr - -
Loss Of Signal Delay (secs) |Lirnit Y| |Limit
| SEND SETTINGS i _ =
3. Proceed To Align Coupling?
(NE375373604 ] Fail Modes | staRT | | camceL |
File Setup Control Diagnostic Help File Setup Control Diagnostic Help
Rys. 6.3 Rys. 6.4
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Instrukcja Instalacji i Ustawien

Align Coupling (Wyréwnywanie Trzpieni)

Teraz jest mozliwe obstugiwanie napedu za pomoca programu
Enlight. Przesuniecie suwaka regulacji potozenia wysunie lub
wsunie wat wyjsciowy, aby umozliwi¢ podtaczenie do wrzeciona
zaworu. Suwak “Coarse” pozwala na petny skok napedu, suwak
"Fine" jest uzywany do precyzyjnego przesterowania.

Skok pozycji napedu funkgji “Coarse” jest co 1% a funkgji “Fine”
co 0,1%.

Kiedy kontrola pozycji odbywa sie po raz pierwszy pojawi sie
ostrzezenie o przejsciu napedu w tryb offline i braku reakcji na
komendy zdalnej kontroli.

N\ UWAGA
Naped wykona ruch do pozycji ustawionej na suwaku
kontroli pozycji.

Wybierz OK

Kliknij OK I naped przejdzie w tryb offline i wykona ruch do pozycji
ustawionej na suwaku kontroli pozycji.

W tym momencie nie mozna sterowa¢ napedem zdalnie.
Podtacz trzpien wyjsciowy napedu do trzpienia zaworu.

Uzywajac suwaka kontrolujacy pozycje wysun trzpien wyjsciowy
do pozydji kraricowej lub do trzpienia zaworu pozostawiajac
minimalny luz i upewnij sie, ze nie wystepuja jakiekolwiek
przesuniecia pomiedzy trzpieniami. Jesli trzpien wyjsciowy napedu
osiagnie swoja pozycje krancowa przy petnym wysunieciu bedzie
wymagane, aby cofng¢ wat o odpowiedni dystans zeby zapewnic
site wystarczajaca do petnego odciecia zaworu.

/\ OSTRZEZENIE
Bardzo wazne jest prawidtowe wyréwnanie pomiedzy
watem wyjsciowym napedu a trzpieniem zaworu.

Uwaga: Nieprawidtowe ustawienie spowoduje zwiekszone
zuzycie mechaniczne oraz ewentualne uszkodzenia trzpienia
zaworu.

Jedli wat wyjéciowy i trzpien zaworu nie sg ustawione
poprawniedostosowac potozenie montazowe jarzma z sitownikiem.

wp | Pocket Enlight E‘g P Yx o< X

Position Walve Position
Setpoint Stroke Feedback

‘ Measured Thrus % |

sition Control (Coarse) \
T | |
Close Oper ’
NI =1 |
Wl (Fine) /

C\‘A 7516870318 | align Coupling

File Setup Control Diagnostic Help

Rys. 7.1

's | Start - A

Position Walve Position
Setpo

i Warning:
Manualy moving the
actuator will take it |

Measy offine. Do you want E gl
to proceed?

Positig)
2 o] [
Claze Open

e - =
Position Control (Fine)

(WN\[z516870318 | Align Coupling

File Setup Control Diagnostic Help

Rys. 7.2

vy | Pocket Enlight e o

Pasition Walve Position
Setpoint Stroke Feedhack
n n n
% [25.32] %

‘ Measured Thrust % ‘

Position Contral (Coarse)
=T =T | |
Close Open
=T =T =1
Position Contral (Fine)

GA 7516870318 | Align Coupling

File Setup Control Diagnostic Help

Rys.7.3

Lider w Technologii Sterowania Zaworami




Instrukcja Instalacji i Ustawien

Potgczy¢ wat wyjsciowy napedu z trzpieniem zaworu
uzywajgcodpowiedniego sprzegfa.

Teraz jest mozliwe ustawienie potozen granicznych.

Quick Setup Wizard (Szybki Kreator Instalacji) 5% | Pocket Enlight

Jesli zawor bedzie pracowat w jego petnym zakresie ruchu, szybki
kreator instalacji jest szybkim i efektywnym sposobem ustawienia [ ALIGN COUPLING [ |

wartosci granicznej skoku. Szybki kreator instalacji pozwoli napedowi ) SETLR
na znalezienie granicy skoku poprzez mierzenie jego sity wyjsciowej. <. MANUAL SETUP

Wybierz “Quick Setup Wizard”

Walva Stroke in
Wartos¢ sity dla automatycznej instalacji jest domysinie ustawiona

na 40% sity znamionowej w obu kierunkach. Dostosuj warto$c sity, Position n
aby przeprowadzi¢ peten skok zaworu.

Set Thrust limits (Ustawienie Sit Krancowych)

Set Basic Actuator Parameters (Ustawienie (Vn\[Z=16E70318 | Stroke Setup
Podstawowych Parametréw Napedu) File Setup Control Diagnostic Help

Pole nazwy MOV moze by¢ edytowane. Uzyj klawiatury, aby

edytowac pole nazwy MOV. Rys.8.1

Shaft Action (Kierunek Ruch Trzpienia)

2% [PocketEnlight  H3 2 ¥,
Wybierz Extend (wysun) lub Retract (schowaj) trzpier napedowy, w | SERRENE e Tx N

aby dostosowac ruch do dziatania zaworu. 1. Set thrust limits

Open Thrust bF

e |
Close/Open Stop (Zamknij/Otwérz Stop) Close Thrust bF = (200 |
Ustaw wylgczenie napedu w pozycjach skrajnych na moment 2. Sef basic actuator parameters
lub droge (Close Stop - pozycja zamknieta, Open Stop - pozycja MO Tag
otwarta) zgodnie z charakterystyka zaworu. [ales support |

Shaft Action

. |E}{tend To Close v|

Thrust (Sl*a) Close Stop Open Stop
Naped moze by¢ ustawiony na funkgji Sita, kiedy wymagane jest [Limit ~]  [Limit -]
szczelne zamkniecie zaworu. 3. Proteod To Ouck sohue

|  sterT | | camceL |
Limit (Droga)

File Setup Control Diagnostic Help

Alternatywnie moze by¢ ustawiony w funkgji “Limit” (Droga) w
celu odtgczenia silnika napedu i zatrzymanie zaworu w okreslonej
pozycji, w ktorej zawdr nie wymaga sity docisku. Rys. 8.2

Klikna¢ na START, aby zatwierdzi¢ zmiany oraz zainicjowac
procedure Automatycznego Ustawiania.

rotori
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Instrukcja Instalacji i Ustawien

Ustaw przetacznik w pozycji RUN

N\ UWAGA
Zainicjowanie procedury Auto Setup spowoduje ruch
zaworu w jego petnym skoku.

/\ OSTRZEZENIE

Upewnij sie czy sita, ruch zaworu oraz potozenia
krancowe sg poprawnie ustawione w innym przypadku
mozna uszkodzi¢ zawor.

AUTO LIMIT zainicjuje procedure automatycznej konfiguracji.

FIXED LIMIT pozwoli napedowi znalez¢ potozenie krancowe w
kierunku zamkniecia poprzez mierzenie sity, ale takze pozwoli, aby
ustawi¢ potozenie kraicowe w kierunku otwarcia przy pomocy
zmierzonej drogi. Droga moze by¢ edytowana w polu tekstowym.

UWAGA: Upewnij sie, ze potozenie kraricowe jest ustawione dla
funkgcji open stop, jezeli wybierasz opcje “fixed limit”.

" | Otart

Ceq “Warning:

During Quick Setup the

el
(]
&
[l =]
EE

actuator will apply the Ioad
set on this screen to the
close & open (if selected)

15 w)
[sald valve limits.

Please confirm that the
E¥Y cettings an this screen are
Closd correct before proceeding.

LU

Lirmi
I: Do you want to continue?

2. Pr

£ ]

File Setup Control Diagnostic Help

Rys. 9.1

's | Pocket Enlight By 2 T 2

Auta Limit:

Limits will be set to full valve travel,
Fised Limit:

Set the open position limit manually.

Open Lirmit Position |I| i

| autoimr | | FixeD LT |

(WN\[£516870515 | Setup Mode

File Setup Control Diagnostic Help

Rys. 9.2

Lider w Technologii Sterowania Zaworami




Instrukcja Instalacji i Ustawien

Quick Setup jest w petni automatyczne i nie wymaga

czynnosci uzytkownika

Start QuickSetup? (Zacza¢ Automatyczng Konfiguracje?)

Kliknij na pole “Start”, aby rozpocza¢ procedure Quick Setup. Kliknij
na pole OK, aby kontynuowac. Wszystkie inne menu zostang

wylaczone az proces zostanie zakonczony.

"  Start

=1 Warning:

[
(]
=
ol [=2
EE

T During Quick Setup the
== actuator wil apply the load
=—3 =&t on this screen to the
MOY Close & open (if selected)
[s3ld valve limits,

Flease confirm that the
Ext8 cottings an this screen are

Closd correct before proceeding,

LD

Do yol want to continue?

2. Py

File Setup Control Diagnostic Help

E |

Rys. 10.1

Ustalanie Pozycji Zamknij Przy Wysunietym Wale Wyjsciowym

Naped przesunie maksymalnie wat wyjsciowy do pozycji krancowej.

% |PocketEnlight  Hz &P ¥, o2 (X

Position %% Load %
100 100

73 73

50 50

23 23

Cancel Auto Sety
0 I—PI 0

Auto Setup In Progress - Please Wait
Maving to the Open position

Progress
|

*» | Pocket Enlight E; - Ty ot (X

Pasition %o Load %
100 100

Fi=] ’ E=

50 50

23 23

Cancel Auta Sehy
1] | cancel auto Setup | o

Auto Setup In Progress - Please Wait

Moving to the Close position

Progress
||

File Setup Control Diagnostic Help

Rys. 10.2

%  Pocket Enlight Er_,' o T s (X

Position %a Load %%
100 100

73 ’ 73

50 50

23 23

Cancel Auta Saty
0 | cancel auto setup | 1]

Auto Setup In Progress - Please wait
Creeping away from Close position

Progress
|

File Setup Control Diagnostic Help

Rys. 10.3

Nastepnie naped cofnie wat wyjsciowy z pozycji kraricowej i

powtdrzy procedure w celu wyeliminowania efektu bezwtadnosci i

File Setup Control Diagnostic Help

Rys. 10.4

Ustalenie Pozycji Krancowej na Otwarcie

\/

»y | Pocket Enlight Eg rovmm o b

Position % Load %
100 100

75 ’ 73

50 50

29 23

Cancel Auta Setyl
il I—pl 0

Auto Setup In Progress - Please Wait
Maoving back to the Open position

Progress
|

powtdrnie ustawi pozycje kraicowa, jesli jest to wymagane.

File Setup Control Diagnostic Help

Rys. 10.5

\/

»y | Pocket Enlight o ah o R

Position %% Load %
100 100

75 73

0 50

29 23

Cancel Auta Sebyy
] I—PI 0

Auto Setup In Progress - Please Wait

Auto-setup completed successfully,
please wait....

Progress
I —

File Setup Control Diagnostic Help

Rys. 10.6

Pozycja kraricowa w kierunku otwarcie jest juz ustalonaii
ustawienia automatyczne sg kompletne.

Naped przesunie maksymalnie wat wyjsciowy do pozycji kraricowe]

w kierunku otwarcia. Nastepnie naped cofnie wat wyjsciowy z pozydji
kraricowej i powtorzy procedure w celu wyeliminowania efektu
bezwiadnosci i powtdrnie ustawi pozycje krarcowa, jesli jest to wymagane.

rotork
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Instrukcja Instalacji i Ustawien

REFERENCYJNY PRZEBIEG SILY

Po zakonczenie szybkiej konfiguracji na ekranie pojawi sie przy- Wybierz OK; aby zapisa¢ nowy profil sity.
pomnienie o zapisaniu nowego przebiegu referencyjnego sity w

Funkgja t i i fi j fil tu (jesli byt
pelnym przestwroawniu napedu unkcja ta usunie zapisany referencyjny profil momentu (jesli by

zapisany). Naped przeprowadzi pefen skok w kierunku zamkniecia i
Wybierz CANCEL, aby ukoriczy¢ szybka instalacje bez zapisywania otwarcia. Nowy profil sity bedzie wygenerowany dla pozycji otwérz i

nowego profilu sity. zamknij i moze by¢ dostepny w przysztosci.

7a | Pocket Enlight 4154 (X

Posij
100 Reference Stroke Progress Reference Stroke Progress
Do you want to record a
751 new reference stroke? . Clear datalogger . Clear datalogger
. Mave fully closed ~ Mave fully closed
504 If you press OK, the I Move fully open . Move fully open
datalogger will be cleared
251 and the actuator will run full I Record Reference Stroke I Record Reference Stroke
stroke in both directions.
0 Actuator Position Actuator Position
A - B - Com
|_- l CANCEL [ | l CANCEL [ |
Progress
OB ] VG ChEZE ] " et
File Setup Control Diagnostic Help File Setup Control Diagnostic Help File Setup Control Diagnostic Help
Rys. 11.1 Rys. 11.2 Rys. 11.3
AUTOMATYCZNA KONFIGURACJA NAPEDU JEST ZAKONCZONA 5% |Pocket Enlight  E o Yo 4% X
Automatyczna konfiguracja jest zakoriczona i obie pozycje
kraricowe skoku zostaty zdefiniowane i ustawione. | ALIGN COUPLING 1
. LICK, SETUR WIZARD
Ekran na komputerze/PDA wréci do menu skoku. | < 1
| MANLAL SETUR [

Jedli dalsze czynnosci nie sg potrzebne obré¢ przefgcznik na
pozycje STOP lub RUN w zaleznosci od wymaganej pracy napedu.

Units Irmperial -

Walve Stroke i
Position in

Opus¢ menu.

Informacja o dalszych ustawieniach w publikacji PUB042-003.

(Wn[z51e870518 | Stroke Setup

File Setup Control Diagnostic Help

Rys. 11.4
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