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Niezawodnos$¢ kontroli przeptywu

krytyczne aplikacje

s & § o

Niezawodne dziatanie
w kazdej sytuacji

Zapewniona niezawodno$¢ w krytycznych aplikacjach i
srodowiskach. Niezaleznie od tego czy s uzywane przez cata
dobe, czy rzadziej, produkty Rotork dziatajg niezawodnie i
sprawnie, gdy jest to wymagane.

Napedzane jakoscia
globalna siec¢ fabryk

Produkty zaprojektowane z 60-letnim doswiadczeniem
w przemysle i w oparciu o znajomo$¢ rozwiazan. Badania
i rozwdj we wszystkich naszych obiektach zapewnia
dostepnos¢ najnowszych produktéw do kazdej aplikacji.

Petne wsparcie klienta
niezaleznie od miejsca zabudowy

Rozwigzywanie istniejgcych probleméw klientéw

i opracowywanie nowych aplikacji. Od wstepnego
zapytania po instalacje produktu, dtugoterminowa opieka
posprzedazowa i Programy Wsparcia Klienta (CSP).

Niska cena
uzytkowania
Dtugotrwata niezawodnos¢ wydtuza zywotnos¢. Rotork

pomaga obnizy¢ dtugoterminowy koszt obstugi i zapewnia
wieksza wydajnosc¢ procesu i produkgji.
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) Kompleksowa gama produktow
dedykowane wielu gateziom przemystu

Zwiekszona wydajnos¢, zapewnione bezpieczenstwo i
ochrona $rodowiska.

Produkty i ustugi Rotork sg wykorzystywane w przemysle
obejmujacym elektrownie, rope i gaz, wode i scieki, HVAC,
przemyst morski, gérniczy, papierniczy i celulozowy, przemyst
spozyweczy, farmaceutyczny i chemiczny na catym sSwiecie.
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) Lider na rynku
innowator techniczny

Uznany lider rynku od 60 lat.

Nasi klienci polegali na firmie Rotork w zakresie
innowacyjnych rozwiagzan do bezpiecznego zarzadzania
przeptywem ptynéw, gazéw i materiatéw sypkich.

Globalna obecnos¢
lokalna obstuga

Globalna firma z lokalnym wsparciem.

Zaktady produkcyjne, centra serwisowe, biura sprzedazy
i centra doskonalenia na catym swiecie zapewniaja
bezkonkurencyjne ustugi dla klientéw i szybka dostawe.

Odpowiedzialno$¢ spoteczna
biznesu (CSR)
Odpowiedzialny biznes prowadzi do bycia najlepszym biznesem.

Jestesmy spotecznie, etycznie, ekologicznie odpowiedzialni
i zaangazowani we wdrazanie CSR we wszystkich naszych
procesach i sposobach dziatania.
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Inteligentna konstrukcja modutowa

Modutowa konstrukcja zapewniajaca
elastycznosc i konfigurowalnos¢
dopasowang do aplikacji

) Odpowiednie dla trudno dostepnych
lokalizacji przy uzyciu roztacznie
montowanego modutu Centronik

) Smarowanie w kapieli olejowej
zapewnia dtuzsza zywotnosc i montaz
w dowolnej pozycji

) IP68 8m przez 96 godzin -
podwojne uszczelnienie jako standard

) tatwa konfiguracja bez dodatkowych
narzedzi

) Szybka i efektywna obstuga
Dzieki potgczeniu wtyk-gniazdo

) Bezpieczna, niezalezna od silnika,
obstuga kota recznego dostepna przez
caty czas

) Import danych do analizy, diagnostyki
i zarzagdzania zasobami

) Lokalna obstuga, konfiguracja i
uruchomienie do 100 m od napedu, ze
zdalnie montowanym modutem Centronik

) Wbudowana redundancja dzieki uzyciu
niezaleznego pomiaru drogi i momentu

Seria napedoéw CK zostata zaprojektowana w celu
zaspokojenia potrzeb réznorodnych zastosowan
wymaganych przez branze armatury i jej klientéw.
Modutowa koncepcja projektowa umozliwia szybka
konfiguracje produktu z magazynu do specyfikacji
klienta przy bardzo krétkim czasie realizadji.

Seria CK zapewnia szeroki zakres opcji dopasowanych
do kazdej aplikadji.

) Globalne wsparcie przez Rotork

Napedy CK sa zaprojektowane tak, aby minimalizowac
interakcje z uzytkownikiem. Ich gtéwnym celem jest
zapewnienie bezpiecznego i niezawodnego uruchamiania
w trudnych warunkach.

Modutowa seria CK to proste napedy (CK/CKr) odpowiednie
do zastosowania w trudnych srodowiskach z mozliwoscia
opcjonalnego wyposazenia w dwa rézne moduty sterowania
(Atronik i Centronik) w celu spetnienia wymagan obiektowych.
Atronik zawiera podstawowe ukfady sterowania i sygnalizacji
oraz wbudowane styczniki nawrotne. Centornik pozwala na
bardziej zaawansowane sterowanie i sygnalizacje dla bardziej
skomplikowanych i wymagajacych systeméw oraz dodatkowo
mozliwos¢ montazu roztacznego.
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Wprowadzenie

/‘7 1£7 /7 167
: Naped odcinajacy w wersji bez sterownika ‘ R Naped regulacyjny w wersji bez sterownika

Napedy CK on-off zostaty zaprojektowane do Napedy CKRr to rozwiazanie do pracy regulacyjnej

armatury odcinajacej
e Zawory regulacyjne do kontroli przeptywu

*  Armatura odcinajaca e Bardzo szybka reakcja na sygnaty sterujace

*  Zawory bezpieczefistwa e Do 1200 uruchomien na godzine

e Do 60 uruchomien na godzine nie czesciej
ni 1 uruchomienie co 6 sekund

Cechy napedéw CK

e CKjest rozwigzaniem odpowiednim do zewnetrznego e Zasprzeglenie B1, B3, B4 lub A
sterowania silnikiem i dla aplikacji wysokotemperaturowych

; e D ® Sprzegto niskiej predkosci dziata zawsze, zapewniajac
i/lub z dtugotrwatymi wibracjami

bezpieczne przetaczenie na sterowanie reczne, nawet gdy
e Mechaniczny lub elektroniczny modut przetacznikéw* silnik pracuje

*  Wszystkie gtdwne elementy napeddw serii CK sg modutowe e Zabezpieczenie momentu obrotowego i ograniczenia
pozycji - niezalezny pomiar momentu obrotowego i

* Akceptacja armatury z trzpieniem wzoszacym . - . . . ;
ograniczenia pozycji dla kazdego kierunku drogi

e Potaczenia elektryczne gniazdo-wtyk dla fatwiejszego

okablowania na obiekcie Ciggte mechaniczne wskazanie potozenia zaworu nawet

bez zasilania

e (QOdtaczalna baza - tatwiejszy montaz
2 i * Wodoszczelnos¢ - 1P68 (8 m / 96 godz.), NEMA 4i6 w

° Modutowa konstrukcja utatwia: standardzie, co zapewnia lepsza ochrone srodowiska

e Szybka realizacjazamoéwien i szybka dostawa

* Magazyn czesci zapasowych Wydajnosc napedow serii CK

e Wymienne silniki o réznych predkosciach o Bezposéredni moment obrotowy napedu:

* Mozliwos¢ zmiany/dotozenia sposobu sterowania 10 - 500 Nm (7 - 369 Ibf.ft)

® Zmiana sygnatéw zwrotnych e Maks. moment z przektadnig wieloobrotowa:
* Bezpieczny naped reczny z blokada, catkowicie niezalezny 10,800 Nm (8,000 Ibf.ft)

od ukfadu napedowego silnika e Maks. moment z przektadnig ¢wier¢obrotowa:

* Elektroniczny blok wyfacznikéw DSM dostepny tylko w konfiguracji CKc lub CKrc 205,600 Nm (151,600 Ibfft)

Seria CK




Wprowadzenie

<7 W7
‘ k A Naped odcinajacy ze sterownikiem Atronik

/‘7 &7
‘ % RA Naped regulacyjny ze sterownikiem Atronik

<7
‘ k‘ C Naped odcinajacy ze sterownikiem Centronik

/‘? &7
‘ % RC Naped regulacyjny ze sterownikiem Centronik

Napedy CKa i CKRA s3 wyposazone w prosty,
niezawodny modut sterowania Atronik
e Atronik zwieksza uniwersalnosc serii CK

e Atronik dostarcza mozliwos¢ lokalnego sterowania dla
podstawowych zastosowan

e Funkcjonalno$¢ dzieki zastosowaniu elektronicznego ukfadu
sterowania z mikroprocesorem

e Proste nastawy sterowania i sygnalizacji przy pomocy
przetacznikdéw na ptycie

e Lokalne sterowanie kierunek i funkcja

® Prosty, przyjazny interfejs z jasng sygnalizacja statusu
e Konfigurowalne kolory LED

® Opcjonalne dodatkowe wyjscia przekaznikowe

* Opcjonalny pozycjoner i sygnat wrotny 4-20mA

® Opcjonalny mechaniczny wskaznik pozycji

e Komunikacja sieciowa

e Klasy odcinajace A i B oraz regulacyjne C

Napedy CKc i CKRc s wyposazone w inteligentny
modut sterowania Centronik

e Sterownik Centronik moze by¢ zamontowany na napedzie
lub w odlegtosci do 100 m od napedu

e CKCentronik zapewnia inteligentne zintegrowane elementy
sterujace do integracji ze wszystkimi rodzajami systemow
kontroli na obiekcie

* Opcja zdalnego montowania sterownika Centronik utatwia
uzytkowanie w trudnych warunkach lub w miejscach ciezko
dostepnych

e Sterowanie mikroprocesorowe dla funkcjonalnie
wyrafinowanych aplikacji i/lub do integracji napeddéw w
systemach sieciowych

* Nieinwazyjne ustawienie modutu Centronik za pomoca
lokalnych przetgcznikéw, podczerwieni lub opcjonalnej
komunikacji bezprzewodowej Bluetooth®

e Wielojezyczny interfejs uzytkownika (w tym jezyk Polski)
e W petni konfigurowalny wyswietlacz LCD
* Opcja pozycjonera i nadajnika potozenia (CPT) 0-20 i 4-20 mA

® Opcjonalny nadajnik momentu (CTT) 0-20mA lub 4-20mA
(tylko z DSM)

e Ciagty pomiar pozycji z DSM nawet przy braku zasilania
* Sterowanie sieciowe

® Rejestracjaianaliza danych za pomoca oprogramowania
Insight 2

e Klasa A & B dla napedéw odcinajacych oraz klasa C dla
regulacyjnych
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Napedy CK

Komponenty napedéw CK
1 Modut Atronik

3

Modut Atronik zapewnia mozliwos¢ prostego sterowania
oraz sygnalizacji

1a 1aStatus na diodach LED oraz lokalne selektory
sterujace

1b  Gniazdo-wtyk

1c  Podwdjne uszczelnienie

2 Modut Centronik

SHs

Modut Centronik zapewnia zaawansowane inteligentne
sterowanie, sygnalizacje oraz analize pracy armatury i
napedu wraz z rejestracja

2a  Wielojezyczny wyswietlacz (rowniez Polski) oraz
lokalne selektory sterujace

2b  Gniazdo-wtyk
2c  Podwdjne uszczelnienie

2d Do dwédch dodatkowych kart

Tabela kompatybilnosci modutéw

Symbol Naped

X CK i CKR - brak modutu sterowania
[ X J . .

o0 CKa i CKRA - modut Atronik

504 CKc i CKrc - modut Centronik

Seria CK
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Standaryzowane moduty silnika

X & E

Moduty silnika stosujg ten sam sposéb potaczenia dla
wszystkich predkosci kazdego napedu CK.

Koto reczne

H

Niezaleznie zasprzeglane do pracy recznej.

Podwéjne uszczelnienie

H

Podwojne uszczelnienie do IP68 (8m przez 96 godzin).
Mechaniczny mechanizm wytacznikéw (MSM)

H

Mechaniczne wytaczniki drogowe i momentowe.

Elektroniczny mechanizm wytacznikéw (DSM)

E=E

Enkoder absolutny - cyfrowy pomiar drogi i momentu.
Dodatkowy mechaniczny wskaznik potozenia

X &3 &=

Zwiekszona funkcjonalno$¢ pozwalajaca na zabudowanie
dodatkowych wytacznikéw posrednich, potencjometru
czy wyjscia 4-20mA (CPT).

Obudowa

X &3 &

Z mozliwoscia obracania 3600 co 900 w celu
dopasowania od instalacji.

Bazy demontowalne

X &3 &=

Bazy demontowalne umozliwiajg tatwiejszy montaz i
demontaz napedu.

Narzedzie Bluetooth® Setting Tool Pro

=L

Pozwala na wygodniejszy odczyt oraz import danych.
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Napedy CK
Budowa modutowa



Seria standardowa CK

Napedy wieloobrotowe CK i CKR to podstawa serii Aby obstugiwac napedy typu CK lub CKr do ich odpowiednich

CK. Sa przeznaczone do uzytku z zewnetrznymi zaciskow elektrycznych musza by¢ podtaczone styczniki
stycznikami nawrotnymi i sterowaniem nawrotne. Schemat okablowania i plan terminalu beda
’ szczegdtowo okresla¢ wymagania dotyczace podtaczenia

Napedy CK sktadaja sie z nastepujacych elementow: elektrycznego.

Napedy CK lub CKr mozna rozbudowa¢ o modut elektroniki
e Silnik, uktad napedowy i niezalezne koto reczne do Centronik, aby zapewni¢ gotowe do pracy rozwiagzanie z
awaryjnego przesterowania, w tym blokowana na ktédke wbudowanymi stycznikami nawrotnymi.
dzwignia trybu pracy reczna / automatyczna

e Standardowy kotnierz do montazu na zaworze z
demontowalnym sprzegtem do obrébki w celu dopasowania
do trzpienia zaworu

* Elektryczne potaczenie gniazdo-wtyk dla okablowania
zasilania i sterowania

* Przektadnie wewnetrzne stale zanurzone w kapieli
olejowej, aby zapewni¢ maksymalng wydajnos¢ i
uniknac szkodliwych wptywdw tunelowania wystepujacego
w napedach wypetnionych smarem.

10 Seria CK




Seria standardowa CK

Silnik

Aby sprostac okreslonym charakterystkom momentu
obrotowego aplikacji w szerokiej gamie zastosowan na
globalnym rynku, Rotork opracowat petng game silnikdéw
tréjfazowych i jednofazowych z wysokim momentem
rozruchowym. W ukfadzie przeniesienia napedu
zaprojektowano specjalne funkcje zapewniajace nieprzerwane
dziatanie nawet wtedy, gdy moment obrotowy armatury
wzrasta z powodu zuzycia lub potrzeby konserwacji. W
aplikacjach odcinajacych obejmuje to tzw. hammer blow -
mechanizm w ukfadzie przeniesienia napedu zapewniajacy
uderzenie zrywajace przy rozruchu silnika.

Aby uniknac uszkodzenia silnika napedu, w kazdym napedzie
wbudowane jest zabezpieczenie termiczne. W przypadku
wzrostu temperatury powyzej okreslonej w specyfikacji naped
zostanie zatrzymany.

Jedli silnik wymaga wymiany, szybkoztacza elektryczne i
mechaniczne taczniki skracaja wymagany czas przestoju.

Blok sterowania

Zadaniem bloku sterowania napedu jest wykrycie potozenia

i momentu obrotowego armatury, tak aby elementy
sterowania napedu mogty sterowac silnikiem. W zaleznosci od
zastosowania, zadziata on po osiggnieciu pozycji kranncowe;j
lub ustawionego momentu obrotowego. Dlatego wazne

jest réwniez, aby wartosci momentu obrotowego i pozycji
kranncowych byty requlowane dla konkretnej armatury.

Napedy CK i CKr sg kompatybilne z mechanicznym blokiem
wytacznikéw (MSM). Droga i moment sa odczytywane
mechanicznie i przez uszczelnione mikroprzetaczniki sygnalizuja
osiagniecie pozycji i przekroczenie momentu. Wytaczniki
drogowe i momentowe wymagajg mechanicznego ustawienia.

rotori




Seria CKa Atronik

Modut sterowania Atronik tgczy proste sterowanie z
interfejsem wskazujacym status i btedy.

Napedy Rotork CKa i CKRA zapewniaja pewne sterowanie
armatura z wbudowanym zabezpieczeniem.

Styczniki nawrotne

Dla CKa i CKra zmiana kierunku obrotu jest realizowana przez
wbudowane styczniki nawrotne. Zapewnia to zintegrowane
rozwigzanie dla armatury odcinajacej i prostych uktadéw
regulacyjnych.

12 Seria CK

Lokalne sterowanie

Napedy CKa i CKrRA zapewniajg gotowe kompleksowe
rozwigzanie. Wbudowane stycznik nawrotne, komponenty
zasilajace i lokalne sterowanie wymagajg wytacznie
doprowadzenia zasilania. Sterowanie zdalne moze zostac
zrealizowane przez doprowadzenie odpowiednich sygnatéw
na odpowiednie zaciski napedu. Potaczenie miedzy modutem
Atronik i napedem CK uzywa tego samego potaczenia gniazdo-
wtyk, ktdre jest zastosowane w przytaczu elektrycznym.

Wskazanie statusu

Modut Atronik zapewnia detekcje bteddéw z wyraznym
wskazaniem lokalnym. Dwa konfigurowalne przekazniki
zapewniaja zdalng informacje o pozycji lub momencie, utyku
silnika, zadziatania termostatu, wyboru trybu, dziatania ESD,
migacza oraz przetgczenia na koto reczne.




Seria CKa Atronik

Przytacze elektryczne gniazdo-wtyk
Przytacze gniazdo-wtyk zapewnia jednolite pofaczenie
pomiedzy modutami.

Potaczenie gniazdo-wtyk jest stosowane miedzy napedem CK
(lub CKR) oraz terminalem elektrycznym pozwala na szybkie
odtaczenie napedu w celu przegladu, zapewniajac réwniez
uporzadkowanie kabli.

W napedach ze modutem Atronik to samo pofaczenie jest
stosowane miedzy napedem oraz sterownikiem. Pozwala to na
fatwe roztaczenie podczas prac przegladowych.

Blok sterowania

Napedy CKa i CKrA s kompatybilne z elektromechanicznym
blokiem wytacznikéw (MSM).

Pozycja i droga sg odczytywane mechanicznie i sygnalizowane
przez uszczelnione mikroprzetaczniki IP67.

Opcje

Mozna zwigkszy¢ mozliwosci sterownika Atronik doktadajac
karty rozszerzen. Dostepna jest karta pozycjonera (4-20mA,
0-5V lub 0-10V) oraz sygnat zwrotny (4-20mA) oraz karta z
czterema dodatkowymi, konfigurowalnymi przetacznikami.

rotori
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Seria CKa Atronik

Sterowanie lokalne

Selektory Otwérz/Zamknij oraz Lokalne/Stop/Zdalne sa
sprzegniete magnetycznie, co zapewnia brak jakiegokolwiek
otworu w obudowie. To rozwigzanie zwieksza hermetycznosé¢
urzadzenia. Selektor Lokalny/Stop/Zdalny ma mozliwos¢
blokowania w kazdej pozydji.

Pozycja Lokalny pozwala na sterowanie napedem uzywajac
selektora Otworz/Zamknij. Pozycja Zdalny wytacza dziatanie
selektora kierunku i pozwala na sterowanie z systemu
nadrzednego.

Automatyczne diagnostyka

Warunki pracy sa monitorowane podczas catej pracy urzadzenia
w celu zapewnienia niezawodnego sterowania. W przypadku
wystgpienia btedu dioda alarmowa zacznie Swiecic.

Prosta konfiguracja

Funkcje modutu sg ustawiane za pomoca prostych
przetacznikdw mechanicznych. Sa one umieszczone za
modutem interfejsu w fatwym do dostepu miejscu.

Naped CK z modutem Atronik i mechanicznym wskaznikiem potozenia

14 Seria CK




Seria CKa Atronik

Nowoczesne napedy moga by¢ zaadoptowane do szerokiego Wskazania LED
zakresu aplikacji. Monitorowanie i diagnostyka staja sie coraz

Modut Atronik zawiera cztery wskazniki dla sygnalizacji pozycji
wazniejsze w pracy zaworéw sterowanych.

oraz btedéw. W przypadku wystapienia zdarzenia odpowiednia

Funkcjonalno$¢ modutu Atronik jest zalezna od dioda LED sie wiaczy. Dla pozycji otwartej i zamknietej bedzie
zastosowanych kart. to dioda w kolorze zielonym lub czerwonym (konfigurowalny

) ) ) o . kolor), dla pozycji posrednich dioda zétta. Btad bedzie
Moduty Atronik moga informowac o osiggnieciu pozycji sygnalizowany czerwonym kolorem na polu btedu w obudowie
lub momentu, ruchu napedu, oraz, przy zastosowaniu sterownika.

potencjometru, rbwniez o pozycjach posrednich.

Pozycja Pozycja
OTWARTA ZAMKNIETA
Pozycja ALARM
POSREDNIA

rotoric XE&




Seria CKc z Centronikiem

Bezposrednio lub zdalnie montowany modut
elektroniki Centronik skfada sie z inteligentnych
sterownikéw elektronicznych z wizualnym interfejsem
uzytkownika do konfiguracji ustawien.

W potaczeniu z cyfrowym mechanizmem wytgcznikdw,
wszystkie ustawienia pozycji i momentu mozna regulowac
nieinwazyjnie za pomoca ekranu. Jesli opcjonalny modut
bezprzewodowy Bluetooth jest dotagczony do Centronika,
konfiguracje mozna przeprowadzi¢ bezprzewodowo za pomoca
pilota Rotork lub oprogramowania Insight 2.

Napedy wyposazone w modut Centronik (CKc i CKrc) doskonale
pasuja do miejsc, gdzie wymagana jest ztozona integracja
systemu. W razie potrzeby konfiguracje napedu mozna
przeprowadzi¢ za posrednictwem interfejsu sieciowego. Opcje
komunikacyjne obstuguja rowniez cechy zarzgdzania zasobami
w celu szczegdtowej identyfikacji i rejestrowania zdarzen.

16 Seria CK

Zdalnie montowana elektronika

Rotork dostarcza mozliwo$¢ opcjonalnego montazu
roztacznego sterownika Centronik z napedem CKc lub CKRrc.
Maksymalna dtugos¢ kabla 100m, zapewnia bezpieczny dostep
do sterownika napedu zabudowanego w najtrudniejszych
lokalizacjach.

Zintegrowane elementy sterujace

Napedy wyposazone w modut Centronik (CKc lub CKrc)
oferowane sg jako rozwigzanie gotowe do uruchomienia.
Styczniki nawrotne, komponenty zasilacza i zintegrowany
interfejs sterowania pozwalaja na obstuge napedu lokalnie
przy stosowaniu tylko odpowiedniego zrédta zasilania. Zdalne
sterowanie moze zostac osiggniete za pomoca odpowiednich
polecen do odpowiednio zdefiniowanych terminali. Potaczenie
elektryczne miedzy modutem Centronik, a napedem CK
wykorzystuje potaczenie typu gniazdo-wtyk pasujace do
zkacza obudowy.




Seria CKc z Centronikiem

Elektryczne potaczenie gniazdo-wtyk

Ztacze wtykowe Rotork wykorzystuje jednolite potaczenie
miedzy modutami elektrycznymi. Utrzymuje to przydziat pindw
zaciskow dla réznych funkgcji napedu.

Potaczenie wtyczki i gniazda jest uzywane miedzy gniazdem

CK lub CKr a obudowa wtyczki w celu zapewnienia szybkiego
odtaczania w przypadku prac konserwacyjnych. Takie
rozwigzanie zapobiega rowniez btednemu potaczen przewodow
przy ponownym podtaczeniu.

W przypadku napedéw z modutem Centronik potaczenie
gniazdo-wtyk jest réwniez uzywane pomiedzy napedem CK
lub CKr a modutem sterujgcym Centronik. Umozliwia to szybkie
odtaczanie i podtaczanie elementéw sterujgcych napedem
podczas okreséw konserwacji. Obudowa zaciskéw podtacza sie
do modutu Centronik w taki sam sposob, jak naped CK lub CKr.

Mechanizm wytacznikéw napedu

CKc i CKr sa kompatybilne zaréwno z elektromechanicznym
(MSM) jak i elektronicznym (DSM) blokiem wytacznikow.

MSM - pozycja i moment sg mierzone mechanicznie i
sygnalizowane za pomocg uszczelnionych mikrostykéw
IP67. Wymagana jest mechaniczna nastawa zaréwno pozycji
krancowych jak i momentu sygnalizacji.

DSM - droga i moment sg mierzone elektronicznie (enkoder
absolutny). Pozycja aktualna oraz wartos¢ momentu sg
przesytane do modutu sterownika. Zaréwno pozycje krancowe
jak i wytgczniki momentowe sg konfigurowane "bezinwazyjne"
bez koniecznosci otwierania jakiejkolwiek obudowy.

€3 Bluetooth'

Diagnostyka

Inteligentny modut Centronik ma mozliwo$¢ rejestrowania
okreslonych danych, ktére s szczegdlnie istotne dla dziatania
napedu. Whasciwosci takie jak budowa napedu i numer seryjny
sg przechowywane jako informacje statyczne; podczas gdy
aktywne wtasciwosci, takie jak operacje otwierania / zamykania,
wyzwalanie wyfgcznika kranicowego otwierania/zamykania,
zadziatanie wytacznika momentu obrotowego, liczba rozruchéw
silnika i liczba wytaczen zasilania napedu sa gromadzone przez
caty okres uzytkowania napedu. Zapisywane sg one w dzienniku
aktywnosci napedu, ktéry moze by¢ wykorzystywany do analizy
procesu i planowania konserwacji.

Automatyczna nastawa pozycji krancowych

W pewnych aplikacjach uzyteczne jest ustawienie pozycji
krancowych automatycznie. Jest to realizowane przy uzyciu
zderzakéw zabudowanych w armaturze. Napedy CK wyposazone
w elektroniczny modut wytgcznikéw moze samodzielnie
przesterowac armature do obu pozycji kraricowych. Realizowane
jest to przy ustawieniu najnizszej wartosci momentu réwnej 40%.
Po zakonczeniu operacji pozycje kraricowe sg ustawione i naped
jest gotowy do dziatania.

Sterowanie silnikiem

W przypadku napedéw CKc przetaczanie faz silnika jest
sterowane za pomoca stycznika nawrotnego. Umozliwia to
sterowanie silnikiem w aplikacjach odcinajacych i regulacyjnych.
Do zastosowan wymagajacych regulacji, ktére wymagaja
wyzszego cyklu pracy, oferujemy napedy CKRrc z tyrystorami.
Skontaktuj sie z biurem Rotork, aby ustali¢, ktéra opcja najlepiej
pasuje do Twojej aplikacji.
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Seria CKR z Centronikiem

Tryb sterowania

Przetaczniki Otwdrz/Zamknij i Lokalny/Stop/Zdalny sa sprzezone
magnetycznie z odpowiednimi przetacznikami bez fizycznej
penetracji przez obudowe. To dodatkowo zwieksza ochrone
napedow CK. Przetacznik Lokalny / Stop / Zdalny definiuje
biezacy tryb pracy napedu i moze by¢ blokowany w dowolnej
pozycji.

Tryb lokalny zapewni operacje za pomoca przetacznika Otworz/
Zamknij i umozliwi zmiane konfiguracji. Stop uniemozliwi
dziatanie napedu, chyba Ze polecenie ESD zostanie ustawione
w celu wymuszenia uruchomienia napedu. Zdalne sterowanie
uniemozliwi lokalne dziatanie napedu lub modyfikacje
konfiguracji nastaw. Operacja jest mozliwa do zrealizowania
tylko przez wejscia binarne, analogowe zrédto sterowania lub
karte opcji sieciowych.

Wskazanie potozenia armatury

Oproécz lokalnych diod sygnalizacyjnych, wyswietlacz
graficzny pokaze aktualna pozycje w postaci duzych znakéw
segmentowych. Jezeli zamontowany jest mechaniczny blok
wytgcznikdw, w celu otrzymania doktadnej pozycji armatury
nalezy wyposazy¢ naped w opcjonalny potencjometr.

Polecenia sterujace

Polecenia sterowania, takie jak ustawienie w pozycji posredniej
i binarne sygnaty otwarcia / zamkniecia, moga by¢ wyswietlane
lokalnie na napedzie w celu zapewnienia poprawnej
komunikacji z DCS.

Automatyczna diagnostyka

Warunki dziatania napedu sg monitorowane przez caty czas

w celu zapewnienia niezawodnej pracy. Jesli wystapi stan
alarmowy, wyswietlacz graficzny pokaze na ekranie opis stanu
alarmu, ktéry zaoferuje operatorowi punkt poczatkowy do
wyszukiwania usterek. Warunki alarmowe mozna réwniez
podzieli¢ na kategorie NAMUR w celu dopasowania do systemu.

Menu ustawien gtéwnych

Menu gtéwne zapewnia uzytkownikowi intuicyjna strukture dla
wszystkich ustawien konfiguracji napedu.

Konfiguracja bezinwazyjna

Pod warunkiem, ze urzadzenie jest wyposazone w cyfrowy blok
sterowania, wyfaczniki krancowe i wartos¢ momentu mozna
ustawi¢ za pomoca wyswietlacza modutu Centronik i lokalnego
przetacznika otwoérz/zamknij.

Pilot Rotork umozliwi ustawienie za pomoca podczerwieni lub
bezprzewodowej komunikacji Bluetooth. W przypadku
urzadzen wyposazonych w mechaniczny blok sterowania,
ustawienie pozycji krancowych i momentu obrotowego
wymagaja recznej kalibracji.

Zdalnie montowany modut Centronik

Rotork dostarcza opcje zdalnego montazu modutu sterownika
Centronik dla napedéw CKc i CKrc. Maksymalna dtugos¢ kabla
wynoszgca 100m pozwala na bezpieczng prace z napedem
zabudowanym nawet w najtrudniejszych lokalizacjach.

Zdalnie zabudowany sterownik Centronik
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Seria CKR z Centronikiem

Nowoczesne napedy mozna dostosowac do wielu réznych
specjalnych zastosowan. Funkcje monitorujace i diagnostyczne
generujg sygnaty i zbieraja dane.

W przypadku napedoéw z opcjonalnym modutem Centronik,
dostep do szczegétowych danych operacyjnych odbywa sie za
posrednictwem przejrzystego i intuicyjnego wielojezycznego
interfejsu uzytkownika. Funkcjonalno$¢ modutu Centronik
bedzie sie rézni¢ w zaleznosci od zainstalowanych dodatkowych
kart opcji (dla systemow sieciowych i analogowych) i rodzaju
zamontowanego mechanizmu bloku sterowania.

Elektromechaniczny blok sterowania podaje tylko informacje
o ruchu, pozycjach krancowych i osiggnieciu ustawionego
momentu obrotowego napedu. Jezeli opcjonalnie
zamontowany jest potencjometr, informacja o potozeniu
posrednim moze zostac przekazana na wyswietlacza modutu
Centronik. Konfiguracja pozycji krancowych i momentu bedzie
wymagac recznej konfiguracji.

Cyfrowy blok sterowania moze raportowac wszystkie informacje

0 pozycji i momencie obrotowym do modutu Centronik w

celu rejestrowania danych i informacji zwrotnej dla operatora.
Konfiguracje pozycji krancowych i momentu mozna przeprowadzi¢
za pomoca hieinwazyjnego interfejsu wyswietlacza za pomoca
pilota Rotork lub pakietu oprogramowania Insight 2, jesli
zainstalowany jest opcjonalny modut bezprzewodowy Bluetooth.

Ochrona hastem

Modut Centronik zawiera system ochrony hastem, aby
zapobiec nieautoryzowanemu dostepowi do modyfikacji
ustawien napedu. Jest to wazna czes$¢ utrzymania integralnosci
bezpieczenstwa obiektu.

Wyswietlanie
pozycji

Zarzadzanie
systemem

Zabezpieczenia bezprzewodowe Bluetooth

W przypadku modutéw Centronik, ktére zawierajg opcjonalng
technologie bezprzewodowsa Bluetooth, komunikacja odbywa
sie za posrednictwem bezpiecznego potaczenia w podczerwieni
za pomoca pilota Rotork lub za posrednictwem komputera
obstugujacego technologie Bluetooth z oprogramowaniem
Insight 2. Kazdy naped CKc lub CKRc jest odporny na potaczenie
z urzadzeniami i programami innymi niz firmy Rotork, a do
edygdji ustawien i konfiguracji napedu wymagane jest poprawne
wprowadzenie hasta.

Podswietlany wyswietlacz

Wielojezyczny wyswietlacz interfejsu uzytkownika w module
Centronik pokazuje tekst i dane liczbowe odnoszace sie do
dziatania napedu. Niektére funkcje sa wskazywane réwniez
przez symbole graficzne. Pod$wietlenie wyswietlacza zapewnia
dobrg widocznos¢ w bezposrednim $wietle stonecznym lub w
trudnych warunkach pogodowych.

Wskazania LED

Wyswietlacz modutu Centronik zawiera diody LED wskazujace
pozycje, moment obrotowy, stan alarmowy i aktywnos¢ pofaczenia.
Informacje zwrotne o potozeniu; otwarte i zamkniete wskazanie
potozenia kraicowego sa konfigurowalne przez uzytkownika
(czerwony lub zielony), a pozycja posrednia jest oznaczona kolorem
z6ttym. Wazne jest, aby operatorzy i personel konserwujacy mogli
bezpiecznie pracowac wokét napedu i zna¢ jego stan pracy przez
caty czas. Zdublowane diody LED utatwiajg szerszy kat widzenia.
Stan alarmu sygnalizowany jest czerwong diodg LED w dowolnym
punkcie drogi. Aktywne potaczenie bezprzewodowe Bluetooth jest
oznaczone niebieska diodg LED.

Bezinwazyjna
konfiguracja

Btad napedu

rotori




Opcje sterownia

Napedy Rotork sg zaprojektowane tak, aby mozna
byto je zintegrowac z dowolnym systemem
automatyki lub aplikacja na catym swiecie. Napedy
serii CK sg odpowiednie do sterowania z zewnetrznych
szaf stycznikowych jak réwniez zawieraja wbudowane
uktady nawrotne w modutach Atronik i Centronik.
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Naped bez sterownika (CK i CKR)

Termin "sterowanie zewnetrzne" odnosi sie do elementéw
sterujacych zwigzanych ze standardowymi napedami bez
zintegrowanego sterowania lub stycznikéw nawrotnych/
tyrystoréow. W obudowie napedu miesci sie tylko kilka
elementdw, ktére zapewniaja informacje zwrotne i tagcznos¢ z
zewnetrznymi urzadzeniami sterujgcymi.

Zewnetrzne elementy sterujace beda zwykle umieszczane

w szafie z uktadem sterowania. Zewnetrzny sterownik
zapewnia logike, ktéra nadzoruje sygnaty sterujace i zwrotne,
w tym prace silnika w kierunku otwarcia i zamkniecia,

stan wytacznika krancowego, stan wytacznika momentu
obrotowego, zabezpieczenie silnika i potozenie posrednie (jesli
dotyczy). Styczniki nawrotne sterujace praca silnika zazwyczaj
umieszczone s w rozdzielniach w sterowni obiektu. Podczas
okablowania i programowania nalezy zachowac ostrozno$¢

i dbac o to, aby ukfad sterowania obstugiwat armature we
wiasciwym kierunku. Jezeli wymagane jest dodatkowe
lokalne sterowanie, nalezy zainstalowa¢ dodatkowy osprzet

i odpowiednio wigczy¢ go do programowania sterownika
zewnetrznego.

Napedy, ktére wymagaja sterowania zewnetrznego w zakresie
napedoéw CK, sa oznaczone jako CK dla napedéw odcinajacych,
a CKRr dla napeddw regulacyjnych.




Opcje sterownia

Atronik (CKa i CKRra)

Dotozenie modutu steronika Atronik do napedu CK zapewnia
niezawodne, integralne sterowanie odpowiednie dla wiekszosci
obiektéw. Uzyskujemy mozliwosc¢ sterowania binarnego,
sygnatem analogowym oraz sieciowego.

Napedy wyposazone w Atronik pozwalajg na wykonanie
prostych testéw z uzyciem lokalnego sterowania bez
koniecznosci tworzenia dodatkowego okablowania silnika.

Konfiguracje jest realizowana przez przestawianie przetacznikdw
na ptycie. Konfiguracja zawiera miedzy innymi ustawienie
sygnatow sterujacych i sygnalizacji.

Napedy s odpowiednie do zastosowan odcinajacych CKa oraz
regulacyjnych CKra.

Centronik (CKc i CKRrc)

Dodanie modutu Centronik do napedu CK zapewnia
inteligentna, integralng kontrole do stosowania ze wszystkimi
systemami sterowania obiektem. Umozliwia stosowanie
sterowania i sygnalizacji binarnej, sieciowej lub analogowej,
oferujac ekonomiczna realizacje nadrzednego systemu
sterowania.

Napedy z modutem Centronik umozliwiajg producentowi
zawordw wstepne sprawdzenie zespotu armatura naped
za pomoca lokalnego sterowania bez potrzeby stosowania
dodatkowego okablowania sterowania silnika.

Konfiguracja napedu wyposazonego w Centronik jest tatwa

i nieinwazyjna. Menu konfiguracji chronione hastem mozna
wyswietli¢ na wyswietlaczu Centronik. Standardowa nawigacja
po ekranach konfiguracyjnych obstugiwanych menu odbywa
sie za pomocg lokalnego przetacznika otwierania / zamykania.
Ustawienia mozna réwniez regulowac za pomoca pilota
Rotork za pomocga podczerwieni lub opcjonalnej komunikacji
bezprzewodowej Bluetooth. Wyswietlacz Centronik pokazuje
réwniez aktualng pozycje, status i alarmy. Centronik zawiera
funkcje rejestrowania danych pokazujace starty napedu, status
i zdarzenia na ekranie.

Napedy zawierajace integralny modut Centronik sa oznaczone
jako CKc dla napeddw odcinajacych, a CKrc dla napedéw
modulacyjnych/regulacyjnych.
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Insight 2 - Oprogramowanie do analizy i konfiguracji

W przypadku napedéw z modutem Centronik

DSM, wszystkie ustawienia moga by¢ wykonywane
bezposrednio za pomoca lokalnych przetacznikow

i pilota Rotork. Jesli naped jest wyposazony w

modut komunikacji bezprzewodowej Bluetooth,
ustawienia mozna dokonywac za pomoca komputera
wyposazonego w oprogramowanie Rotork Insight 2.

Rozbudowany pakiet oprogramowania Insight 2 moze by¢
uzywany na dowolnym napedzie CKc wyposazonym w
bezprzewodowa technologie Bluetooth. Umozliwia operatorowi
przegladanie konfiguracji napedu i plikéw dziennika danych

do celéw weryfikacji i modyfikacji. Jesli dostep do napeddéw

za pomocg komputera jest utrudniony lub niemozliwy, mozna
uzy¢ pilota Rotork, aby przenie$¢ dane napedu do Insight 2 z
dowolnego napedu CKc lub CKrc.

Oprogramowanie Rotork Insight 2

Konfiguracje napedéw i dane rejestratora moga byc¢ zapisane
lokalnie na dowolnym komputerze z zainstalowanym
oprogramowaniem Insight 2. Te dane zapewnig szybka
konfiguracje modutéw zastepczych za pomoca oryginalnych
ustawien napedu.

Diagnostyka Rotork Insight 2

Pakiet Insight 2 PC to idealne narzedzie do przegladania i
zapisywania danych rejestratora modutu Centronik. Zapewnia
operatorom obiektu dane przydatne do oceny charakterystyki
procesu i trendéw zuzycia zaworu.
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Potaczenie Bluetooth

Potaczenie pomiedzy napedem a urzadzeniem programujacym
opiera sie na standardowym protokole komunikacji
bezprzewodowej Bluetooth, obstugiwanym przez wiekszos¢
laptopdw i urzadzen PDA. Potaczenie jest chronione hastem, aby
wykluczy¢ nieautoryzowany dostep.

Wybrany naped wskazuje dostep przez niebieska diode
sygnalizacyjng widoczng na wyswietlaczu. Naped mozna tatwo
zidentyfikowa¢ w programie Insight 2 za pomocg numeru
seryjnego i nadanego przez uzytkownika identyfikatora
Bluetooth Wireless ID.

Funkcje oprogramowania Insight 2 PC

® Programowanie ustawien dziatania napedu CKc lub CKrc

e Odczytywanie wszystkich biezacych ustawien konfiguracji

® Przegladanie pliku rejestratora danych podtaczonego napedu
e Podglad wszelkich operacji wykonanych przez naped

e Zapisywanie danych rejestratora i danych konfiguracyjnych
do wykorzystania w przysztosci

e Wgrywanie nowych danych konfiguracyjnych do napedow
typu CKc lub CKrc.

Wiecej informacji na temat oprogramowania Insight2 oraz pilota
Rotork Bluetooth® BST w publikacji PUB095-001.
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Interfejsy komunikacyjne

Seria CK zostata zaprojektowana tak, aby spetni¢
wszystkie wymagania integracji systemu. Modutowe
podejscie do projektowania oferuje rézne poziomy
inteligencji napedoéw serii CK.

Standardowy naped CK bez zintegrowanego sterowania bytby
odpowiedni dla prostego, binarnego systemu sterowania.
Napedy CKA maja wbudowane styczniki nawrotne z prosta
sygnalizacja statusu. Napedy CKc zapewniaja inteligentne
rozwigzanie dla kompleksowych systeméw.

Sygnaty wejsciowe Atronik

Standardowe:

e (Cztery galwanicznie izolowane sygnaty wejsciowe/. Otwérz,
Zamknij, Stop/Podtrzymanie i ESD.

Opcjonalne:

® Pozycjoner analogowy 4-20mA, 0-5V lub 0-10V
konfigurowalne.

Sygnaty wyjsciowe Atronik
Standardowe:
e Jeden galwanicznie izolowany, beznapieciowy dwustanowy

styk do wskazania dostepnosci/awarii.

e Dwa izolowane galwanicznie, beznapieciowe styki.
Konfigurowalna funkgja, stan normalnie otwarty.

Opcjonalne:
e (Cztery dodatkowe, galwanicznie izolowane, beznapieciowe

styki. Konfigurowalna funkgcja, stan normalnie otwarty.

e Analogowy sygnat wyjsciowy 0-20 lub 4-20 mA. Mozliwe
odwrocenie sygnatu (pozycja krancowa zamknieta = sygnat
niski lub wysoki).

Zmieniajace sie wymagania obiektu oraz funkcje napedu zostaty
uwzglednione w asortymencie serii CK. Standardowe napedy
serii CK mozna zawsze doposazy¢ w modut Centronik w celu
poprawy mozliwosci systemu i integracji z DCS.

Sterowanie dwustanowe z DCS

Atronik i Centronik posiadajg szereg wejs¢ i wyjsc¢
dwustanowych do sterowania i sygnalizacji. Doktadne
informacje i rozmieszczenie ztaczy na terminalu
przytagczeniowym mozna sprawdzi¢ w schemacie elektrycznym.

Sygnaty wejsciowe Centronik

Standardowe:

e Sze$c¢ galwanicznie izolowanych sygnatéw wejsciowych.
Otwérz, Zamknij, Stop/Podtrzymanie, ESD, zezwolenie na
Zamknij oraz zezwolenie na Otworz.

Opcjonalne:

* Pozycjoner analogowy. 4-20 mA, 0-5V, 0-10 V lub 0-20 V
konfigurowalne.

Sygnaty wyjsciowe Centronik

Standardowe:

e Jeden, galwanicznie izolowany, beznapieciowy dwustanowy
styk do wskazania dostepnosci /awarii.

e Cztery, izolowane galwanicznie, beznapieciowe styki
przekaznikowe. Konfigurowalna funkcja oraz programowalny
stan (N/O normalnie otwarty lub N/C normalnie zamkniety).

Opcjonalne:

e Osiem dodatkowych, galwanicznie izolowanych,
beznapieciowych stykow przekaznikowych. Konfigurowalna
funkcja oraz programowalny stan (NO normalnie otwarty
lub NZ normalnie zamkniety).

* Analogowy sygnat wyjsciowy 0-20 lub 4-20 mA. Mozliwe
odwrdcenie sygnatu (pozycja krancowa zamkniecia = sygnat
niski lub wysoki).

e Analogowe wyjscie momentu obrotowego. Konfiguracja
petli 0-20 lub 4-20 mA.

Cate opcjonalne wyposazenie moze by¢ dodane lub zastepowac
standardowe rozwiazania sterowania i sygnatéw zwrotnych.
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Interfejsy komunikacyjne

Nowoczesne obiekty wymagaja wielokrotnie opréocz

sterowania i sygnalizacji réwniez danych obiektowych.

Menadzerowie obiektéw muszga te dane analizowac
w czasie rzeczywistym. Operatorzy musza miec petna
kontrole w kazdych warunkach i czasie. Kierownicy
dziatéw utrzymania musza analizowac¢ dane w celu
planowania przestojéw i napraw.

W celu spetnienia tych wymagan czesto stosuje sie cyfrowe
sieci sterowania napedéw i innych urzadzen obiektowych.
Zastosowanie ich zmniejsza ilo$¢ potrzebnego okablowania do
minimum.

Napedy Rotork zaréwno z modutem Centronik jak i Atronik sa
kompatybilne z tymi sieciami.

Pakscan™
B
BJU[S
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Komunikacja szeregowa

Rotork stworzyt moduty Centronik i Atronik majac na uwadze
ciagty rozwoj obiektowych systeméw sieciowych. Dzieki
zespotowi wsparcia systemdw, Rotork moze opracowac nowe
funkcje dla kompatybilnych sieci obiektowych, ktére odnosza
sie konkretnie do automatyzacji armatury.

Wszystkie opcje komunikacji sieciowej dla napeddw serii

CK mozna w petni rozbudowac w celu dopasowania do
przysztych wersji oprogramowania, co umozliwia rozszerzong
funkcjonalnosc.

Komunikacja sieciowa moze by¢ uzywana niezaleznie, lub w
potaczeniu z cyfrowymi systemami sterowania, w zaleznosci od
konkretnych wymagan aplikacji lub obiektu.

Naped CKrc

IZ PLC/DCS
FOUNDATION

Modbus’
HART

COMMUNICATION PROTOCOL
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Interfejsy komunikacyjne

Modbus®

Napedy serii CKc lub CKrc moga by¢ wyposazone w
jednokanatowe lub dwukanatowe moduty Modbus ktére
zapewniajg komunikacje sieciowa wszystkich funkcji sterowania
napedow i danych informacji zwrotnych. Dane sg przesytane
RS485, a wykorzystywany protokét komunikacyjny to Modbus
RTU. Zmienne systemowe, takie jak adres jednostki i predkos¢
transmisji danych, sa programowane za posrednictwem facza
danych komunikacji bezprzewodowej w podczerwieni lub
Bluetooth. Aby uzyskac wiecej informacji, prosimy o kontakt z
biurem Rotork.

DeviceNet®

DeviceNet® to protokét komunikacyjny wykorzystujacy siec
CAN-Bus. Centronik DeviceNet® Electronic Data Sheet (EDS)
stuzy do ustawiania parametréw napedu i do optymalizacji
wydajnosci systemu. Status, alarmy i funkcje kontrolne sa
dostepne w sieci DeviceNet®. Aby uzyskac wiecej informacji,
prosimy o kontakt z biurem Rotork.

Foundation Fieldbus®

Modut interfejsu Foundation zgodny z IEC 61158-2 umozliwia
potaczenie napedu z siecig Foundation. Urzadzenie ma
funkcje harmonogramu potaczenia, a takze funkcje cyfrowego
i analogowego bloku funkcyjnego. Napedy z modutem
Foundation Fieldbus moga komunikowac sie bezposrednio
miedzy sobg bez potrzeby posiadania nadrzednego systemu
nadzoru. Aby uzyskac¢ wiecej informacji, prosimy o kontakt z
biurem Rotork.

Naped CKa

2 . Naped CKrc

Pakscan™

Wewnetrznie zamontowany modut Pakscan stuzy do zdalnego
sterowania i wskazywania statusu przez odporne na zaktécenia
dwu-przewodowe facze szeregowe. Programowanie odbywa
sie przez facze danych Bluetooth. Aby uzyskac¢ wiecej informacji,
prosimy o kontakt z biurem Rotork.

Profibus®

Dostepny modut interfejsu Profibus DP umozliwiaja integracje
napedow serii CKc i CKrc w sie¢ Profibus. Zapewniona jest petna
zgodnos$¢ z norma EN 50170, a sie¢ Profibus umozliwia petng
kontrole napedu i przekazywanie danych do sterownika. Aby
uzyskac wiecej informacji, prosimy o kontakt z biurem Rotork.

HART®

HART jest zdalnie adresowalnym protokotem komunikacyjnym
do sterowania procesem. Sygnat sktada sie zdwdch czesci,
analogowej petli pragdowej 4-20 mA i natozonego sygnatu
cyfrowego. Tradycyjnie petla 4-20 mA stuzy do sterowania, a
natozony sygnat cyfrowy w celu uzyskania informacji zwrotnej,
diagnostyki i konfiguracji. Konfiguracje i informacje zwrotne
uzywajac sygnatu cyfrowego HART mozna uzyska¢ za pomocy
hosta podtagczonego do napedu. Wiekszos¢ konfigurowalnych
ustawien uzytkownika moze byc¢ realizowana za posrednictwem
protokotu komunikacyjnego HART. Aby uzyskac¢ wiecej informacji,
prosimy o kontakt z biurem Rotork.

Profinet i Modbus TCP

Rozwigzania przemystowych sieci komputerowych szybko staja
sie popularnym wyborem dla automatyki przemystowej. Rotork
opracowat rozwigzanie, ktére umozliwia potaczenie protokotu
Modbus TCP lub Profinet z napedami serii CK.

Wiecej informacji na temat tych rozwigzan mozna znalez¢
w publikacji PUB002-116.

Naped CKc z roztacznym
sterownikiem

Maksymalnie
100 metréw

Naped CKc
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Pofaczenia elektryczne

Modutowe potaczenia elektryczne

Potaczenie gniazdo-wtyk zostato zaprojektowane dla
efektywnej pracy w koncepcji modutowej napeddw CK.
Wszytkie wtyczki sa uniwersalne w petnym zakresie serii CK i
pozostajg takie same niezaleznie czy uzywamy napedu CK, CKa
czy CKc. W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat
typu wtyczki i gniazda, nalezy zapoznac sie z planem terminala
elektrycznego napedu.

Obudowa zaciskéw

Modut obudowy zaciskow napeddw serii CK zawiera

jedno ztacze typu "gniazdo-wtyk" z oddzielnymi zaciskami
przytaczeniowymi zasilania i sterowania. Dostepne sa trzy
przepusty kablowe, aby spetni¢ rézne wymagania dotyczace
wielkosci dtawika/kabla. Wiecej informacji mozna znalez¢ w
rozdziale danych technicznych.

Dodatkowe wejscia kablowe

W przypadku takiej koniecznos$ci mozemy dostarczy¢ wtyczke
z czterema lub szescioma otworami.

Uszczelnienie modutu gniazdo-wtyk

Wszystkie pofaczenia gniazdo-wtyk zapewniaja petna
ochrone. Uszczelnienie IP68 jest utrzymane nawet przy
$ciggnietej wtyczce.

Modut roztaczajacy

Dla Atronika i Centronika w wersji sieciowej mozemy dostarczy¢
wiekszy modut roztgczny zamiast standardowej wtyczki. Modut
ten zapewnia ciggtosc sieci nawet w przypadku odtgczenia
modutu od napedu.

Tymczasowa ochrona przed wptywem otoczenia

Podczas prac na obiekcie mozliwe jest odpiecie wtyczki
elektrycznej od napedu. Opcjonalnie dostepna jest obudowa

do parkowania, ktéra umozliwia zamocowanie luznej wtyczki,
aby zapobiec uszkodzeniom fizycznym lub ochronie przed
czynnikami srodowiskowymi (wnikaniu wody) zaciskdw.
Obudowa parkingowa zawiera punkty mocowania do montazu
$ciennego, a tacznie z pokrywa parkingowa mozna zabezpieczy¢
odstoniete gniazdo napedu podczas transportu.

Podwadjnie uszczelnione potqczenie modutowe gniazdo-wtyk
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Potagczenia mechaniczne

Niezawodne potaczenie zarmatura

Wszystkie wymiary kotnierzy napedéw CK sg zgodnie z norma
1SO5210 lub MSS SP-102. Wiecej informacji mozna znalez¢ w
rozdziale danych technicznych.

Wyjsciowe sprzegta napedowe

Wszystkie napedy serii CK majg standardowe sprzegta
wyjsciowe B1 (watek z wpustem). B3 (watek z wpustem)
oraz B4 (nieobrobione) sa dostepne dzieki zastosowaniu
tulei adopcyjnych zaprojektowanych do wpasowania do
standardowego sprzegta B1.

Sprzegto typu B

Widok podstawy B1

Widok podstawowy B1 Widok podstawowy B1
zadapterem B3 zadapterem B4

Sprzegto przenoszace sity osiowe

W przypadku potaczen przenoszacych sity osiowe moze by¢
uzyte sprzegto typu A. Jest ono dostarczane jako kaseta,
umozliwiajaca szybkie roztozenie i ponowne ztozenie.
Szczegdtowe informacje na temat maksymalnych wartosci
znamionowych sit osiowych mozna znalez¢ w sekgji danych
technicznych niniejszej broszury.

Sprzegto typu A

-

-y =

~—
%

e

Podstawa przenoszqca sity
osiowe - widok roztozony
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Mechanizmy wytacznikéw CK

Elektromechaniczny blok sterowania (MSM)

W MSM droga i moment odczytywane
mechanicznie sygnalizujg osiggniecie pozycji i
przekroczenie momentéw poprzez zmiane stanu
dodatkowo uszczelnionych mikroprzetacznikow.
Wytaczniki drogowe i momentowe wymagaja
mechanicznego ustawienia.

Ustawianie pozycji krancowych i momentu obrotowego

Po zdjeciu pokrywy bloku wytgcznikéw, ustawienia pozycji
kranncowych i momentu obrotowego sa fatwo dostepne i
regulowane za pomoca ptaskiego wkretaka. W przypadku
napedéw wyposazonych w mechaniczny wskaznik potozenia,
mechanizm ten musi zosta¢ tymczasowo zdjety, aby uzyskac
dostep do tarczy bloku wytgcznikéw.

Przektadnia redukcyjna

Modut przektadni konwersyjnej jest dopasowany do ilosci
obrotéw wymaganych dla petnego przesterowania armatury.
Standardowa przektadnia redukcyjna moze spetni¢ wymagania
aplikacji nawet do 1500 obrotow.

MSM - elektromechaniczny blok sterowania
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Przektadnia o rozszerzonym zakresie

Standardowy modut przektadni redukcyjnej mozna rozszerzyg,
aby spetni¢ wymagania aplikacji do 15 000 obrotéw miedzy
pozycjami krancowymi.

Styk migacza do wskazania ruchu

Styk migacza jest cze$cig mechanizmu i zapewnia informacje
o ruchu napedu. Styk migacza jest oddzielny od innych
mikrowytacznikéw.

Grzatka

Grzatka oporowa utrzymuje stabilne i wolne od wilgoci
Srodowisko dla wewnetrznego przedziatu bloku sterowania
napedow serii CK. W napedach serii CK bez modutu elektroniki
grzatka jest zasilana z zewnetrznego zrédta. Jezeli urzadzenie
posiada sterownik Centronik lub Atronik grzatka moze by¢
zasilana wewnetrznie.

Przetaczniki sygnalizacji i sterowania

W standardowym wykonaniu dostepne sa 4 wytgczniki
kraricowe, po dwa dla drogi i momentu. Dwa dodatkowe
wytaczniki drogowe i dwa dodatkowe momentowe sg dostepne
dla aplikacji wymagajacych réznych napiec sygnalizacji. Cztery
dodatkowe wytaczniki moga zosta¢ zabudowane w celu
sygnalizowania pozycji posrednich. Sg one sprzezone z opcja
AID - mechanicznego wskaznika potozenia,




Mechanizmy wytacznikéw CK

Elektroniczny blok sterowania (DSM)

Elektroniczny blok DSM zostat zaprojektowany

do wspodtpracy z modutem sterownika Centronik.
Umozliwia on bezinwazyjna konfiguracje wytacznikéw
drogowych i momentowych. DSM zawiera enkoder
absolutny do pomiaru drogi oraz aktualnego
momentu.

Pozycja i moment sg transmitowane caty czas do modutu
Centronik w celu petnej kontroli napedu. Status napedu jest
ciagle monitowany i zapisywany w rejestratorze zdarzen.

Enkoder absolutny

Enkoder absolutny Rotork to bezdotykowy czujnik potozenia i
momentu obrotowego wykorzystujacy tylko pie¢ ruchomych
czesci. Dzieki zastosowaniu kilku zebatek, Rotork mégt
opracowac enkoder pozycjonujacy, ktéry cechuje sie
redundancjg i samokontrolg. Potozenie trzech zebatek okresla
biezaca pozycje napedu miedzy ustawionymi pozycjami
kraricowymi do 8 000 obrotéw. Pomiar momentu obrotowego
odbywa sie za pomoca wbudowanego czujnika zapewniajacego
doktadny pomiar az do wartosci znamionowe;j.

Zapisywanie danych

Pozycja i moment obrotowy sa monitorowane przez caty czas
pracy napedu. Opcjonalny, zaawansowany rejestrator zapisuje
informacje w rozbudowanym rejestrze drobnych zdarzen.
Mozna to wykorzysta¢ do analizy w okresowych pracach
serwisowych lub pobra¢ do oprogramowania Insight 2 na
komputer PC.

Elektroniczny blok sterowania DSM

Dodatkowy modut wskazywania pozycji (AID)

Opcjonalny modut AID jest dotaczany do
mechanicznego (MSM) lub cyfrowego (DSM) bloku
sterowania celu zapewnienia dodatkowych funkgji
spetniajacych rézne wymagania aplikacji.

Mechaniczny wskaznik potozenia

Konfigurowalny dysk wskazywania pozycji dotaczany jest
do kazdego modutu AID. Zapewnia to lokalne wskazanie
potozenia napedu, nawet podczas utraty zasilania.

Analogowy sygnat wyjsciowy

Potencjometr lub zasilany z petli przetwornik potozenia

4-20 mA moze by¢ zamontowany w module AID, aby zapewni¢
wskazanie pozycji przez caty czas, nawet podczas utraty
zasilania napedu. Potencjometr moze by¢ stosowany réwniez
w potaczeniu z mechanicznym blokiem wytgcznikéw w celu
ciggtej transmisji aktualnej pozycji do sterownika Centronik.

Wytaczniki pozycji posrednich

Cztery dodatkowe wytaczniki posrednie, przeznaczone do
ustawienia recznego, sa czescig opcjonalnego modutu AID.
Wytaczniki beda nadal dziata¢ w warunkach utraty
zasilania napedu.

Opcjonalny mechaniczny wskaznik potozenia AID
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Modutowos¢

Budowa modutowa

Gtéwna zaleta, ktéra zapewnia modutowa budowa
napeddw serii CK, jest tatwos¢, z jaka mozna
przeprowadzi¢ modernizacje napedéw na obiekcie.

Zdalnie montowany sterownik Centronik

Rotork zapewnia mozliwo$¢ zabudowania modutu Centronik

w pewniej odlegtosci od napedu. Maksymalna dtugosc kabla

do 100m pozwala na bezpieczne operowanie napedem
zabudowanym w nawet najbardziej niedostepnych lokalizacjach.

Orientacja modutéw

Obudowe wtyczki w kazdym napedzie serii CK mozna obracac co
90°, aby jak najlepiej dopasowac sie do okablowania. Dodatkowo
moduty Atronik i Centronik moga by¢ obracane w krokach co 90°.

Atronik i Centornik moga by¢ obracane co 90° w petnym zakresie
360° zapewniajac dopasowanie do kazdej instalacji.

Naped CKc z
roztgcznym
sterownikiem

Maksymalnie
100 metréw

Sterownik w wersji roztqcznej - do 100m od napedu
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Ochrona przed nieutoryzowanym dostepem

Dzwignia trybu pracy reczna / automatyczna

Dzwignia do zmiany pracy z automatycznej na reczng moze
zostac zablokowana ktédka z patakiem o srednicy do 6,5mm w
dowolnej pozycji zapewniajac dostep wytacznie uprawnionemu
personelowi.

Przetacznik lokalny/stop/zdalny

Aby zapobiec nieautoryzowanym zmianom w trybie pracy
napedu, przefacznik moze by¢ zablokowany ktédka w celu
utrzymania pracy lokalnej, zatrzymania lub zdalnej obstugi.
Otwor jest odpowiedni dla ktodek o $rednicy pataka do 6,5 mm.

Blokowanie
ktédka

a

Otwar w dzwigni pozwalajqcy na zabezpieczenie ktédkq




Zabezpieczenie armatury i diagnostyka

Napedy Rotork zostaty opracowane z ponad 60-letnim
doswiadczeniem w zakresie automatyzacji armatury

i spetniaja globalne normy bezpieczenstwa, co
zapewnia niezawodne rozwigzanie automatyzacji.

Zabezpieczenie termiczne

Napedy CK maja silniki zabezpieczone przed przegrzaniem.
Wersje odcinajace (CK, CKa i CKc) posiadaja zabezpieczenie
klasy F, wersje regulacyjne (CKRr, CKra i CKrc) zabezpieczenie
klasy H. Wszystkie napedy zawieraja samo-resetujacy wytacznik
termostatyczny w uzwojeniu silnika zapewniajacy prace w
zaprojektowanych zakresach temperatur.

Korekcja faz

Wszystkie trzyfazowe napedy ze sterownikiem Atronik lub
Centronik sa wyposazone w automatyczna korekte faz. Jest

to integralna funkgja, ktéra zapobiega uszkodzeniu napedu,
poprawia fatwos¢ uruchamiania i zapewnia prawidtowy
kierunek obrotu podczas odbierania sygnatéw sterowniczych.

Zabezpieczenie przed przecigzeniem

Napedy CK posiadaja niezaleznie nastawiane wytgczniki
krancowe dla pozycji otwartej i zamknietej. W przypadku
wystapienia momentu przewyzszajacego nastawiony naped
zostanie zatrzymany. Ruch bedzie mozliwy wytacznie w kierunku
przeciwnym w celu pozbycia sie przeszkody i zresetowania
czujnika momentu.

Bezpieczna obstuga reczna

Koto reczne jest niezalezne od watu i przektadni silnika i jest
zasprzeglane przez dzwignie po wolnoobrotowej stronie
pracy napedu. Praca elektryczna automatycznie wysprzegla
koto reczne.

Awarie utraty sygnatu

Napedy CKa, CKRrA, CKc i CKRc maja mozliwo$¢ zaprogramowania
dziatania w przypadku zaniku sygnatu sterujacego dla
sterowania analogowego i sieciowego.

Ochrona trzpienia armatury

Do napedow serii CK dostepne sa rury ochronne trzpienia.
Dtugos¢ rur jest zalezna od skoku zaworu i wystepuje

w odcinkach co 150 mm. Rury ostonowe s3 catkowicie
uszczelnione, aby uniemozliwi¢ operatorowi dostep do
ruchomego trzpienia i zapewnic ochrone trzpienia zaworu
przed warunkami otoczenia.

Zdalne blokady

Napedy CKc i CKrc zawierajg osobne sygnaty zezwolenia ktére
moga zostac skonfigurowane w celu zabezpieczenia przed
nieautoryzowanym ruchem.

Zabezpieczenie modutu Centronik

Konfiguracja poprzez modut Centronik w napedach typu CKc i
CKRrc bedzie wymagac¢ wprowadzenia poprawnego hasta przed
zmiang jakichkolwiek ustawien.

Bezpieczne potaczenie bezprzewodowe Bluetooth

W przypadku napedéw sterowanych za pomocg sterownika
Centronik z opcjonalnym modutem bezprzewodowym
Bluetooth konfiguracje mozna przeprowadzi¢ za pomoca pilota
Rotork Setting Tool lub za pomoca oprogramowania Insight 2
PC. Obie metody wymagaja wprowadzenia poprawnego hasta w
celu ustanowienia petnego potaczenia, a kazdy modut sterujacy
Centronik wyklucza potaczenie z urzgdzeniami i programami
innymi niz Rotork.

Aby zapewnic niskie koszty eksploatacji, wazne jest,

aby operatorzy mogli monitorowac wydajnosc¢ kazdego
napedu i zaplanowac konserwacje zapobiegawcza w celu
zminimalizowania czas przestoju. Klienci Rotork oczekuja, ze
napedy serii CK zrealizuja trzy gtéwne cechy: wydtuzone okresy
miedzyobstugowe, dtugi okres eksploatacji i niezawodne
dziatanie. Wszystkie te cechy pomagaja klientowi osiggnac
minimalny koszt eksploatacji.

Samokontrola

Sterowniki Atronik i Centronik maja wbudowang auto-
diagnostyke napeddw. W przypadku wykrycia btedu sterownik
Atronik sygnalizuje to diodg btedu natomiast sterownik
Centronik diodg i ikong na wyswietlaczu. Oba sterowniki moga
réwniez sygnalizowac zdalnie wystagpieniu btedu.

Szczegobtowa diagnostyka

Sterownik Centronik sygnalizuje btedy zgodnie z klasyfikacja
NAMUR z podziatem na cztery kategorie. Mozna je odczytac
na wyswietlaczu, badz na pobra¢ na komputer w celu analizy
programem Insight2. Dodatkowe informacje diagnostyczne
pomoga zidentyfikowa¢ problem i zainicjowac odpowiednie
dziatania naprawcze.

Wiasciwosci dziatania napedu

Wszystkie gtéwne wiasciwosci dziatania napedu sa
monitorowane i zapisywane w rejestratorze danych modutu
Centronik. Dane dotyczace istotnych wtasciwosci, takich jak
rozruchy robocze, moment obrotowy i temperatury napedu, sa
gromadzone przez caty okres eksploatacji.

Raportowanie zdarzen

Modut sterujacy Centronik moze rejestrowac informacje
dotyczace alarméw ostrzegawczych, standéw awaryjnych,
okreséw pracy, modyfikacji ustawien i sygnatéw polecen
sterujacych w raporcie zdarzen. Mozna to wykorzysta¢ do
oceny planu konserwacji zapobiegawczej w celu utrzymania
niezawodnosci napedu.
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Innowacyjne technologicznie,
z zastosowaniem sprawdzone;j
technologii, wodoszczelne
napedy z serii CK firmy Rotork
nadajg sie do wszystkich
zaworéw w miejscach
niezagrozonych wybuchem.




Specyfikacja techniczna

Ponizsze strony zawierajg szczegdétowe informacje na Rozdziat Strona
temat danych technicznych napedoéw serii CK.
Rezim pracy 34
Spis tresci utatwiajacy znalezienie odpowiedniej informacji Srodowisko pracy 34
po prawej. Wartosci momentu obrotowego napedéw CK 36
Napiecia zasilania / czestotliwosci sieci 38
Odpornos¢ na wibracje 38
Poziom hatasu 38
Zaprojektowany czas pracy 39
Rezim pracy 39
Pozycja montazowa 39
Regulacja mechanizmu wytgcznikéw 39
Elektromechaniczny blok sterowania (MSM) 40
Mechaniczny wskaznik potozenia (AID) 40
Elektroniczny blok sterowania 41
Potaczenia elektryczne 41
Modut sterowania Atronik 42
Modut sterowania Centronik 43

rotoric %5




Specyfikacja techniczna

Rezim pracy

Praca odcinajaca i regulacyjna poddaje naped réznym
obcigzeniom roboczym i tendencjom zuzycia mechanicznego.
Seria CK zawiera napedy odcinajgce CK oraz regulacyjne CKr.
Steroniki Atronik i Centronik moga by¢ dodane do obu wersji
napedoéw tworzac kombinacje CKa, CKra, CKc lub CKRrc.

Parametry znamionowe silnika s3 zgodne z normami EN 15714-2
i IEC 60034-1 dla wszystkich napeddéw z zakresu CK. Wiecej
informacji o wyjsciach napedéw i cyklach pracy znajduje sie w
rozdziale Klasyfikacja silnika na stronie 39.

Napedy odcinajace wg EN15714 klasa A i B

e (CK30-CK500

e CKa30-CKa500

e CKc30-CKc500

Napedy regulacyjne wg EN15714 klasa C
e CKr30-CKr500

* CKrA 30 - CKRrA 250

e (CKrc 30 - CKrc 500

Srodowisko pracy

Napedy Rotork sg przeznaczone do uzytku na catym swiecie w
bezpiecznych zastosowaniach komunalnych, energetycznych

i przemystowych. Skoncentrowalismy sie na tym zeby seria CK
byta odporna na najbardziej niekorzystne warunki, co zapewnito
wyjatkowa ochrone IP68 (8 m / 96 h). Dobry poziom ochrony,
szeroki zakres temperatur roboczych i wydtuzone okresy
miedzyobstugowe oznaczajg, ze CK to wszechstronny naped
odpowiedni do wiekszosci zastosowan.

Kolor

Standardowy kolor to blado niebieski - RAL5024. Inne kolory sa
dostepne na zyczenie, prosimy o kontakt z Rotork, aby uzyskac
wiecej informacji.

Stopien ochrony IP68

Urzadzenia z serii Rotork CK sg standardowo dostarczane

z ochrong IP68 zgodnie z EN 60529. Zapewnia to ochrone
zanurzenia do o$miu metrowprzez maksymalnie 96 godzin.
Naped moze wykonac¢ do 10 operacji w zanurzeniu do
maksymalnej gtebokosci. Nalezy zastosowa¢ odpowiednie
dtawiki kablowe w celu zachowania integralnosci IP68 obudowy
napedu CK. Dtawnice nie sg dostarczane standardowo z
napedami CK. W celu utrzymania integralnosci obudowy IP68
podczas serwisu moze zosta¢ uzyta opcjonalna obudowa
parkingowa CK do gniazd wtykowych.

Smarowanie

Napedy CK Range sa fabrycznie napetnione wysokiej

jakosci olejem przektadniowym. Standardowo jest to olej
samochodowy tatwo dostepny na catym $wiecie. Smarowanie
olejem jest znacznie bardziej efektywne niz uzywanie smaru,
pozwala na prace w szerokim zakresie temperatur i umozliwia
instalacje w dowolnej orientacji. Nie ma zadnego z problemoéw
zwigzanych z uzywaniem smaru, takich jak separacja w wysokiej
temperaturze i "tunelowanie" w nizszych temperaturach, gdzie
smar jest odrzucany przez czesci wirujace i tworzy pusty tunel
wokot tych, co nie zapewnia odpowiedniego smarowania
elementéw zmniejszajac efektywnos¢ i skracajac zycie
urzadzenia. Standardowy olej to SAESOEP klasy motoryzacyjne;j.
Olejem niskotemperaturowym jest MOBIL SHC624. Olej
spozywczy to Hydra Lube GB Heavy.

Ochrona przed korozja

Ochrona przed korozja jest istotng czescig niezawodnego
rozwigzania zapewniajace dtuga zywotnos¢ produktu. Wszystkie
wykonczenia napedoéw z zakresu CK sg testowane zgodnie z
procedura Rotork 1000 godzin cyklicznego testu mgty solnej,
ktéry jest uznawany za najbardziej realistyczny i uciazliwy

cykl testow. Test taczy cykliczne rozpylanie soli, suszenie

na podwyzszonym poziomie temperatury na kompletnych
napedach fabrycznych. Ta procedura jest przeznaczona do
testowania powtok wykonczeniowych wigczajac w to mocowania
i interfejsy na napedzie. Materiaty i wykoriczenia wybiera sie w
celu dostarczenia maksymalnej odpornosci na korozje.

Wewnatrz

Kategoria Malowanie CK Na zewnatrz
korozyjnosci
G N/A
c2 Standard RAL5024 Atmosfery w matym stopniu zanieczyszczone.
malowanie proszkowe Gloéwnie tereny wiejskie.
ca (P1) Atmosfery miejskie i przemystowe, srednie
zanieczyszczenie SO2. Obszary przybrzezne o
Srednim zasoleniu.
ca Standard RAL5024 Obszary przemystowe i obszary przybrzezne o
Malowanie proszkowe srednim zasoleniu, np. stocznie remontowe.
C5-M oraz dodatkowe L
(Morskie) malowanie powierzchni Obszary przybrzezne i oFidanne od. brzegu w gtab
stalowych (P2) morza o duzym zasoleniu, np. statki czy platformy.
C5-1 ) Obszary przemystowe o duzej wilgotnosci i
t Pefne .malowanle agresywnej atmosferze, np. oczyszczalnie $ciekdw i
(przemystowe)  \5rckie (PX)
elektrownie.

Budynki ogrzewane z czystg atmosfera, np. biura, sklepy,
szkoty czy hotele.

Budynki nieogrzewane, w ktérych moze mie¢ miejsce
kondensacja, np. magazyny, hale sportowe.

Pomieszczenia produkcyjne o duzej wilgotnosci i pewnym
zanieczyszczeniu powietrza, np. zaktady spozywcze, pralnie,
browary.

Miejsca z ciagta atmosferg agresywna jak zaktady
chemiczne, ptywalnie.

Obszary o ekstremalnie agresywnej atmosferze o wysokiej
wilgotnosci, zasoleniu i stezeniu zanieczyszczen, np.
chtodnie kominowe i todzie.

Obszary o ekstremalnie agresywnej atmosferze zawierajacej
duza wilgotnos¢ i wysokie zanieczyszczenia, np. zaktady
chemiczne i kottownie.

Powyzsza tabela przedstawia poziomy ochrony farby oparte na wysokiej trwatosci (> 15 lat) zgodnie z 1SO12944-2.

34 Seria CK




Specyfikacja techniczna

Temperatury otoczenia

Napedy CK moga spetniac rézne wymagania dotyczace
temperatury roboczej, ktére zapewnia skuteczne

uruchamianie w najtrudniejszych warunkach. Opcjonalny,
niskotemperaturowy CK obejmuje inne uszczelki, smarowanie i
tozyska. Wartosci w tabeli odnosza sie do wszystkich wariantow
napedow i sterownikéw Atronik i Centronik.

Zakres temperatur

Temperatura pracy Temperatura magazynowania

Standardowo -30do +70°C (-22 do +158 °F) -40 do +80 °C (-40 do +176 °F)
Napedy CK odcinajace 3-fazowe

Opcjonalnie -40 do +60 °C (-40 do +140 °F) -60 do +80 °C (-76 do +176 °F)
Napedy CK odcinajace 1-fazowe Standardowo -25do +70°C (-13 do +158 °F) -40 do +80 °C (-40 do +176 °F)

Standardowo -30do +70 °C (-22 do +158 °F) -40 do +80 °C (-40 do +176 °F)
Napedy CK regulacyjne 3-fazowe

Opcjonalnie -40 do +60 °C (-40 do +140 °F) -60 do +80 °C (-76 do +176 °F)

Przytacza napedow

Wielkos¢ napedu Jednostka CK30iCK60 CK250i CK 500
el Rozmiar kolnierza (1505210) - Fo7 F10 F10 F14
typu "A
Rozmiar kotnierza (MSS SP -102) - FA0O7 FA10 FA10 FA14
Maksymalna dostepna srednica trzpienia* mm (cal) 26 (1) 34(1'/) 40 (1°/s) 57 (2'/)
Maksymalna sita liniowa kN (Ibf) 40 (8 992) 40 (8 992) 70 (15737) 160 (35 969)
Maksymalna srednica dla trzpieni niewznoszacych* = mm (cal) 20 (/a) 26 (1) 32(1'/4) 45 (13/)
s Typ ‘B’ (Staly otwor) mm (cal) 28(1/4) 42 (1%/5) 42 (1%5) 60 (2%:)
typu"B
Typ ‘B3’ (Staly otwér) mm (cal) 16 (°/s) 20 (*/s) 20 (*/4) 30 (1'/s)
Typ 'B4' nieobrobione* mm (cal) 20 (*/4) 30 (1'/s) 30 (1'/s) 45 (1%/a)

*Ten typ przytacza musi pasowac do trzpienia zaworu.
Podane wymiary dla tych przytaczy sa wartosciami maksymalnymi.
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Specyfikacja techniczna

Wartosci momentu obrotowego napedéw CK

Napedy odcinajace CK, CKa i CKc - tréjfazowe

Ponizsze dane obowiazuja dla napedéw z 3-fazowymi silnikami pradu przemiennego z klasg A i B (EN15714-2) / S2 - 15 minut
(IEC60034-1). Wiecej informacji w danych elektrycznych napedoéw.

Kotnierz pod

Moment

Przelozenie armature

Obr/min (przy 50Hz) Obr/min (przy 60Hz) kota
Maksymalny Roboczy e 1SO MSS
Nm Ibfft Nm  Ibfft 5210 SP-102
30 22 9,12,18,24,36,48,72,96, 144 11,14,21,29,43,57,86, 115,173 FAO7/
CK30 10 7 10:1 FO7/F10 FATO
25 18 192 230
60 44 9,12,18, 24,36,48,72,96, 144 11,14,21,29,43,57,86,115,173 FAO7/
CK 60 20 15 10:1 FO7/F10 FA10
50 37 192 230
120 = 89 9,12, 18, 24, 36,48,72,96, 144 11,14,21,29,43,57,86,115,173
CK120 40 30 10:1 F10 FA10
100 74 192 230
250 184 9,12,18, 24,36, 48,72,96, 144 11,14, 21,29,43,57,86,115,173
CK 250 83 61 10:1 F14 FA14
200 148 192 230
500 | 369 9,12,18, 24,36, 48, 72, 96*, 144* 11,14, 21,29,43,57,86, 115%,173*
CK 500 167 @ 123 20:1 F14 FA14
400 @ 295 192% 230*

Uwaga: Moment obrotowy to maksymalny moment obrotowy w obu kierunkach. Moment utyku bedzie wynosit srednio od 1,4 do 2,0 razy wiecej w
zaleznosci od predkosci i napiecia.

Uwaga: Ze wzgledu na wptyw bezwtadnosci i zuzycie nakretki napedowej, predkosci 144 i 192 obr./min nie s zalecane do montazu bezposrednio na
armaturze.

* Tylko napedy CK i CKc.

Napedy odcinajace CK, CKA i CKc - jednofazowe

Ponizsze dane dotycza napeddw z 1-fazowymi silnikami pradu przemiennego, pracujacymi z klasa obcigzenia klasy Ai B (EN15714-2) /
S2 - 15 minut (IEC 60034-1). Wiecej informacji w danych elektrycznych napeddéw.

Kotnierz pod

Moment

Przetozenie armature

Obr/min (przy 50Hz) Obr/min (przy 60Hz) kota
Maksymalny Roboczy T 1SO MSS
Nm  Ibfft  Nm  Ibfift 5210 SP-102
30 22 18, 24,36, 48,72,96, 144 21,29,43,57,86,115,173 FAO07/
CK 30 10 7 10:1 FO7/F10
25 | 18 192 230 FA10
60 44 18,24, 36,48, 72,96, 144 21,29, 43,57,86,115,173 FAO7/
CK 60 20 15 10:1 FO7/F10
50 @ 37 192 230 FA10
120 | 89 18, 24, 36, 48, 72, 96, 144* 21,29,43,57,86,115,173*
CK120 40 30 10:1 F10 FA10
100 @ 74 192* 230*
CK250 250 184 83 61 18, 24, 36,48 21,29,43,57 10:1 F14 FA14

* zasilania 110 Vi 115 V nie s dostepne.
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Napedy regulacyjne CKRr, CKra i CKrc - tréjfazowe 25%
Dane dla napeddw tréjfazowych w klasie C (EN15714-2)/S4-25% (IEC 60034-1). Wiecej informacji w danych elektrycznych napedéw.

Kotnierz pod

Moment o
Uruchomier/ . . Przetozenie armature
Mak | Regulacyi odzin Obr/min (przy 50Hz) Obr/min (przy 60Hz) kota
aksymalny  Regulacyjny godzing recznego ISO MSS
Nm  Ibfft  Nm  Ibfft 5210 SP-102
CKr 30 30 22 15 1" 600 9,12,18,24,36,48,72,96 11,14,21,29,43,57,86,115 10:1 FO7/F10 = FAO7/FA10
CKR 60 60 44 30 22 600 9,12,18,24,36,48,72,96 11,14,21,29,43,57,86,115 10:1 FO7/F10 = FAO7/FA10
CKrR120 120 89 60 44 600 9,12,18,24,36,48,72,96 11,14,21,29,43,57,86,115 10:1 F10 FA10
600 9,12 11,14
600 18,24 21,29
CKr250* 250 184 120 89 10:1 F14 FA14
600 36,48 43,57
400 72,96 86,115
600 9,12 11,14
600 18,24 21,29
CKr500% | 500 | 369 200 148 20:1 F14 FA14
600 36,48 43,57
400 72,96 89,115

* CKRA 250 wytacznie 9-14 obr/min, CKrA niedostepny.

Napedy regulacyjne CKRr, CKra i CKRrc - tréjfazowe 50%
Dane dla napedow trojfazowych w klasie C (EN15714-2)/S4-50% (IEC 60034-1). Wiecej informacji w danych elektrycznych napedéw.

Kotnierz pod

Moment

Przetozenie armature

Uruchomien/ . .
e T Obr/min (przy 50Hz) Obr/min (przy 60Hz) rgckzor::go . e

Ibfft 5210 SP-102

Maksymalny
Ibf.ft

Nm Nm

CKr 30 30 22 10 7 1200 9,12,18,24,36,48,72,96 11,14,21,29,43,57,86,115 10:1 FO7/F10 | FAO7/FA10
CKr 60 60 44 20 15 1200 9,12,18,24,36,48,72,96  11,14,21,29,43,57,86, 115 10:1 FO7/F10 = FAO7/FA10
CKr120 120 @ 89 | 45 33 1200 9,12,18,24,36,48,72,96 | 11,14,21,29,43,57,86,115 10:1 F10 FA10
1200 9,12 11,14
900 18,24 21,29
CKr250 250 184 90 66 10:1 F14 FA14
600 36,48 43,57
400 72,96 86, 115
1200 9,12 11,14
900 18,24 21,29
CKr500 500 369 180 | 133 20:1 F14 FA14
600 36,48 43,57
400 72,96 89,115
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Specyfikacja techniczna

Napiecia zasilania / czestotliwosci sieci

Wersje zasilania napedéw CK pokazano ponizej. Nie wszystkie
wersje lub rozmiary napedoéw sa dostepne dla wszystkich typow
silnikéw lub napiec / czestotliwosci. Wiecej informacji w danych
elektrycznych napedéw.

Zasilanie tréjfazowe, napedy odcinajace

Zasilanie Czestotliwos¢

V1 [Hz]
220, 240, 380, 400, 415, 440, 500 50
220, 240, 380, 440, 460, 480, 600 60

Zasilanie jednofazowe, napedy odcinajace

Zasilanie Czestotliwos¢
v1 [Hz]

110, 115, 220, 230, 240 50

110, 115, 220, 230, 240 60

Zasilanie trojfazowe, naped regulacyjny

Zasilanie Czestotliwos¢

I\ [Hz]
220, 240, 380, 400, 415, 440 50
220, 240, 380, 440, 460, 480 60

Dopuszczalne tolerancje zasilania dla napiecia i czestotliwosci
Dla wszystkich napeddw serii CK:

* Tolerancja napiecia + 10%

* Czestotliwo$c¢ + 5%

e Maksymalny rozruchowy spadek napiecia - 15%
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Odpornosc¢ na wibracje
Zgodnie z EN 60068-2-6

Typ Poziom

Wb Maksym.alnle.29 RMS sumary.cznl,e .dla

obiektowe wszystkich wibracji z czestotliwoscia 10 do
1000Hz

Uderzenie Szczytowe przyspieszenie 59
29 z czestotliwoscia 1 do 50Hz jesli naped ma
pracowac po zdarzeniu

Sejsmiczne 59 z czestotliwoscia 1 do 50Hz jesli wymagane
jest wylacznie utrzymanie integralnosci
strukturalnej

Poziom hatasu

Poziom hatasu pochodzacy z zakresu napedéw
wieloobrotowych CK nie przekracza 70 dB (A) w odlegtosci T m
w normalnych warunkach pracy.




Specyfikacja techniczna

Zaprojektowany czas pracy
Zgodnie z EN15714-2: 2009

Uruchomienie napedu to dowolna operacja, ktéra wymaga
uruchomienia silnika w dowolnym kierunku. Jesli silnik juz sie
porusza i zostanie zastosowane polecenie dziatania w tym
samym kierunku, nie bedzie to liczone jako uruchomienie.

Napedy odcinajace

Projektowany czas pracy

500 000 obrotéw wyjsciowych, rozruch petnym
momentem obrotowym, 33% znamionowego
momentu obrotowego przez caty skok

CK, CKa,
CKc

Napedy CKr i CKrc do pracy regulacyjnej - 25%

Projektowany czas pracy

CKR,CKrA, | 1200 000 uruchomien przy zatozeniu 50% obciazenia
CKrc i ruchu co najmniej o 1%

Napedy CKr i CKrc do pracy regulacyjnej - 50%

Projektowany czas pracy

1200 000 do 1 800 000 uruchomien * przy min.
CKR, CKrRc | 30% znamionowego momentu obrotowego,
minimum 1% ruchu

* Liczba uruchomien okreslona przez wyjsciowy moment obrotowy
napedu zgodnie z EN15714-2: 2009.

Rezim pracy
Rodzaj obcigzenia zgodnie z IEC 60034-1 / EN 15714-2

CK30- S2 - 15 min, S2 - S2-15min/
CK 500 30 min/Klasy A, B Klasy A, B
CKA 30 - S2 - 15min, S2 - S2-15min/
CKA 500 30 min/Klasy A, B Klasy A, B
CKc30- S2 - 15 min, S2 - S2-15min/
CKc 500 30 min/Klasy A, B Klasy A, B
CKRr 30 - S4 — 25%, S4 - 50%

CKr 500* / Klasa C

CKRA 30 - o

CKRa 250% S4 -25% / Klasa C =

CKRc 30 - S4 — 25%, S4 - 50%

CKrc 500* / Klasa C

Informacje na temat typu silnika sa podane dla nastepujacych
warunkoéw: nominalne napiecie zasilania, +40 °C (+104 °F)
temperatura otoczenia i srednie obcigzenie 33% znamionowego
momentu obrotowego.

* Napedy szybkoobrotowe CKr, CKrA i CKRC maja ograniczong ilo$¢
przesterowan w celu zabezpieczenia przed wycieraniem sie przektadni

Szczego6towe informacje na temat ograniczen cyklu pracy mozna znalez¢
w danych dotyczacych wydajnosci napedu CK.

Wartosci znamionowe dla ochrony silnika

Standardowo wytaczniki termiczne stuzg do ochrony silnika
przed nadmiernym wzrostem temperatury. Przy wyposazeniu
w modut sterownika sygnaty zabezpieczajace sg przesytane
wewnetrznie w celu zainicjowania statusu alarmu. Zapobiegnie
to dalszemu dziataniu, dopoki przetacznik termiczny nie
wyzeruje sie. Sygnaty w podstawowych CKi CKr musza by¢
analizowane za pomocg zewnetrznych elementow sterujacych.

Pozycja montazowa

Napedy CK (z i bez sterownika) moga by¢ montowane w
dowolnej pozydji.

Regulacja mechanizmu wytacznikow

Zakres obrotéw napedu

Maksymalna ilos¢ obrotéw tulei napedu
(obrotow)

Elektromechaniczny Elektroniczny modut
modut liczenia obrotéw liczenia obrotéw

Standard 1500 8000

Opcja 15 000 -

Elektromechaniczny blok sterowania

Elektromechaniczny blok sterowania jest wewnetrznie
okablowany. Zaciski uzywane do podtaczenia funkgji sa opisane
w schemacie elektrycznym napedoéw. Wszystkie potaczenia za
pomoca systemu gniazdo-wtyk co utatwia integracje systemu.
Elektromechaniczny blok sterowania jest kompatybilny z
modutami Atronik i Centonik.

Elektroniczny blok sterowania

Elektroniczny blok sterowania zostat zaprojektowany w celu
ciagtego pomiaru drogi i momentu enkoderem absolutnym.
Te informacje sa nastepnie wysytane szyna CAN do sterownika
Centronik do dalszej obrébki. Pozycja i moment sg nastawiane
cyfrowo przy uzyciu sterownika Centronik. Elektroniczny

blok sterowania jest kompatybilny wytacznie zmodutem
sterowania Centronik.
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Specyfikacja techniczna

Elektromechaniczny blok sterowania (MSM)

Wytaczniki drogowe i momentowe

Wersja Opis Rodzaj styku

Standard-4 | 2 wytaczniki drogowe - po 1 w kazdym kierunku Kazdy, 4-przewodowy wytgcznik, ma styki
wylaczniki 2 wyfaczniki momentowe - po 1 w kazdym kierunku NO i NZ uszczelnione do IP67

Opcja-6 4 wytgczniki drogowe - po 2 w kazdym kierunku (standardowe + dodatkowe) Kazdy, 4-przewodowy wytacznik, ma styki
wylacznikéw | 2 wylgczniki momentowe - po 1 w kazdym kierunku NO i NZ uszczelnione do IP67

Opcja -6 2 wytaczniki drogowe - po 1 w kazdym kierunku (standardowe + dodatkowe) Kazdy, 4-przewodowy wytacznik, ma styki
wytacznikéw | 4 wylgczniki momentowe - po 2 w kazdym kierunku (standardowe + dodatkowe) | NO i NZ uszczelnione do IP67

Opcja-8 4 wytaczniki drogowe - po 2 w kazdym kierunku (standardowe + dodatkowe) Kazdy, 4-przewodowy wytacznik, ma styki
wylacznikéw | 4 wytaczniki momentowe - po 2 w kazdym kierunku (standardowe + dodatkowe) ' No i NZ uszczelnione do IP67

Dane elektryczne Rodzaj styku
Napiecie 30V 125V 250V Funkcja Rodzaj styku Materiat styku
Obcigzenie AC (cos @ > 0.8) 5A 5A 5A

4 przewodowe Przetaczajacy Srebro
Obcigzenie DC 05A 05A 05A

Wytacznik pracy (migacz)

Dane elektryczne Rodzaj styku migacza
Napiecie 30V 125V 250V Funkcja Rodzaj styku Materiat styku
Obciazenie AC (cos @ > 0.8) 5A 5A 5A

2 przewodowe Zwierny Srebro
Obcigzenie DC 0,5A 0,5A 0,5A

Mechaniczny wskaznik potozenia (AID)
Wytaczniki dla pozycji posrednich

Dane elektryczne Rodzaj styku
Napiecie 30V 125V 250V Funkcja Rodzaj styku Materiat styku
Obcigzenie AC (cos @ > 0.8) 5A 5A 5A

2 przewodowe Zwierny Srebro
Obcigzenie DC 0,5A 05A 05A

Wskazanie pozycji posrednich

Potencjometr precyzjny Elektroniczny nadajnik potozenia CPT

Liniowos¢ <2% Potaczenie | 3/4 przewodowe

Zasilanie | 05W Zakres | 4-20 mA

Rezystancja (standard) | 5kQ Zasilanie | 24 VDC, £15 % z wygtadzeniem
Rezystancja (opcja) | 1kQ, 10 kQ
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Elektroniczny blok sterowania

Cechy napedéw

Pomiar pozycji

Pomiar momentu

Enkoder absolutny (tylko 4 elementy ruchome) odczytujacy pozycje przy pomocy czujnikéw Halla

Pomiar za pomoca czujnikéw Halla

Potaczenia elektryczne
Gniazdo - wtyk

Pofaczenie gniazdo-wtyk Rotork

Dane Zaciski silnika Uziemienie Zaciski sterujace
llos¢ zaciskow 3 1 52

Numery zaciskéw 1,2,3 PE 4-56

Maks. prad 20A - 5A

Rodzaj potaczenia Sruba Konektor oczkowy Sruba

Maks. $rednica przewodu 6 mm? Konektor oczkowy M4 2,5 mm?

Materiat gniazda Poliamid Poliamid Poliamid

Materiat wtyku Mosiadz Mosiadz Mosiadz cynowany

Otwory pod przepusty kablowe

Gwint otworéw do montazu przepustow kablowych

Metryczne (standard)

NPT (opcja)

1xM20x 1.5p, 1 x M25 x 1.5p, 1 x M32 x 1.5p

| 2 x %" NPT, 1 x 174" NPT

Alternatywne rodzaje gwintu otworéw do montazu przepustéw kablowych

Metryczne
NPT

Obudowa bez otworéw

1xM20x 1.5p, 2x M25 x 1.5p, 1 x M32 x 1.5p

| 1x3%" NPT, 2x 1" NPT, 1 x 1%" NPT

| Do obrébki przez klienta

Informacje o otworach do montazu przepustow kablowych

Metryczne

NPT

2xM25x1.5p,4xM20x 1.5p

| 2x 1" NPT, 4 x 3" NPT

rotori
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Specyfikacja techniczna

Modut sterowania Atronik

Dane elektryczne

Sygnaty wejsciowe

Standard ‘ 24 VDC, Otworz, Stop/Podtrzymanie, Zamknij, ESD
Pozycjoner

Wejscie analogowe (opcja) ‘ 4-20mA,0-5V,0-10V

Sygnatly wyjsciowe

1 styk bezpotencjatowy,

Styk przekaznikowy stanu napedu maksymalnie 24 VDC, 2 A/250 VAC, 0,5 A

2 styki programowalne, bezpotencjatowe, normalnie otwarte,

Styki przekaznikowe S1-S2 (standard) maksymalnie 24 VDC, 2 A/250 VAC, 0,5 A

4 dodatkowe styki programowalne, bezpotencjatowe, normalnie otwarte,

SRS T N QSO LT maksymalnie 24 VDC, 2 A/250 VAC, 0,5 A

Elektroniczny nadajnik potozenia

Sygnat analogowy 4-20 mA

Sterowanie lokalne

Pokretto trybu pracy z blokada Lokalny, Stop, Zdalny
B0 Pokretto kierunku Otwoérz, Zamknij
Opcja Pokrywa zabezpieczajaca dostep do przetacznikow
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Specyfikacja techniczna

Modut sterowania Centronik

Dane elektryczne

Sygnaty wejsciowe

24 VDC, Otworz, Stop/Podtrzymanie, Zamknij, ESD, Zezwolenie otwarcia,

Standard . S
Zezwolenie zamkniecia
Obcia 115 VAC, Otworz, Stop/Podtrzymanie, Zamknij, ESD, Zezwolenie otwarcia,
Pd Zezwolenie zamkniecia
Pozycjoner

Wejscie analogowe (opcja)

4-20mA, 0-5V,0-10V,0-20V

Sygnaly wyjsciowe

Styk przekaznikowy stanu napedu

1 styk bezpotencjatowy,
maksymalnie 30 VDC/ 150 VAC, 5 A

Styki przekaznikowe S1-54 (standard)

4 styki programowalne, bezpotencjatowe, programowalne,
maksymalnie 30 VDC, 150 VAC, 5 A

Styki przekaznikowe S5-5S8 (opcja)

4 dodatkowe styki programowalne, bezpotencjatowe, programowalne,
maksymalnie 30 VDC/150 VAC, 5 A

Elektroniczny nadajnik potozenia

Opcjonalne wyjscie analogowe

4-20 mA

Elektroniczny nadajnik momentu

Opcjonalne wyjscie analogowe

4-20 mA (wymaga DSM w napedzie)

Sterowanie lokalne

Pokretto trybu pracy z blokada Lokalny/Stop/Zdalny

SENELELTO Pokretto kierunku/programowania Otwoérz/+, Zamknij/-
Mozliwos¢ zaprogramowania (ciagle lokalny lub zdalny) - ignorowanie
Opcja pozycji pokretta wyboru pracy. Pokrywa zabezpieczajaca dostep do

przetacznikow

Zasilanie awaryjne

Opcja zasilania pomocniczego

Utrzymanie zasilania modutu sterujacego Centronik przy utracie
gtéwnego zrédta zasilania. Nominalna wartos¢ 24 VDC, 1 A (zataczenie w
obwodzie maks. 8 A). Pobér pradu 3 mA przy zasilaniu z sieci, pobieranie
100 mA bez zasilania sieciowego.

Gdy zasilanie gtdwne nie jest dostepne Centronik jest zasilany przez
zrédto pomocnicze.

Kontrola predkosci

Przerywacz

Rozwiazanie pozwalajace na wydtuzenie czasu przesterowania armatury
i w efekcie predkosci otwierania/zamykania w ustawionym zakresie i
kierunku pracy
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Dopuszczenia

Napedy elektryczne serii CK spetniajg wymagania
nastepujacych norm i dyrektyw:

Normy BS i DIN

Napedy serii CK spetniajg wymagania BS EN 15714-2,
Zawory przemystowe - Elementy wykonawcze - Cze$¢ 2:
Napedy elektryczne do armatury przemystowe;j -
Wymagania podstawowe.

Zgodnos¢ zLVD

Napedy serii CK spetniajg wymagania dyrektywy 2006/95 /
WE, wymagania bezpieczenstwa dla urzadzen elektrycznych
do pomiardéw, sterowania i uzytku laboratoryjnego: Ogoélne
wymagania, aby wykazac zgodnos¢ z niniejszg dyrektywa.

Do okreslenia wymagan stosuje sie nastepujace
zatozenia instalacji:

® Stopien zanieczyszczenia 2
e Lokalizacje instalacji przepieciowej kategorii Il

e Naped zainstalowany do 2000 metréw

Zgodnos¢ z EMC

Napedy serii CK sg zgodne z dyrektywa 2004/108 / WE,
Urzadzenia elektryczne do pomiardéw, sterowania i uzytku
laboratoryjnego.

Dyrektywa maszynowa

Napedy serii CK sg dostarczane wraz z deklaracja wtgczenia do
dyrektywy maszynowej 2006/42 / WE. Zgodnie z dyrektywami
LVD i EMC, napedy oznaczone sg znakiem CE:

q3

CSA

Napedy serii CK sg zatwierdzone przez CSA. Zobacz certyfikat
70021797.

Reczna obstuga kotkiem recznym

Wielko$¢ kota recznego i sprawnos¢ przektadni sg generalnie
projektowane zgodnie z norma EN 12570, aby zapewni¢
najbardziej efektywny kompromis sity i liczby obrotéw w
trybie awaryjnym. Dostepne sa kétka reczne i adaptacje w celu
spetnienia specyfikacji AWWA.

Sprzegta napedowe

Seria CK posiada zdejmowang podstawe i sprzegto dla
wszystkich rozmiaréw. Wszystkie wymiary podstawowe i ztacza
sg zgodne z EN ISO 5210 lub MSS SP 102.

Kompatybilnos¢ zNAMUR 107

Napedy CK z opcjonalnym modutem Centronik zapewniaja
sprzezenie zwrotne dla stanéw alarmowych zgodnie z
wytycznymi NAMUR 107.

® Awaria - naped doznat awarii i moze nie reagowac na
polecenia zdalnego sterowania.

W Kontrola dziatania - ustawienia napedu sa korygowane i
dlatego sa niedostepne do pracy.

A Poza specyfikacja - naped rozpozna warunek procesu,
ktéry nie jest zgodny ze skonfigurowanga wartoscia
ustawienia. Naped w tym stanie bedzie pracowat.

Wymagana konserwacja - naped musi zostac sprawdzony
przez serwis, aby oceni¢ wymagania konserwacyjne.
Naped w tym stanie bedzie pracowat.




Funkcjonalnos¢

CKi CKrR moga wymagac¢ dodatkowego okablowania w celu realizacji podanych funkgji.

Model napedu

Modut sterowania

CK & CKr

CKA & CKRA

Atronik

CKc & CKrc

Centronik

Bezpieczenstwo

Automatyczna korekta faz Standard Standard
Zabezpieczenie przed przecigzeniem armatury Standard - okablowanie Standard Standard
Zabezpieczenie obwodéw sterowania Standard Standard
Zabezpieczenie termiczne silnika Standard - okablowanie Standard Standard
Grzatka Standard Standard Standard
Sterowanie

Praca reczna Standard Standard Standard

Konfigurowalne dziatanie przekaznikéw

Standard - okablowanie

Standard - przetaczniki

Standard - programowo

Pozycjoner analogowy Opcja Opcja
Dziatanie dla braku sygnatu sterujacego Opcja Opcja
Stop i pozycje posrednie Opcja Standard Standard
Przerywacz Opcja
Konfigurowalna funkcja ESD Standard Standard

Bypass wytacznika momentu obrotowego

Standard - okablowanie

Standard - przetaczniki

Standard - programowo

Sterowanie sieciowe Opcja Opcja
Monitorowanie i sygnaty zwrotne

Informacja o braku fazy Standard Standard
Informacja o ztym podpieciu faz Standard Standard
Informacja o pracy recznej Standard Standard
Detekcja ruchu Standard Standard Standard
Informacja zwrotna o interfejsie sieci Opcja Opcja
Detekcja braku sygnatu Opcja Opcja
Lokalny wskaznik potozen krarncowych Opcja Standard Standard
Lokalny wskaznik napedu w potozeniu posrednim | Opcja Standard Standard
Zdalna informacja o sygnatach kraricowych Standard Standard Standard
Zdalny nadajnik doktadnej pozycji napedu Opcja Opcja Opcja
Status wg NAMUR NE107 Standard
Rejestrator i analiza danych

Zapis podstawowych zdarzen Standard
Zapis zdarzen ze znakiem czasu Opcja
Informacja o wystapieniu zdarzen alarmowych Standard
Baza zdarzen alarmowych z analiza Opcja
Bluetooth Opdja
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- Wsparcie klienta i ustugi serwisowe -

®
rOtorl(' Rotork posiada doswiadczenie i

specjalistyczng wiedze na temat

Napedy Rotork sg uznawane za najlepsze na Swiecie kazdego aspektu kontroli

pod wzgledem niezawodnosci i bezpieczenstwa przep’fywu.

w najbardziej wymagajacych zastosowaniach. : . .

Aby utrzymac te ciezko wypracowana pozycje Nasze rozZwigzania serwisowe
lidera, Rotork angazuje sie w pomoc klientom zwie;kszajq wydajnos’c’ zaktadu i

w maksymalizacji ciggtej, bezawaryjnej pracy i

S > ) _ ) obnizajg koszty uzytkowania.
wydtuzaniu zywotnosci wszystkich swoich napeddw.

Ustugi warsztatowe przywracajg
Dzieki ugruntowanym dziataniom i $wiatowym centrom
ustug jestesmy w stanie zaoferowac wszystkim klientom sprzet do stanu fa bryczneg 0.

szybka reakcje serwisowa nawet juz w dzien zgtoszenia. Nasi
inzynierowie dysponuja umiejetnosciami zaréwno

w zastosowaniach uniwersalnych, jak i branzowych.

Docierajg na miejsce pracy wyposazeni w czesci zamienne

i specjalistyczny sprzet testujgcy.Nasze dziatania s realizowane
w oparciu o udokumentowany system zarzadzania jakoscia
ustanowiony zgodnie z norma 1ISO9001.

Ustugi Rotork to najlepszy wyboér dla oséb zajmujacych sie
diagnostyka usterek, naprawami serwisowymi, planowa
konserwacja i potrzebami integracji systemu.

-



Wsparcie klienta i ustugi serwisowe

Globalna ustuga i wsparcie

Rotork rozumie wartos$¢ szybkich i punktualnych ustug
i dazy do zapewnienia naszym klientom najlepszych
rozwigzan w zakresie kontroli przeptywu, dostarczajac
wysokiej jakosci, innowacyjne produkty i doskonata
obstuge - na czas za kazdym razem.

Niezaleznie od tego, czy posiadasz naped wymagajacy
serwisowania na miejscu, niestandardowe wymagania
projektowe czy nowg instalacje napedu, mozemy zapewnic
najszybsze dziatanie z najmniejszym zaktéceniem pracy instalagcji.

Akredytacja i pewnos¢

Ustugi Rotork sg akredytowane przez wszystkie gtéwne organy
bezpieczenstwa na catym swiecie, zapewniajac naszym
klientom pewnos¢ i spokoj ducha.

Zespoty inzynieréw Rotork s3 ekspertami w projektowaniu
i wdrazaniu rozwigzan uruchamiajacych dla wszystkich
okolicznosci i srodowisk. Nasza baza wiedzy opiera sie na
wczesniejszych instalacjach i sytuacjach srodowiskowych z
catego $wiata.

Nasze osiggniecia w projektach inzynierskich nie maja sobie
rownych. Rotork zdobyt zaufanie duzych firm z branzy
energetycznej i przemystowej na catym $wiecie w zakresie
projektowania, instalowania i utrzymywania zapaséw. Staramy
sie, aby ich zaktady dziataty z maksymalna wydajnoscia,
pomagajac im byc¢ bardziej rentownymi i jednoczesnie
spetniajacymi coraz ostrzejsze wymagania przemystu.
Dysponujemy wiedzg i doSwiadczeniem w projektowaniu,
budowie i uruchomieniu dowolnej standardowej lub

niestandardowej instalacji dla Ciebie w dowolnym miejscu
na $wiecie.

Zarzadzanie aktywami

. . , shssethy,,
Rotork jest cztonkiem korporacyjnym Instytutu ¢ ‘?9%
Zarzadzania Aktywami, profesjonalnego organu 2 M g
zajmujacego sie zarzadzaniem majatkiem %, 4.:5
trwatym przez cate projektowane zycie. 2 Rate \1\@“

Zapewniamy Ci spokoj,
Gwarantowangq Jakosc¢ i Poprawe
Wydajnosci Twojej Instalacji

rotorie
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management

Odbudowa napedu
e Obstuga wszystkich produktéw Rotork i innych niz Rotork

* Wyposazenie warsztatu obejmujace testowanie momentu
obrotowego i ponowne malowanie

e Duzy zapas czesci OEM we wszystkich warsztatach

* W petni wyszkoleni i doswiadczeni inzynierowie serwisu
* Flota dobrze zaopatrzonych pojazdéw serwisowych

* Mozliwosc¢ zastosowania napedu zamiennego na czas

realizacji serwisu

Serwis obiektowy

* Naprawy na miejscu
e Uruchomienie

e Aktualizacje

*  Wykrywanie usterek
* Konserwacja

e Pomoc

e W petni wyposazone pojazdy serwisowe

Program wsparcia klienta Rotork (CSP)

e Umozliwia uzytkownikom precyzyjne dostosowanie
poziomu ustug dla ich indywidualnych wymagan
zarzadzania aktywami

e Zaprojektowany, aby zapewni¢ maksymalna niezawodno$¢
i dostepnos¢ napedoéw przez caty okres uzytkowania
produktu co poprawia wydajnos¢ produkgji

e Zaprojektowany, aby zmniejsza¢ koszty konserwacji
kazdego roku

e Zaprojektowany, aby umozliwi¢ klientom zarzadzanie
problemem"Ryzyko a budzet"

e Zaprojektowany z mysla o elastycznosci
e Raporty wygenerowane z uzgodniong czestotliwoscig w

celu wykazania oszczednosci i ulepszenia wydajnosci

Wytaczenia, awarie oraz wsparcie na obiekcie

e Konserwacja zapobiegawcza

e Pelneremonty i testy na miejscu

® (Czescizamienne i wsparcie OEM

e Wsparcie dla produktéw Rotork i innych niz Rotork

e Wsparcie podczas uruchomienia w celu osiggniecia
wymaganych czaséw zamkniecia

e Zarzadzanie projektem i nadzér nad twoim zaktadem

Centra automatyzacji zaworéw
e Nainstalacji - Automatyzacja zaworu recznego

e Nainstalacji - Wymiana napedu

e W warszatcie - Automatyzacja nowego zaworu
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www.rotork.com

Petny wykaz sieci sprzedazy i serwisu jest
dostepny na naszej stronie internetowe;j.

Rotork plc Rotork jest cztonkiem S Py,
Brassmill Lane, Bath, UK Instytutu Zarzadzania g’i %
. 9 [}
tel  +44(0)1225733200 Aktywami aM ;
fax +44 (0)1225 333467 % N
email  mail@rotork.com RATE W

Ze wzgledu na ciagte dostkonalenie produktu, Rotork zastrzega sobie prawo do rozszerzania i zmiany
specyfikacji bez uprzedniego powiadomienia. Opublikowane dane moga ulec zmianie. Najnowsza wersja
jest zamieszczona na naszej stronie internetowej pod adresem www.rotork.com.

Nazwa Rotork jest zastrzezonym znakiem handlowym. Rotork uznaje wszystkie zarejestrowane znaki
PUB111-001-15 handlowe. Nazwa Bluetooth i logo sg zarejestrowanym i znakami towarowymi Bluetooth SIG, INc. i kazde

stosowanie tych znakéw przez Rotork podlega licencji. Opracowano i opublikowano w Wielkiej Brytanii
Wydanie 01/19 przez Rotork. POWDG0919
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